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Kapitola 1: Technické parametre

Kapitola 1:
uvob

 Dakujeme za zakupenie vysoko vykonného menica frekvencie VECTOR V 800, s vektorovym
riadenim.
¢ Pred pouZitim si dokladne preditajte tento navod, aby ste zaistili spravne pouZivanie
pristroja. Uchovajte si tento navod na lahko pristupnom mieste, aby ste ho mohli kedykolvek
pouzit.
Bezpecnostné opatrenia
Pred inStalaciou, prevadzkou, udrzbou alebo kontrolou sa riadte tymto ndvod na obsluhu. V
tejto prirucke su bezpecnostné opatrenia vyznacené textom "VAROVANIE" alebo
"UPOZORNENIE".

Oznaduje potencidlne nebezpecnd situaciu, ktorej ak sa neda vyhnut,
mbze mat za nasledok smrt alebo vazne zranenie. Oznacuje
potencidlne nebezpednu situaciu, ktorej, ak sa neda vyhnut, spdsobi
malé alebo stredné zranenie a poskodi zariadenie. Tento symbol sa
tiez pouZiva na varovanie pred akymikolvek bezpe¢nostnymi
operaciami.

V niektorych pripadoch méze dokonca vystraha "UPOZORNENIE"
AUPOZORNENIE spobsobit vaZznu nehodu. Pri kaZdej situacii postupujte podla tychto
dolezitych bezpecnostnych opatreni.

A\ vAROVANIE

* POZNAMKA oznacuje potrebnu operaciu na zabezpeéenie spravneho chodu zariadenia.

Vystrazné znacky su umiestnené na prednom kryte menica.
Pri pouZivani menica dodrzujte tieto pokyny.

VAROVANIE

* InStalovat toto zariadenie méze len osoby na to spdsobilé podla zakona

e Pred instalaciou alebo prevadzkou postupujte podla pokynov v navode.

* Pred otvorenim predného krytu jednotky odpojte vSetky napajacie kable.
e Pockajte aspon 10 minut, kym sa kondenzatory DC zbernice vybiju.

e PouZivajte spravne uzemnenie

o Nikdy nepripajajte striedavy prud AC k vystupnym U V W svorkdm menica

Ndévod na obsluhu a instalaciu nizkonapatového frekvenéného menica série V 800
Verzia: v.5.3
Datum revizie: april 2023



Kapitola 1: Technické parametre

1.0 Popis Stitku

N

2

MODEL: V800-4T0055

INPUT: 3PH 400 V 50 Hz/ 60 Hz
OUTPUT: 3PH400V  13.0A
FREQ. RANGE:0.1a23200Hz 5.5 kW

MODEL: V. 800-4T __ 0055

l— 0055: 5.5 kW

G: konstantny krutiaci moment

P: variabilny krdtiaci moment

25:1PHAC230V

4T:3 PHAC400V
6T: 3PHACG690V

800: Menic série 800

V:VECTOR
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1.1Technické parametre

Parameter VECTOR V 800
(O] ; sege
g Napéjacie napitie Rozsah vstupného napatia: 1x 230V AC +10%
& 3x 400V AC £ 10%
Q.
z Frekvencia napdjania | Rozsah frekvencie napajania 47 az 63 Hz
Riadiaci resim V/F skalarne riadenie
SFVC vektorové s otvorenym okruhom
Maximalna frekvencia SFVC vektorové riadenie: 0 - 320 Hz
V/F skaldrne riadenie: 0-3200 Hz
1-16 kHz
Nosna frekvencia Nosna frekvencia sa automaticky nastavi na
zaklade charakteristiky zatazenia.
Rozlisenie vstupnej Digitdlne nastavenie 0.01 Hz
frekvencie Analégové nastavenie: maximalna frekvencia x 0.025%
Pociatocny krutiaci G typ: 0.5 Hz/150% (SFVC)
moment P typ: 0.5 Hz/100%
Rozsah rychlosti 1:100 (SFVC)
o Stabilita rychlosti +0.5% (SFVC)
g Prtles.nost' riadenia + 5% (SFVC)
2 | krutiaceho momentu
‘o
-§ G typ: 60s pre 150% menovitého prudu, 3s pre 180%
© , e menovitého pruadu
S | Velk
= elkost pretazenia P typ: 60s pre 120% menovitého prudu, 3s pre 150%
2 menovitého pradu.
ZvySenie krutiaceho | Automatické zvysSenie kratiaceho momentu
momentu Uzivatel'ské zvySenie 0.1%-30.0%
EMC filter Integrovany s oznacenim ,,C1“ triedy C1. Bez oznacenia C2
Priamky V/ F krivka
. Viacbodova V/ F krivka
V/F krivka N- napatova V/ F krivka (ndsobok 1.2-napétia, 1.4- napatia,
1.6- napatia, 1.8- napaétia, upravena)
V/F separdacia Dva typy: Uplnd separdcia; polovi¢na separdcia
Linedrna krivka
Resimy ram Rampa typu S- krivka
¥ Py Styri skupiny ¢asov zrychlenia / spomalenia s rozsahom 0,0-
6500,0 s
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Polozka VECTOR V 800
Frekvencia brzdenia: 0,3 Hz az maximdalna frekvencia
DC brzdenie Doba brzdenia: 0.0-100.0 s

Hodnota prudu pri brzdeni: 0.0%-100.0 %

Riadenie v JOG rezime
(krokovanie)

JOG frekvencény rozsah: 0.00-50.00 Hz
JOG ¢as zrychlenia / spomalenia: 0.0-6500.0 s

Prednastavenie
pevnych rychlosti

Implementovanych az 16 rychlosti pomocou jednoduchej
funkcie PLC alebo kombinacie koncovych stavov X.

Zabudovany PID
regulator

Ulahcuje procesne riadeny systém riadenia uzavretej
slucky.

Automaticka reguldcia
napatia AVR

Pri zmene napajacieho napatia méze automaticky udrziavat
konstantné vystupné napatie.

Ovladac prepétia a
nadmerného prudu

Prud a napatie su automaticky obmedzené pocas chodu,
aby sa zabranilo ¢astému vypinaniu v désledku prepatia a
nadmerného prudu.

Obmedzenie
krutiaceho momentu
a riadenie

MozZe automaticky obmedzit krdtiaci moment a zabranit
Castej zmene nadprudu pocas chodu.

Standardné funkcie

Bezpecnostna funkcia
EMS STOP

Systém ,,Emergency Stop“: v nudzovych pripadoch zastavi
menic¢ okamZite, po aktivacii EMS STOP.

Rychle obmedzenie
prudu

Pomaha predchadzat ¢astym chybam z dévodu nadpradu
AC motora

Vysoky vykon

Riadenie AC motora sa realizuje technoldgiou riadenia
prudu vektora s vysokym vykonom.

Casové riadenie

Casovy rozsah: 0.0-6500.0 minut

Komunikacny
protokol

RS485 MODBUS RTU

Kanal spustacich
prikazov

Podla panelu, riadiacich termindlov, port sériovej
komunikacie je mozné prepinat mnohymi spdsobmi

Zdroj frekvencie

10 druhov frekvencii, danych digitalnym analégovym
napatim, analégovym pridom, impulzom, sériovym
portom, mdze byt prepinany mnohymi spdsobmi

Pomocny zdroj
frekvencie

10 druhov frekvencii, mdZe sa lahko realizovat mikro
nastavenie, frekvencny syntetizator




Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Vstup a vystup

Vstupné svorkovnice

6 digitdlnych vstupov
2 analdgové vstupy, z ktorych jeden podporuje 0-10 V
vstup a druhy podporuje 0-10 V alebo 4-20 mA vstup.

Vystupné svorkovnice

1 digitdlny vystup,
1 reléovy vystup,
1 analdgova vystupna svorka, s vystupom 0 - 20 mA /0-10 V

PTC

Vstup pre PTC ochranu elektromotora

LED displej

Zobrazuje parametre

Uzamknutie tlacidiel
a vyber funkcii

Méze blokovat tlacidla ¢iastocne alebo Uplne a definovat
rozsah funkcii niektorych tlacidiel, aby sa zabranilo
nespravnej funkcii.

Ochranny rezim

Zistovanie skratu motora pri zapnuti, ochrana proti strate
vystupnej fazy, ochrana pred nadmernym prddom, ochrana
proti prepatiu, ochrana pod napatim, ochrana proti
prehriatiu a ochrana proti pretazeniu.

EMC (kompatibilita)

IEC 61000-4-6; IEC 61000-4-4;1EC 61000-4-11; IEC 61000-4-5

Standardy

EN/IEC 61800-3: 2017; C1, ktory je vhodny do 1. prostredia;
EN/IEC 61800-3: 2017; C2, ktory je vhodny do 1. prostredia;

InStalacia v prostredi

Vo vnutri, vyhnite sa priamemu slne¢nému Ziareniu, soli,
prachu, korozivnemu alebo horlavému plynu, dymu, pare.
Odolnost proti chemickym znecisteniam trieda 3C3 EN/IEC
60721-3-3 .0dolnost proti znecisteniu prachom 3S3EN/IEC
60721-3-3.

Nadmorska vyska

Pod 1000 metrov n.m. (znizte stupen zatazenia pri pouZziti
nad 1000 metrov n. m.)

Teplota okolia

-10 °C ~ 40 °C (znizte stupen vykonu ak je teplota okolia
medzi 40 °Ca 50 °C)

Vlhkost

Menej ako 95% relativnej vihkosti, bez kondenzacie
IEC 60068-2-3

Vibracie

Menej ako 5,9 m/s2 (0,6 g) IEC 60068-2-6

Teplota skladovania

-20°C az + 60°C




1.2 Navod na vyber menica V800
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Menovity Menovity Vykon
Typ modelu Velkost | vystupny Max.vstupny prud vystupny prud motora
vykon (A) (A) (kw)
(kw)
1PH / 3PH AC 230V +15%
V 800-250004 A2S 0.4 5.4 2.4 0.4
V 800-250007 | A2S 0.75 7.2 4.5 0.75
V 800-250015 | A2S 1.5 10 7.0 1.5
V 800-250022 B2S 2.2 16 10.0 2.2
V 800-250030 B2S 3.0 23 16.0 3.0
3PH /3PH AC400V +15%
V 800-4T0007 AA4T 0.75 3.8 2.5 0.75
V800-4T0011 AA4T 11 4.5 3.0 11
V 800-4T0015 A4T 15 5 3.7 1.5
V 800-4T0022 A4T 2.2 5.8 5.0 2.2
V 800-4T0030 B4AT 3.0 8.0 7.5 3.0
V 800-4T0040 B4T 4.0 10.0 9.0 4.0
V 800-4T0055 B4AT 5.5 15.0 13.0 5.5
V 800-4T0075 BAT 7.5 19.0 17.5 7.5
V 800-4T0110 c 11 26.0 25.0 11
V 800-4T0150 C 15 35.0 32.0 15
V 800-4T0185 D 18.5 38.0 37.0 18.5
V 800-4T0220 D 22 46.0 45.0 22
V 800-4T0300 D 30 62.0 60.0 30
V 800-4T0370 E 37 76.0 75.0 37
V 800-4T0450 E 45 92.0 90.0 45
V 800-4T0550 F 55 112.0 110.0 55
V 800-4T0750 F 75 155.0 150.0 75
V 800-4T0900 F 90 180.0 176.0 90
V 800-4T1100 F 110 215.0 210.0 110
V 800-4T1320 F 132 260.0 253.0 132
V 800-4T1600 F 160 310.0 300.0 160
V 800-4T2000 G 200 390.0 380.0 200
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1.3 Vybrané vykonové elektrické parametre V800

routti e | S etarn || eCa026386
50/60 Hz (kW) *odporucané (A)
V 800-250004 0.4 1.5 10
v 800-250007 |  1faza 0.75 1.5 16
V 800-250015 | 539y 1.5 2.5 25
V 800-250022 2.2 4.0 32
V 800-250030 3.0 4.0 40
V 800-4T0004 0.4 1.5 6
V 800-4T0007 0.75 1.5 6
V800-4T0011 1.1 1.5 10
V 800-4T0015 1.5 1.5 10
V 800-4T0022 2.2 1.5 10
V 800-4T0030 3.0 2.5 16
V 800-4T0040 4.0 2.5 16
V 800-4T0055 5.5 2.5 20
V 800-4T0075 7.5 4 32
V800-4T0110 | 5 c0 11 4 32
V 800-4T0150 15 6 40
V 800-4T0185 400V 18.5 10 50
V 800-4T0220 22 10 50
V 800-4T0300 30 16 63
V 800-4T0370 37 25 100
V 800-4T0450 45 25 100
V 800-4T0550 55 35 125
V 800-4T0750 75 50 160
V 800-4T0900 90 70 225
V 800-471100 110 95 250
V 800-4T71320 132 120 315
V 800-4T1600 160 120 350
V 800-4T2000 200 185 500
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1.4 Tabulka vhodnych brzdovych odporov

Brzdny odpor
PouZity typ menica Vykon Yo Wko';(vn\"/"t"'a

(kW) Hodnota odporu (Q) (2) (kw)
V 800-250004 | Vstavana BJ 0,08 200 0.40
V 800-250007 | Vstavana BJ 0,08 150 0.75
V 800-250015 | Vstavana BJ 0,10 100 1.5
V 800-250022 | Vstavana BJ 0,10 70 2.2
V 800-250030 | Vstavana BJ 0,25 65 3.0
V 800-4T0004 | Vstavana BJ 0,15 300 0.4
V 800-4T0007 | Vstavana BJ 0,15 300 0.75
V800-4T0011 | Vstavana BJ 0,15 220 1.1
V 800-4T0015 | Vstavana BJ 0,15 220 1.5
V 800-4T0022 | Vstavana BJ 0,25 200 2.2
V 800-4T0030 | Vstavana BJ 0,30 130 3.0
V 800-4T0040 | Vstavana BJ 0,30 130 4.0
V 800-4T0055 | Vstavana BJ 0,40 90 5.5
V 800-4T0075 | Vstavana BJ 0,50 65 7.5
V 800-4T0110 | Vstavana BJ 0,50 65 11
V 800-4T0150 | Vstavana BJ 0,80 43 15
V 800-4T0185 | Vstavana BJ 1,00 32 18.5
V 800-4T0220 | Vstavana BJ 1,30 25 22
V 800-4T0300 | Vstavana BJ 1,50 22 30
V 800-4T0370 | Vstavana BJ 2,50 16 37
V 800-4T0450 | Vstavana BJ 3.70 12.6 45
V 800-4T0550 | Externd BJ 4.50 9.4 55
V 800-4T0750 | Externd BJ 5.50 9.4 75
V 800-4T0900 | Externd BJ 7.50 6.3 90
V 800-4T1100 | Externd BJ 45x2 9.4x2 110
V 800-4T1320 | Externd BJ 55x2 9.4x2 132
V 800-4T1600 | Externd BJ 6.5x2 6.3x2 160
V 800-4T2000 | Externd BJ 6.5x3 6.3x3 200
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1.5 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu A2S a A4T

) 152
72 .1,(“” |
F—— & Hrefnsrm { / kB
N e— 1\
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S s =
- o
o - | i
62.7
Vonkajsie rozmery (mm) Instalacné rozmery (mm)
Model
w H H1 D A B @d
V 800-250004 az 250015 | 72 142 - 152 62.7 132.7 5
V 800-4T0004 aZz 4T0022 | 72 142 - 152 62.7 132.7 5




1.6 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu B2S a BAT
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Vonkajsie rozmery (mm)

Instalacné rozmery (mm)

Model
w H H1 D A B @d
V 800-250022 ; 250030 100 183 - 143 90 173 5
V 800-4T0030;
4T0040;4T0055;4T0075 100 183 ) 143 90 173 >

2
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1.7 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu C 11 kW a 15 kW

1E4

—
o]
0

Hﬁ\

Vonkajsie rozmery (mm) Instalacné rozmery (mm)
Model

w H H1 D A B @d

V 800-4T0110

V 800-4T0150 130 | 260 - 184 120 250 5

;"(‘:;" "{-)) Il'c‘
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1.8 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu D od 18.5 kW do 30 kW

195
1826 .
bg,(-‘"l'/

179

0 " ©

280
266
dg|
&
&

vector W

Vonkajsie rozmery (mm)

Instalacné rozmery (mm)

Model
w H H1 D A B @d
V 800-4T0185
V 800-4T0220 195 280 - 179 182.5 266 7
V 800-4T0300

eSS e SSUa

. V800

oopoék‘b@b
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1.9 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu E 37 kW a 45 kW

245
Z’S' - 180 N 193
g - A loN_
° ° o s @ o
o
wy O
S < u
_Vecmr .
o
a L]
J—io—ﬂ A 2 5 ° e o
\4:07
4
Vonkajsie rozmery (mm) Intalaéné rozmery (mm)
Model
W H H1 D A B @d
V 800-4T0370
V 800-4T0450 245 | 390 | 425 | 193 180 410 7
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1.10 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu F od 55 kW do 160 kW
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Model Vonkajsie rozmery (mm) InStalacné rozmery (mm)
W H H1 D A B @d
V 800-4T0550 ; 4T0750 | 300 500 540 252 200 522 9
V 800-4T0900 338 546 576 256.5 270 560 9
V 800-4T1100; 471320 | 338 550 580 300 270 564 9
V 800-4T1600 400 675 715 310 320 695 11

1.11 Rozmerové Specifikacie velkosti ramu G 200 kW

Model Vonkajsie rozmery (mm) InStalacné rozmery (mm)
ode
w H H1 D A B @d
V 800-4T2000 300 1380 1445 499 220 1135 13
300

499 - 20 _

o] 1 Jf_o iy

=

1335
1135

1445

.0,

1380
1180
1135

e

_#13

[
(I
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1.12 Otvory pre montaz externého ovladacieho panelu

Pre modely ..0004 aZz 0300 (t.j. 0.4 kW az 30 kW).......... 68,5 x 39 mm
Pre modely ..0370 a vacsie (t.j. 37 kW a viac).....cc.cveeuneen.. 70x 119 mm

68.5

\ !

Otvor pre klavesnicu (jednoriadkovy disple;j)

——V/_\
70 e

119

_—Am"_

Otvor pre klavesnicu (dvojriadkovy diplej)

16
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Kapitola 2 : InStalacia a zapojenie

2.1 Poziadavky na prostredie a instalaciu

Instalacné prostredie ovplyviiuje Zivotnost meni¢a a ma priamy vplyv na normélnu funkciu,
nesplnenie Specifikacie prostredia by mohlo viest k poruche menica.

Pre menic série VECTOR V 800 poutZite vertikalnu instaldciu tak, aby bolo zabezpeéené ¢o
najlepsie prudenie vzduchu a efekt rozptylenia tepla.

Uistite sa, Ze pre instalatné prostredie meni¢a mozete dodrzat:

(1) - 10 °C az + 40 °C okolita teplota

(2) Vlhkost prostredia 0 ~ 95%, bez kondenzécie kondenzacia

(3
(4
(5
(6
(7) Vzdialenost od zdroja elektromagnetického rusenia (ako elektricky zvaraci pristroj, velky

Vyhnite sa priamemu sInecnému Ziareniu
Okolité prostredie neobsahuje korozivny plyn a kvapalinu
Prostredie bez prachu, poletujucich vldkien, baviny a kovovych castic

—_— ==

Bez radioaktivneho materialu a paliva

napajaci stroj)

(8) Instalédciu na rovnu plochu, bez vibracii, ak sa nemdzete vyhnut vibraciam, pridajte
antivibra¢né podlozky na znizenie vibracii

(9) Menic instalujte na dobre vetranom mieste, fahko ho pristupnom pre udrzbu a na pevny
nehorlavy materidl mimo vyhrievacieho telesa (napr. brzdného odporu atd.),

(10) Montaz menica si vyZaduje dostatok priestoru, hlavne viac inStalacii menicov, davajte
pozor na umiestnenie frekvencného menica a umiestnite chladiace ventilatory, aby teplota
prostredia bola nizsia ako 45 °C.

(11) Menovity vykon menica plati pri instalacii s nadmorskou vyskou mensou ako 1000
m.n.m. Pri nadmorskej vyske nad 1000 m.n.m. sa vykon menica zniZuje.

2.2 Pripojenie menica V 800 na elektricku siet

2.2.1 Popisy periférnych zariadeni

(1) Napajaci zdroj striedavého prudu

Pouzite v sulade s pripustnymi Specifikaciami napajania menica.

(2) Istic

Ak je napatie napajacieho zdroja nizke alebo dojde ku skratu na vstupnom terminali, isti¢
poskytuje moznost odpojenia meni¢a od napajacieho zdroja. Rovnako pocas kontroly, udrzby
alebo ak menic¢ nefunguje. Maximalne doby odpojenia su podla STN 33 2000-4-41. Pre istenie
vstupu menica je treba pouzit poistky s charakteristikou gR, a gG (poistky pre istenie
polovodi¢ov). Rychle poistky typu: gG istia iba skrat, gR istia skrat + pretazenie.

(3) Elektromagneticky stykac : (MC)

17



Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie
Styka¢ umozZiiuje zapnutie a vypnutie napajania menica, aby bola zaistena bezpecnost.
(4) AC vstupna timivka
slizi na potlacenie vyssej harmonickej na ochranu menica.
(5) Brzdovy odpor
Pri brzdeni motora odpor mozZe zabranit vysokému napéatiu DC zbernice menica a zlepsit
brzdnu schopnost vnatornej brzdnej jednotky.

2.2.2 Opatrenia pre zapojenie hlavného obvodu

(1) Pri zapojeni obvodov, postupujte podla poziadaviek elektrickych znaciek a noriem.

(2) Pripojenie napajacieho napéatia na vystupné svorky (U, V, W) menica, vedie kjeho
okamzitému zniceniu!

(3) Pre pripojenie elektrického napajania pouZite izolované vodice a izolované ochranné
chranicky (ak je to mozné) a tieto uzemnite.

(4) Meni¢ frekvencie, zvéraci agregdt, vysokovykonny motor, a pod. nemézu pouzivat
spolo¢ny uzemnovaci kabel.

(5) Uzemnovacia svorka PE a impedancia uzemnenia musia byt mensie ako 10 ohmov.

(6) Pouzite ¢o najkratsi uzemnovaci kabel.

(7) Pri uzemneni viacerych menicov davajte pozor, aby ste nevytvorili uzemnovacie slucky.
8) Napajacie kable a ovladacie kable musia byt oddelené, zabezpecte vzdialenost napdjacich
kablov od paralelnych riadiacich kdblov viac ako 15 cm, alebo ak su kable a ovlddacie kable
prekrizené, 10 cm. Paralelné uloZenie silovych a ovladacie kablov spOsobuje neZiaduce
rusenie.

(9) Za normalnych okolnosti je vzdialenost medzi meni¢mi a motormi kratsia ako 30 m.
Maximalna vzdialenost je cca 100 metrov. Ked' je vzdialenost vacsia ako 50 m, zaradte na
vystupnej strane timivku a znizte nosnu frekvenciu.

(10) Neinstalujte absorpcny kondenzator alebo iné kapacitno-odporové  absorpcné
zariadenia na vystup z menica frekvencie!

(11) Uistite sa, Ze svorky su celkom utiahnuté, kable su dobre spojené so svorkami, nie su

volné, nespbsobuju iskrenie ani skrat. Pre minimalizaciu rusenia v 1. prostredi je
doporucené (ak nie je instalovany v konkrétnom type menica):

* na vstupnej strane menica nainstalujte filter EMC kategorie C1;

* zabezpecte izolaciu rusenia inych zariadeni pomocou timivky alebo RFI filtra.

(12) Zmena smeru otacania hriadele elektromotora: smer otacania mozno zmenit zdmenou

dvoch vystupnych vedeni na vystupe frekvenéného menica alebo na svorkovnici
elektromotora.
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2.3.1 Podmienky pripojenia menica a kabelaze

(1) Umiestnite kable riadiacich signalov a hlavnych vedeni a inych elektrickych vedeni od seba
oddelené.

(2) Aby sa zabranilo poruche spOsobenej rusenim, pouzivajte stoCenu dvojlinku alebo
dvojvodicové tienené vedenie, s prierezom 0,5 a7 2 mm?.

(3) Uistite sa, Ze pouzité svorky su vhodné z hladiska napéatia a maximalneho prudového
zataZenia.

(4) Poutzite spravnu uzemrovaciu svorku E, odpor uzemnenia musi byt mensi ako <10 ohmov
STN EN 62305-3.

PouZite predpisany prierez uzemnovacieho vodic¢a. Prierezy ochrannych vodiov sa musia
vypocitat alebo vybrat z tabulky (vSetko podla STN 33 2000- 5 —54). Uzemriovaci bod by mal
byt ¢o najblizéie k meni¢u a dizka drdétu by mala byt ¢o najkratsia. V sietach TN musia byt
splnené tieto poZiadavky:

(4.1) Odpor uzemnenia uzla zdroja nema byt vacsi ako 5 Q.

V stazenych podnych podmienkach sa dovoluje maximalne 15 Q.

(4.2) Celkovy odpor uzemnenia vodi¢ov PEN (vratane vodi¢ov odchadzajucich
z transformovane a uzemneného bodu) pre siete s napatim 230 V AC nesmie byt vacsi ako 2
Q.

(4.3) Vodi¢ PEN v sieti TN-C alebo vodi¢ PE v sieti TN-S sa musi uzemnit samostatnym
uzemnovacom alebo pripojenim na existujucu sustavu. Jednotlivé uzemnenia vodicov PEN
a PE maju mat odpor uzemnenia najviac 15Q. Na konci vedeni a odbociek siete v neutralnom
bode ma byt odpor uzemnenia najviac 5 Q.

(5) Splnte poZiadavky na zapojenie kaZzdého terminalu, spravny vyber prislusenstva, ako su
potenciometre, voltmeter, napajacie zdroje, kable, svorky, atd.
(6) Po dokonceni zapojenia a kontrole, ¢i je vSetko spravne zapojené, napajanie moze byt
zapnuté.

(7) Celkova dizka vedenia by mala byt maximalne 100 m. Najma pri vzdialenejéom zapojeni
mbze dojst k znizeniu funkcie obmedzenia priudu alebo méze dojst k poruche zariadenia alebo
pristroja pripojeného na strane vystupu menica alebo k vplyvom nabijacieho pradu kvéli dlhej
elektrickej indtalacii. Preto si viimnite celkovd dizku vedenia. Pri dimenzovani vystupnych
kablov k motoru je odporucané pouzitie tienenych kablov typu napr. NYCY 3 x prierez, NYCWY
3 x prierez, alebo OLFLEX® 4G, pre minimalizaciu radio frekvenéného rusenia.
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2.3.2 Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 2S a 4T. Typ vybavy R
NPN Interny zdroj

NAPAJANIE NAPAJANIE

3x400V 1x230V
V800-2S0004

1 R v800-250007

& = > Vv800-2S0015

- T v800-4T0004
V800-4T0007

V800-4T0011

V800-4T0015 Brzdovy odpor
V800-4T0022 .

Analogovy vystup

» 0-10V

| 0/4-20 mA
*—~—° ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Vystup s otvorenym kolektorom

(INTERNY ZDROJ 12 V)

ON OFF Komunikacia
i RS485

Analdgové vstupy =

IR\ 1\
Ot—— +—1 +10V RC

I 1o — 5 "
sl 0-10V [ t]zHV LA g E. Vystupné relé 1

I —

o loma-20mAr 1 l_l el

" : (0-10V) ‘| ,' N
O =T T

\ 7

L y20
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NPN Externy zdroj

NAPAJANIE NAPAJANIE
3x400V 1x230V
V800-2S0004
o R = R v800-2s0007 Y ™
- 5 N > V800250015 V¢
. T T vso00-4T0004 W -
@ @ V800-4T0007 -

—— V800-4T0015

- - V800-4T0022 "R E] ,
Brzdovy odpor
+

FWD - v Analégovy vistup

REV — 1 Ry g g}zltoz\c/) A
L) i -20m

s1— 2% | leno] T

sz — =

s4 —

Vystup s otvorenym kolektorom

Externy zdroj
+12V —»0—
(Pracovny rozsah: +5V az +27V)

RS485

Analdgové vstupy
I I\

Od——+ —+
[
oL 1 0-10V I

[ | 0/4-20mA
" T (0-10V)

|
- \,IGND-V

-

v
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Ovladcia svorkovica pre modely typu vybavy R

-Prepinac J2 urcuje i je FIC
napatovy 0-10V alebo

pradovy 4-20 mA vstup
-Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV
napatovy alebo priudovy 4-20 mA
vystup

-Prepinac J3 urcuje i je zdroj dig.
Vstupov interny alebo externy

-Prepinac J4 urcuje odpor linky 5N

komunikacie ON/OFF | |ox0|

-CN2 je 10PIN port na ATl To T T
pripojenie displeja alebo FWD REV s1. s2 83 s4 mv Fw F\C‘ snupo;rucum ND RS+ RS-
predlZovacieho kabla ElEIEIEEEEEIEIEEEEIEEE
Typ: NPN

-Prepinac J2 urcuje ¢i je FIC
napatovy 0-10V alebo
prudovy 4-20 mA vstup
-Prepinac J1 urcuje Ci je FOV
napatovy alebo pradovy 4-
20 mA vystup

EEEEER
BEREEE|?

=)
=
~

¥ 1ol
-Prepinac J3 urcuje ¢i je zdroj e 9] D
*] L8] o

dig. vstupov interny alebo Eﬁjﬁ Il B

: =
externy o e
-Prepinac J4 urcuje odpor linky PRI DD PDRRPD D

. FWDREV S§1 52 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM M01 GND RS+ RS-
komunikacie ON/OFF

-CN2 je 10PIN port na
pripojenie displeja alebo
predlZovacieho kabla
Typ: NPN

Externé napdjanie (Pracowné napitie od +5V da 27V)
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Praktické zapojenie uvedenych modelov

Typ: a - 1 fazové napéjanie 230 V AC (0,4 kW az 1,5 kW)
PE

== l
L1
RIL1 N2

I.I.I@I.l

Uﬂ’1 WTZ WII'3 PR

3

Typ:a + 3 fazové napdjanie 400V AC (0,4 aZ 2,2kW)
L1 L2 B3 PE

RL1 SL2 TA3 £

NEIEIE

Priklad zapojenia riadenia menicov cez R$485. U koncového FM prepnite J4 do polohy ON.

_ Ekvipotencialny kabel

| | | - |
] B [© &}
Mo o Mo Iou
J4 J4
J4 J4
Icsr lorr lorr Mo
V800 :| V800 : V800 : V800 ¢
5
‘r: [s]e=] 9 . e [FEle [l
1 T |
LT T TT |
| H i i |
: | i Tienenio Tienenia
i T e , oo ol e
| il i ' f
RS-485 I 11 Rsass || | RS.485 "

Doporuieny kibel na prenos Gdajov 2 x 075 ma® (negxe Li -YCYP-2 x 0 75 mm2 alebo LIY(C)Y 0B 2x 0.75 mm?)
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2.3.3. Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 2S....Typ vybavy S

NPN Interny zdroj

NAPAJANIE

1x230V

V800-2S0022
V800-2S0030

R
S
7
)

NPN

(INTERNY ZDROJ 12 V)

Od——+
|
, | 0-10V
O
| | 0/4-20mA
‘\ : (0-10V)
O—

............................

24

Analdégovy vystup

> 0-10V
0/4-20 mA

Vystup s otvorenym kolektorom

RS485

Vystupné relé 1
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NPN Externy zdroj

NAPAJANIE
1x230V
R V800-2S0022 U
1 S V800-2S0030 v
L2(N) T W
O
@ | +/B1
- }DC obvod I Brzdovy odpor
} B2
|
l -
FWD - " Analégovy vistup
REV — n e} rove—+ 0 010V
‘j Ll ,0/420mA
S1 — N f'// | - GND i— '''''' o
S2 —| =
S3 —|

Externy zdroj
+12V —»0—

(Pracovny rozsah: +5 V az +27 V)

, , 7 e
Analdgové vstupy —

I\ I\
O—— ——O +10V
5 : | 0-10V : “ o - Vystupné relé 1
[ |
| 1 o/a-20mA 1 I |fc
[
()

' " (0-10V)

'I J2
|
O T GND - A
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Ovladacia svorkovnica pre modely typu vybavy S

-Prepinac J2 urcuje i je FIC
napatovy 0-10V alebo

prudovy 4-20 mA vstup
-Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV
napatovy alebo pradovy 4-20 mA
vystup

-Prepinac J3 urcuje i je zdroj dig.
Vstupov interny alebo externy
-Prepinac J4 urcuje odpor linky
komunikacie ON/OFF

-CN2 je 10PIN port na

pripojenie displeja alebo
predlZzovacieho kdabla

Typ: NPN

FWDREV 51 S§2 S3 S4 10V FIV FIC GNDFOVMCIIMN GND RS* RS

[=1=1=} '.J,'m' ?s ===l

-Prepinac J2 urcuje ¢i je FIC
napatovy 0-10V alebo
prudovy 4-20 mA vstup
-Prepinac J1 urcuje i je FOV
napatovy alebo prudovy 4-
20 mA vystup
-Prepinac J3 urcuje i je zdroj
dig. vstupov interny alebo
externy
-Prepinac J4 urcuje odpor linky
komunikacie ON/OFF
-CN2 je 10PIN port na
pripojenie displeja alebo
predlZzovacieho kabla
Typ: NPN

EEEEER
HREEE|’

2 Y
RA RB RC

EEE

| . MI ou.
. - F|cn MFOV m
pem HE -E

J4

Q
=
53

22022222022
FWDREV §1 §2 §3 S4 10V FIV FIC GND FOVMCM M01GND RS+ RS-

[E@@@@@@EBBIBQEUB&]

L

o—]

+12V1

& napatie od +5V do 27V)

memé napéjanie (Pracouné na
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Praktické zapojenie menicov frekvencie V800-250022 a V800-2S0030...Typ S

1 fazové napéjanie 230 V AC (2,22a3,0kW)
PE

Ne——— |
L1
L1 T

DIPD D
DPIDD

UT1  VIT2 WIT3 +/B1 B2
Loy

~

Ki|E

POZOR! Nikdy nepripajajte svorku — DC medziobvodu na
uzemnenie!

Priklad zapojenia riadenia menicov cez RS485. U koncového FM prepnite J4 do
polohy ON.

_ Ekvipotencialny kabel

E) © ) )
o Ho Ho g
J4 J4
J4 Ja
OFF IOFF IOFF o
V800 | V800 :| V800 3| V800 «
=) F=le o o)
1 1
| i
: 1
{~Dscecls Tiononio i _ Tiononia
i [ { ;
RS-485 ] RS-485 || ! | | RS-485 Bt

Doporuteny kabel na prenos adajov. 2 x 075 mie (nape Li -YCYP-2 x 075 mm2 alebo LIY(C)Y-0B 2 x 0.75 mm?)
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2.3.4. Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 4T....Typ vybavy T
NPN Interny zdroj

NAPAJANIE

3x400V
1 R
L2 S
L3 T
)

V800-4T0030
V800-4T0040
V800-4T0055
V800-4T0075
V800-4T0110

V800-4T0150 -

V800-4T0185 |

V800-4T0220 1o ;..

V800-4T0300

INTERNY ZDROJ 12V

Analdgoveé vstupy

FWD

REV —
s1 —|
S2 —
S3 —
s4 —

GND

2| \Y

|
, 0-10V ;
(o,
|
i | 0/4-20mA 1
:(o-1ov) '|
o T T
/ \

+/B1

B2
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

NPN Externy zdroj

NAPAJANIE
3x400V
V800-4T0030
- V800-4T0040 U
B V800-4T0055
V800-4T0075 v
£ V800-4T0110 WO

R
s
-
V800-4T0150 , -
@  v800-4T0185 | +/B1
= V800-4T0220 s,
V800470300 | g,

I Brzdovy odpor

\ Analdgovy vystup

il FOV Q—+———» 010V
J1 :

REV o O R o 0/4-20 mA

S2 —

S3 —

s4 —

- —

Vy.
Externy zdroj J3 l Vg v
+12V —»0—QGND 7

mMem[ ==
ON OFF Komunikacia

Pracovny rozsah od +5V do +27V

Analdgové vstupy
I I

O:l‘ T T T
| I
ol 1 0-10V 1
[

B | 1 o/4a-20mA 1 |
" : (0-10V) " "
O—1 T
\ A/

=l
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Ovladacia svorkovnica pre modely typu vybavy T

-Prepinac J2 urcuje i je FIC
napatovy 0-10V alebo

pradovy 4-20 mA vstup
-Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV
napatovy alebo priudovy 4-20 mA
vystup

-Prepinac J3 urcuje i je zdroj dig.
Vstupov interny alebo externy

-Prepinac J4 uréuje odpor linky 5N

komunikacie ON/OFF | |ox0|

-CN2 je 10PIN port na ATl To T T
pripojenie displeja alebo FWD REV s1. s2 83 s4 mv Fw F\C‘ snupo;rucum ND RS+ RS-
predlZovacieho kabla ElEIEIEEEEEIEIEEEEIEEE
Typ: NPN

-Prepinac J2 urcuje ¢i je FIC
napatovy 0-10V alebo
prudovy 4-20 mA vstup
-Prepinac J1 urcuje Ci je FOV
napatovy alebo pradovy 4-
20 mA vystup

EEEEER
BEREEE|?

=)
=
~

¥ 1ol
-Prepinac J3 urcuje ¢i je zdroj e 9] D
*] L8] o

dig. vstupov interny alebo Eﬁjﬁ Il B

: =
externy o e
-Prepinac J4 urcuje odpor linky PRI DD PDRRPD D

. FWDREV S§1 52 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM M01 GND RS+ RS-
komunikacie ON/OFF

-CN2 je 10PIN port na
pripojenie displeja alebo
predlZovacieho kabla
Typ: NPN

Externé napdjanie (Pracowné napitie od +5V da 27V)
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Zapojenie silovej ¢asti V800-4T0030 az 4T0150

Svorky R/S/T sluzia na pripojenie

napadjacieho kabla. Svorka @ je
spolocna aj pre privod, aj pre
napajany motor.

Svorky U/V/W sltZia na pripojenie
elektromotora, su to vystupné
svorky.

Sietovy kabel

Svorky DC medziobvodu +/B1 a B2
SluZia na pripojenie brzdového
odporu (rezistoru).

l POZOR! Nikdy nepripajajte
svorku — DC medziobvodu
na uzemnenie!

Tienené kable motora

Priklad zapojenia riadenia menic¢ov cez RS485. U koncového FM prepnite J4 do
polohy ON.

Ekvipotencidlny kabel

> (1: & @
B o o 1 ox
Ja r:] Ja B o la o |
o] orF |o] or [j] OFF W ors
V800 1‘ V800 : | V800 3 V800 =
=y
L s lrs | @ Fd w| @ nsofns- | @& Rs+ RS- kD)
3 - :
1 ! 1 |
—————— *———- - | |
! i |
3‘ Tienenie | i Tienenie I Tienenie
EEbE ) ' a 7N |
|
RS.485 x RS-485 | I RS-485 !7
Doporuéeny kabel na prenos Gdajov 2 x 0.75 mmé (napr. Li -YCYP- 2 x 0,75 mm2 alebo LIY(C)Y-0B 2x 075 mm?
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2.3.5. Zakladna schéma zapojenia VECTOR
NPN interny

Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

V 800 - 4T....Typ vybavy U
zdroj

NAPAJANIE
3X400V
" n  VB00-4T0370 "
V800-4T0450
L2 S 9
L3 T W
G
® | +/B1
— |DC obvod I Brzdovy odpor
| B2
|
L8
—O0— ¢ FWD - v Analégovy vystup
L o< n FOV O—F ———» 010V
ol .l o/420mA
0% s1— iy | IMeno ==
O $2 —]
O ¢ S3 —
O« S4 —
1 MO1 | Wstup s otvorenym kolektorom
- oevo W
INTERNY ZDROJ 12V
24V ‘ ‘ RS485
Analdgoveé vstupy GND :L

Od——
[
, , 0-10V
O
y | | 0/4-20mA
" : (0-10V)
o=t
\: ] AV
=
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

NPN Externy zdroj

NAPAJANIE
3x400V
. V800-4T0370
R V800-4T0450 u
2 S Vv
3 T W
@ Bl
= |DC obvod I Brzdovy odpor

' B2

v Analégovy vystup
e FOVO——"7 ooy
n -
o | — i 5 0/4-20mA
S2 —
S3 —
S4 —
- —»0

- NPN
MO1 Vystup s otvorenym kolektorom
Externy zdroj 4 l
+12V —»0——— () GND B s—
MCM —
(Pracovny rozsah od +5V do +27V) .
ON  OFF Komunikadls
RS+ L A
+24V P i RS485
Analdgové vstupy GND - _é_
I I
Ottt —+—O +10V RC
| ()
el i 0-10V I i
Lo I
| lo/4-20mA 1 1 |pc RA
| [ (0_10 V) | g J2
151, T I
O—1
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Ovladacia svorkovnica pre modely typu vybavy U

WP

FEEEE R
EEEEE|S

FH

[(SISI] e lm

RA RB RC .

HEE -
=

NP

J4 J3

0 o HEE

NN NN NN NN NN
FWDREV 81 82 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM M01 GND RS+ RS- GND +24V|

ElEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEE

J4 J3
o S o

bbb

FWDREV 81 82 83 S84 10V FIV FIC GND FOV MCM MO01 GND RS+ RS- GND +24V/

ElIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIE

I

4 +12V
Externé napajanie (Pracovné napatie od +5V do 27V)
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Prepinac J2 urcuje ¢i je FIC napatovy 0-10V alebo prudovy 4-20 mA vstup.
Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV napatovy alebo prudovy 4-20 mA vystup.

Prepinac J4 urcuje ¢i je zdroj napdjania digitdlnych svoriek interny alebo
externy.

Prepinac J3 uréuje hodnotu koncového odporu komunikacnej linky.

Zapnuté ON alebo vypnuté OFF.

CN2 je 10PIN port na pripojenie displeja alebo predlZovacieho kabla ku displeju

Priklad zapojenia riadenia menicov cez RS485. U koncového FM prepnite J3 do
polohy ON.

Ekvipotenclainy kabel

. ON . ON F] ON
0| 0| slsl
0 Llii 8] oF | [
|v800 : V800 : V800 «
-| & [Rs+ u&l @ Rsers- | R+ rs- D)

i !

! > VRS S O (AN ) 20—

f 1 ; 1 A

RS-485 i RS-485 ' ! RS-485

Doporuteny kabel na prenos Gdajov: 2 x 0.75 mm? (napr. Li -YCYP-2 x 0.75 mm2 alebo LIY(C)Y-0B 2x 0.75 mm?)
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

2.3.6. Zakladna schéma zapojenia VECTOR V 800 — 4T....Typ vybavy V
NPN Interny zdroj

NAPAJANIE

3x400V
V800-4T0550
e R V800-4T0750
= S V800-4T0900
i L V800-4T1100
®  VanodTions |
- V800-4T2000 1°C o BRZDOVA E]
} B2 JEDNOTKA
i - i— DC-

ot FWD v B Analégovy vystup

o REV — a1 [l TV O e o
00— S1 — ] B =i
O ¢ S2 —

— 0 C

I—O/

x

§3 —

Interny zdroj 12V

Analdgové vstupy

Od——
|
, , 0-10V
O
| | 0/4-20mA
‘\ ,' (0-10V)
O—1—
|1
=




NPN Externy zdroj

Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

NAPAJANIE
3x400V
V800-4T0550
E} R V800-4T0750 U
12 S V800-4T0900 V
3 T V800-4T1100 w
V800-4T1320 ------ ,
99D vg0o-4T1600 | +/B1 Bradowy odpor
N V800-4T2000 [oc cbve BRzDOVA E]
) B2 JEDNOTKA
|
i - i— DC-
FWD
REV —
0—S1 —
S2 —
S3 —
s4 —
_ - NPN

Externy zdroj
+12V —o—
(Pracovny rozsah od +5V do +27V)

Analdgové vstupy
I I

J4
GND

Od—— 1
| |
ol 1 0-10V ,
|

L | | 0/4-20mA |
‘l : (0-10V) ‘|
o= T
\/ \

Vystup s otvorenym kolektorom

Komunikaci

RS485

%

Vystupné relé 1
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Ovladacia svorkovnica pre modely typu vybavy V

WP

FEEEE R
EEEEE|S

FH

[(SISI] e lm

RA RB RC .

HEE -
=

NP

J4 J3

0 o HEE

NN NN NN NN NN
FWDREV 81 82 S3 S4 10V FIV FIC GND FOV MCM M01 GND RS+ RS- GND +24V|

ElEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEE

J4 J3
o S o

bbb

FWDREV 81 82 83 S84 10V FIV FIC GND FOV MCM MO01 GND RS+ RS- GND +24V/

ElIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIEIE

I

4 +12V
Externé napajanie (Pracovné napatie od +5V do 27V)
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Prepinac J2 urcuje ¢i je FIC napatovy 0-10V alebo prudovy 4-20 mA vstup.
Prepinac J1 urcuje ¢i je FOV napatovy alebo pradovy 4-20 mA vystup.
Prepinac J4 urcuje Ci je zdroj napajania digit. svoriek interny alebo externy.
Prepinac J3 uréuje hodnotu koncového odporu komunikacnej linky.

Zapnuté ON aleb

o vypnuté OFF.

CN2 je 10PIN port na pripojenie displeja alebo predlZovacieho kabla ku displeju

2.3.7 Silové svorkovnice a riadiace svorkovnice V 800 a ich popis
Usporiadanie svoriek silovej svorkovnice V 800 je nasledovné:

Oznacenie svorky Popis

R/L1,S/L2, T/L3 Napadjacie napétie (vstupné svorky)

U/T1,U/T2,U/T3

Vystupné svorky menica, pre pripojenie trojfazového
elektromotora.

Vystup DC obvodu. POZOR !!!

+/B1, - Tu je mozZné pripojit len brzdnu jednotku!
+/B1, B2 Pripojenie brzdného odporu
+, PR Pripojenie brzdného odporu (Typ vybavy A)

&

Uzemnenie (PE)

Popis prepinacov na ovladacom paneli

Nazov prepinaca

Popis prepinaca

J2

FIC analdgovy vstup : napatie (0 — 10 V) vstupny spinac na V
FIC analdgovy vstup : prad (0 - 20 mA) vstupny spinac na |

J

FOC analdgovy vystup: napatie (0 — 10 V) vystupny spinaé na V
FOC analdgovy vystup: prud (0 - 20 mA) vystupny spinac na |

J3 (0,4 a7 30 kW)

Prepinac J3 uréuje ¢i je zdroj napajania digitalnych svoriek
interny alebo externy (Pracovny rozsah od +5V do +27V).

J4 (0,4 a2 30 kW)

Prepinac J3 urcuje hodnotu koncového odporu komunikacnej linky.
Zapnuté ON alebo vypnuté OFF.

J3 (37 a% 200 kw)

Prepinac J3 urcuje hodnotu koncového odporu komunikacnej linky.
Zapnuté ON alebo vypnuté OFF.

J4 (37 a7 200 kW)

Prepinac J4 urcuje i je zdroj napajania digitalnych svoriek interny alebo
externy (Pracovny rozsah od +5V do +27V).

CN2

10 PIN port pre pripojenie displeja alebo predlZzovacieho kabla ku displeju
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Kapitola 2: Instaldcia a zapojenie

Nazov

svorky Popis funkcie Pozndmky
FWD Prikaz CHOD VPRED / STOP Multifunkéné vstupné svorky S1
REV Prikaz CHOD VZAD / STOP az 54, FWD, REV  podla
S1 Multifunkénd vstupnd svorka referencného cisla alebo
u up Specifickych nastaveni a GND.
S2 Multifunkénd vstupnd svorka Interny zdroj napajania
s3 Multifunkénd vstupnd svorka 12 vV DC. Externy zdroj
napajania 5V az 27 V DC.
sS4 Multifunkénd vstupna svorka Vstupna impedancia 3.3 kQ.
FOV Analdgovy vystupny terminal 0-10V/0-20 mA
1o0v Zdroj +10 V pre riadenie frekvencie Potenciometer 10 kQ
FIV Vstupny analdgovy napatovy terminal 0-10 V (Impedancia: 20 kQ)
0-20mA/0-10V
FIC Analdégovy vstupny priadovy terminal (Impedancia 250 Q pre prudovy
vstup / 10 kQ pre napatovy)
GND Nulovy potencial pre digitalne vstupy
MCM Nulovy potencial pre OC
L Zatazitelnost vystupu
MoO1 Multifunkény vystup max. 48 V DC / 50 mA
RS+ RS 485 plus L o
- RS485 komunikaéné spojenie
RS- RS 485 minus
+24V Zdroj napajania +24V (max. 150 mA) Len modely od 37 kW
o . Zatazitelnost kontaktov:
RA Reléové vystupné kontakty (NO) AC 250V / 3A; DC30V / 1 A,
o . Zatazitelnost kontaktov:
RB Reléové vystupné kontakty (NC) AC 250V / 3A; DC 30V / 1 A,
RC Reléové vystupné kontakty RA, RB spolo¢nd Zatazitelnost kontaktov:

svorka

AC 250V /3A; DC30V/1A.
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Kapitola 3: Prevadzka

3.1 Popis jednoriadkového digitalneho panela
3.1.1 Obrazok panela pre modely 0.4 kW az 30 kW

LED ukazovatel zvolenej hodnoty zobrazenia

®Hz: @a OV @FR

Displej Nastavenie
frekvencie
START / STOP A Tlacidlo "VSTUP"
do programu
Tlacidlo postivania E
po displeji < A 4 S ENTER (Potvrdif)
| ESET RESET (N&vrat spat)
Tlacidla UP/DOWN
Hore/Dolu
3.1.2  Popis funkcii tlacidiel
Tlacidlo Nazov Popis

Tlacidlo program

Vstup alebo navrat z menu prvej Urovne

ENTER/RESET

Postupné prechadzanie cez menu a
potvrdzovanie parametrov, alebo ndvrat
spat.

ZvySenie hodnoty

Postupne zvySujte Udaje alebo funkéné
kody.

Znizenie hodnoty

Postupne zniZuje Udaje alebo funkéné
kody.

Otocny
gombik/Tlacidlo

Otdcanim gombika riadite
frekvenciu/Stlacenim gombika prepinate
zobrazenie na displeji
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Kapitola 3 Prevadzka

Kratko ,zatlac a pust” otoény gombik
a na displeji sa budu postupne zobrazovat
po kazdom zatlaéeni iné veli¢iny:

Ve - frekvencia chodu v Hz
\) - nastavena frekvencia Hz
) / - hodnota aktualneho DC napatia
3 - vystupny prud A
RATRAS - vystupny vykon

* Z4visi to od nastavenia bitov v P7.03

Tlacidlo Nazov Popis

V rezime nastavenia parametrov stlacenim
tohto tlacidla vyberte bit, ktory chcete

upravit. V inych rezimoch cyklicky
zobrazuje parametre posunom vpravo.

Posun vliavo

Start a Stop menica v reZime ovladania cez

START/STOP o
kldvesnicu.
3.1.3  Popis svetelného indikatora
Nazov svetelného indikatora Popis svetelného indikatora
Hz Frekvencia
A Prud
Y Napatie
Vypnuté (zhasnuté): dopredu.
FWD/REV Zapnuté (rozsvietené): reverzna
prevadzka.

42



Kapitola 3 Prevadzka

3.2 Popis dvojriadkového digitalneho panela

3.2.1 Obrazok panela pre modely 37 kW az 200 kW

LED ukazovatele zvolenej hodnoty zobrazenia
B ——

1 riadok displeja
LED _ _ )
zobrazenie 2 riadok displeja
funkeif i Nastavujeme
v parametri
P9.52
Posun hore ' :
fé. Tlacidlo vstup do
programu
Posun j [ »
dolava at 2o Potvrdit
START o) & ¢ - STOP / RESET
J
Tipovanie (spomaleny chod) / Multifunkéné tlacidlo
Tlacidlo Nazov Popis
u Tlacidlo program Vstup alebo navrat z menu prvej Urovne
Postupné prechadzanie cez menu a
[z ENTER/RESET potvrdzovanie parametrov, alebo navrat
ENTER spat.
up ZvyZenie hodnoty Postupne zvysujte ’L’Jdaje alebo funkéné
g kody.
Znizenie hodnoty Postupne zniiujekg;:ljje alebo funkéné
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Kapitola 3 Prevadzka

Posun dolava

Zatlacenim sa postuvame po displeji dolava
Pocas prevadzky — prepiname medzi
zobrazenim réznych velic¢in Hz, A, V

START

clE

Stlacenim tlacidla uvediete menic do
chodu

STOP / RESET

o

Stlacenim tlacidla zastavite menic, alebo
v pripade poruchy vyresetujete chybu

JOG

@ JOG

Multifunkéné tlacidlo
JOG (tipovanie — spomaleny chod)
Nastavitelné v P7.01

Prislusenstvo: Ku meniéu je mozné dokupit predlZovaci kabel a externy disple;j.
Kabel sa na mieru podla poziadavky vyraba v dizke 2 a7 30 m.

PredlZovaci kdbel a externy
displej vhodny k meni¢om
V800 vykonovej rady

od 0.4 kW do 30 kW

Typ: DP6E2

PredlZovaci kdbel a externy
displej vhodny k meni¢om V800
vykonovej rady

od 37 kW do 200 kW

Typ: DP6G3
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Kapitola 3 Prevadzka

3.3 Prevadzka
3.3.1 Nastavenie parametrov

Trojuroviové menu:

1. Skupina funkénych kédov (prvé menu);

2. Funkéné kody (druhé menu);

3. Nastavenie hodnoty kédu funkcie (tretie menu).

Vysvetlenie: Trojurovriové ovladanie menu, stladenim tladidla PRG/MENU alebo ENTER sa
mozete vrétit do sekundarneho menu. Rozdiel medzi tymito dvomi spdsobmi je: stlacte
ENTER na nastavenie parametrov v ovlddacom paneli a potom sa vratte do sekundéarneho
menu a automaticky prejdite na dalsi kdd funkcie, stlatte PRG/MENU priamo, aby ste sa
vratili do sekundarnej ponuky, neulozZili parametre a zostali v aktualnom funkénom kadde.
Napriklad: zmena kddu funkcie P1.03 z 00.00 Hz zmenite na 50.00 Hz.

Diagram nastavenia parametra
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Kapitola 3 Prevadzka

V trojuroviiovom stave, ak parameter neblikd znamena to, Ze kdd funkcie nemdze byt
zmeneny, mozné dovody su:

1) Parameter kddu funkcie nemozno menit. Ako napriklad skutoéné parametre testovania,
prevadzkové zaznamy atd’;

2) Parameter kodu funkcie v prevadzkovom stave (ak je RUN) nemdze byt zmeneny.

3.3.2  RESET chyby

Po poruche menica budu na displeji zobrazené prislusné informacie o poruche. UZivatelia
moézu stlacit tlacidlo STOP/RESET na kldvesnici alebo funkciou termindlu vykonat
resetovanie poruchy, po resetovani poruchy je meni¢ v pohotovostnom stave. Ak je menic
v poruche a pouzZivatel neuskutoéni RESET, menic je v systéme stavu ochrany a nemdze dalej
bezat.

3.4 Prvé spustenie

3.4.1 Prvé spustenie pre pohon riadeny spdsobom V/F (vhodny pre ventilatory, ¢erpadla,
atd’.)

Zjednoduseny priklad:

Potom ako ste podla 1 a 2 kapitoly spravne pripojili menic frekvencie V800 a spravne ste
pripojili vhodny elektromotor

- Nastavte parametre V800
P0.00=2
P0.01=0
P0.08= ¢as rozbehu zvolte podla zataze
P0.09= dobu spomalenia zvolte podla zataze
P1.10= 0 ak zastavujete malé zotrvacnosti
P6.10= 1 ak zastavujete velké zotrvacnosti, napr. velky ventilator
P2.01= vykon pohananého elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.02= menovité napajacie napatie elektromotora podla jeho vyrobného Stitku
P2.03= menovity prud elektromotora podla jeho vyrobného Stitku
P2.04= menovitu frekvenciu elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.05= menovité otacky elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P4.01= zvysenie krdtiaceho momentu (pouzite pri tazSom rozbehu

( najlepsie 0.0 = automatické )
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Kapitola 3 Prevadzka

3.4.2 Prvé spustenie pre pohon riadeny spdsobom SFVC (vhodny pre drvice, dopravniky,
atd’)

Pri procese riadenia vektorovym spdsobom SFVC je nutné meni¢ naladit na pohanany
elektromotor!

Zjednoduseny priklad:

Potom ako ste podla 1 a 2 kapitoly spravne pripojili menic frekvencie V800 a spravne ste
pripojili vhodny elektromotor

- Nastavte parametre V800 nasledovne
P0.00=1
P0.01=1
P0.08= ¢as rozbehu zvolte podla zataze
P0.09= dobu spomalenia zvolte podla zitaze

P2.01= vykon pohananého elektromotora podla jeho vyrobného Stitku

P2.02= menovité napajacie napatie elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.03= menovity prud elektromotora podla jeho vyrobného stitku

P2.04= menovitu frekvenciu elektromotora podla jeho vyrobného stitku
P2.05= menovité otacky elektromotora podla jeho vyrobného stitku

Potom nastavte automatické ladenie (ak mate pohon rozspojkovany — bez zataze), zadajte
dynamické ladenie P2.37=2 a stlacte START. Na displeji sa rozsvieti ,StudY“ a pohon sa
rozbehne. Po skonceni procesu ladenia (autotuning) sa na displeji objavi nastavena
frekvencia, napr.: 50.00

Ak uz mate pohon zospojkovany (pripojeny na zataz), smer otacania rotora elektromotora
mate spravne nastaveny, ale z uréitych dévodov je bezpeénejsie pohon neroztodit, zadajte
statické ladenie

P2.37=1 a stlacte START. Na displeji sa rozsvieti ,StudY“, ale pohon sa nerozbehne.

Hriadel elektromotora sa bude len mierne ,$klbat“ a z motora sa moze ozyvat
prerusované ,bzucanie” (je to prirodzeny efekt ladenia). Po skonceni procesu ladenia
(autotuning) sa na displeji objavi nastavena frekvencia, napr.: 50.00

3.5 Prevadzka menica

3.5.1 Inicializacia pri zapnuti

Pri zapnuti menica sa systém najskor inicializuje, LED displej zobrazi "2000". Po dokonceni
inicializacie je menic v pohotovostnom reZime.
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3.5.2 Pohotovostny stav menica

V stave zastavenia alebo chodu meni¢a sa mozu zobrazovat rozne parametre stavu. Podla
kédu funkcie P7.03 (prevadzkové parametre), P7.05 (stop parameter), rozne definicie sa
mézu tykat funkénych kédov P7.03 a P7.05.

3.5.3 Chod menica

V prevadzkovom stave sa dd zvolit, ¢i sa ma celkovo Sestndst prevadzkovych parametrov
zobrazovat: prevadzkova frekvencia, nastavend frekvencia, napatie zbernice, vystupné
napétie, vystupny prud, prevadzkova rychlost, vystupny vykon, vystupny krdtiaci moment,
nastavenie PID, analdégovy vstup PID FIV napétie, analdgové vstupné napatie FIC, pocet
segmentov s viacerymi otackami, poZzadovana hodnota krutiaceho momentu; ¢i sa ma
zobrazit kod funkcie, sa rozhodne volbou bitu P7.03 a P7.04, stlaenim tladidla prepnete
poradie zobrazenia vybranych parametrov, stlacenim tlacidla (£ dolava, aby ste mohli
prepnut zobrazenie vybranych parametrov.

3.5.4 Poruchové hlasenia
Séria menicov V 800 ponuka rézne informacie o poruchach. Preditajte si prosim kapitolu 5.
o chybach menica rady V 800 a ich odstraneni.

3.5.5 Nastavenie PTC a TK tepelnej ochrany motora
Zapojte PTC termistora a TK elektromotora podla obrazku:

Thermistor | V 800 V 800

Termokontakt

- $1 s1

@ B
b GND K L GND

Napriklad nastavenie parametrov je nasledovné: P5.02 = 33
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3.6 Rychle uvedenie do prevadzky

Volba rezimu

Nastav P2
(P2.00 aZ P2.05)

I

Nastav dobu
) Zrych./Spomal.
Nie (P0.08 a P0.09)

Vyberte zdroj prikazu CHODU Autotuning
parametrov motora

(nastav P0.02) (nastav P2.37=1)

Vyberte vhodny prikaz frekvencie
(nastav P0.03 a P0.04)

I

Volba Startovacieho rezimu
(nastav parameter P1.00)

:

dobu zrychlenia/spc
(P0.08 aP0.09)

:

Volba reZimu zastavenia motora
(nastav parameter P1.10)

I

Start a kontrola, & je vietko OK. Ak

je porucha, pozn Cast
o odstrafiovani porich

Dosiahol sa Nie

poZadovany efekt?
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Priklad 1: prvé spustenie vo V/F reZime riadenia

P0.00=2
P0.01=0
P0.08= 120 sek.
P0.09= 120 sek.
P1.10=1
P2.01=7,5 kW
P2.02=400 V
P2.03=13,5A
P2.04= 50 Hz
P2.05= 2930 ot./min
P4.01=5,0 %
P9.00=1
P9.01=10
P9.03=50
P9.12=11
P9.13=1

START
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Kapitola 3: Prevadzka

Priklad 2: prvé spustenie v rezime riadenia SFVC

P0.00=1 e
P0.01=1 u
P0.08=30 sek. 000
P0.09=30 sek. '
P2.01=7,5 kW
P2.02=400 V RS 1@
P2.03=14,2 A
P2.04=50 Hz V800
P2.05=2910 ot./min
P9.00= 1

P9.01=1.0 Uy weE
P9.03= 30 i k.
P9.12=11 '
P9.13=1

24 kad
.

P2.37=1 (autotuning)

START
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Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

Ak je parameter PP.00 nastaveny na nenulové Cislo, ochrana parametrov je povolena. Ak
chcete vstupit do ponuky, musite zadat spravne pouzivatelské heslo. Ak chcete zrusit
funkciu ochrany heslom, zadajte heslo a nastavte PP.00 na hodnotu O.
Menu parametrov, ktoré uzivatel prisposobi, nie su chranené heslom. Skupina P je
zakladnymi parametrami funkcii, skupina D je pre monitorovanie funkénych parametrov.

Vyznam symbolov v tabulke kédov funkcii je nasledovny:

» % “ Parameter mdZe byt zmeneny, ked je meni¢ v zastavenom alebo beZiacom stave.

, & “ Parameter nemozno zmenit, ked je meni¢ v beZiacom stave.

,®“ Parameter je skuto¢ne namerana hodnota a nedd sa zmenit.

,*¥“ Tento parameter je tovérensky parameter a méze ho nastavit iba vyrobca.

Kod . . Tovdarenské |Vlastno
. Nazov parametra Rozsah nastavenia X ,
funkcie nastavenie st
Skupina PO: Zakladné parametre
1: G typ (konstantné zatazenie
kradtiaceho momentu CT) *Podla
P0.00 G/P typ* 2: P typ (premenlivé krdtiace momenty — modelu *
kvadratické, napr. ventilator, kompresor
Cerpadlo, atd" )
0: Riadenie napétia / frekvencie (V/F)
P0.01 |Volba rezimu riadenia| 1: Vektorové riadenie bez spatnej vazby 0 *
(SFVC)
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P0.02

Volba prikazového
kanalu

0:
1:
2:

Riadenie cez prevadzkovy panel
Riadenie cez vstupné svorky
Riadenie cez komunikaciu

P0.03

Zdroj frekvencie

X (zdroj frekvencie)

0:
1:

WNREOXDWN

Hlavny zdroj frekvencie
X a Y operdcie (prevadzkovy rezim
urceny desiatkami)

: Prepinanie medzi Xa Y

: Prepinanie medzi Xa"XaY"
: Prepinanie medziYa “XaY"
. (X'aY operacia)

X+Y
X-Y

:Maximum XayY
:Minimum XayY

00

P0.04

Volba hlavného zdroja
frekvencie X

o

: Digitalne nastavenie (P0.10

prednastavena frekvencia, mdze sa
menit cez UP/DOWN)

: Digitalne nastavenie (P0.10

prednastavena frekvencia, mdze sa
menit cez UP/DOWN)

:FIV

1 FIC

: Oto¢nym gombikom na panely
: Impulzné nastavenie (S3) OPCIA
: Krokové rychlosti

: Jednoduché PLC

PID

: Komunikacné rozhranie

P0.05

Volba pomocného
zdroja frekvencie Y

Rovnako ako P0.04 (vyber hlavného zdroja

frekvencii X)
0az9

P0.06

Volba rozsahu
pomocného zdroja
frekvencie. Y

0: Vzhladom na maximalnu frekvenciu
1: Vzhladom na max. frekvenciu zdroja X

P0.07

Rozsirenie pomocného
zdroja frekvencie Y

0%~ 150 %

100%
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. . Podl
P0.08| Doba zrychlenial |0.00s - 65000's o | %
modelu
P0.09| Doba spomalenia1 |0.00s—65000's Podla |-,
modelu
P t )
pog|  Trednastavena iy 55 riaximaina frekvencia (P0.12) 50.00Hz| %
frekvencia
PO.11 Smer otacania O: Rovrlakly smer 0 hx¢
1: Opacny smer
P0.12 | Maximalna frekvencia | 50.00 Hz az 3200.00 Hz 50.00Hz| %
0: PO.12
1: FIV
PO.13 Horna hranlca'zdrOJa 2: FIC ’ 0 *
frekvencie 3: Rezervované
4: Impulzné nastavenie
5: Nastavenie cez komunikacny vstup
P0.14 Horna hrar'uca Spodna hranlca frekvencie P0.16 — maximalna 50.00Hz| #
frekvencie frekvencia P0.12
po.s|  Hormahranica 4 651, maximaina frekvencia PO.12 0.00Hz | *
frekvencie - posunutie
Spodna hranica , . .
P0.16 . 0.00 Hz - Horna hranica frekvencie P0.14 0.00Hz | ¥
frekvencie
P0.17| Nosna frekvencia 1 kHz-16.0 kHz Podra *
modelu
PO.18 Vplyv teploty n.a nosnu | O: Nle 1 %
frekvenciu 1: Ano
Prirastok ¢asu pre O:1s
P0.13 zrychlenie/s om:Ienie 1:0.1s ! *
y P 2: 0.01s
P0.20 Rezerva
Frekvencény posun
P0.21 pomocnehQ zdroja 0.00 Hz — maximalna frekvencia P0.12 0.00Hz | ¥
frekvencie pre
prevadzku X a Y
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. 1: 0.1 Hz
P0.22| Odkaz na frekvenciu 2-0.01 Hz 2 *
Trvalé digitdlne . iy
P0.23 | nastavenie frekvencie o Nezapa"mat:fme 0 *
. , 1: Zapamataneé
pri zapnuti
. . . .| 0: Maximalna frekvencia (P0.12)
P0.24 Z:rk’lsslr;if;eskvs:wjﬁesi” 1: Nastavena frekvencia 0 *
y P 2:100Hz
Zakladna frelkvenua 0: Frekvencia behu
PO.25 zmenena cez 1: Nastavenad frekvencia 0 x
UP/DOWN pocas behu |
..X: Vazba prikazu ovladacieho panela k
zdroju frekvencie
0: Bez vazby
1: Digitdlne nastavenie zdroja frekvencie
2: FIV
3: FIC
4: Rezervované
P0.26 Vézba prikazu I'<zdrOJu 5: Impulzn'e r’1astav<.en|e (S3) OPCIA 000 *
frekvencie 6: Krokové rychlosti
7: PLC
8: PID
9: Komunikacné rozhranie
X.: Vazba prikazu terminalu k zdroju
frekvencie (0-9, rovnaké ako jednotky)
X..: Vézba prikazu komunikacného rozhrania k
zdroju frekvencie (0-9, rovnaké ako jednotky)
P0.27 vp rozsirujuce] 0: MODBUS komunika&na karta 0 *
komunikacnej karty
P0.28 Rezerva

Skupina P1: Riadenie Startu / Stopu
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Kéd , . Tovarenské |Vlastn
. Nazov parametra Rozsah nastavenia . ;
funkcie nastavené | ost
0: Priamy Start
P1.00 ReZim Startu 1: Opatovné spustenie sledovania otacok 0 *
2: Predbudeny motor(asynchrénny motor)
0: Z frekvencie zastavenia
P1.01 | ReZim sledovania otacok | 1: Z nulovej rychlosti 0 *
2: Z maximalnej frekvencie
P1.02 Rychlost lslvedovanla 1-100 20 "
otacok
P1.03| Startovacia frekvencia |0.00Hz -10.00Hz 0.00 Hz| ¢
Doba podrzania
P1.04 Startovacej 0.0s -100.0s 0.0s *
frekvencie
Startovaci brzdny prad
P1. % - 1009 9
05 DC /Prud predbudenia 0% - 100% 0% *
Startovacia brzdna doba
P1.06 DC /Doba predbudenia 0.0s - 100.0s 0.0s *
. , . 0: Linedrne zrychlenie/spomalenie
R hl
P1.07 ez;moazy;cleneigla / 1: S-krivka zrychlenie/spomalenia A 0 *
P 2: S-krivka zrychlenie/spomalenia B
Casovy podiel tartovacej
P1.08 ) . 0.0% ~ (100.0%-P1.09) 30.0% | %
fazy S-krivky
Casovy podiel koncovej
P1.09 , . 0.0% ~ (100.0%-P1.08) 30.0% | *
fazy S-krivky
P1.10 STOP resim 0: Sp?male?le, do zastavejnla po krivke 0 %
1: Volnobezné spomalenie
Pociatoc¢na frekvencia . .
P1.11 . .1 0.00 Hz — Maximalna frekvencia 0.00Hz | ¥
zastavenia DC brzdenia
P1.12 Cakacia doba zastavenia 0.0s ~ 100.0s 0.0s %

DC brzdenia
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pr.13| BrednyprudDCRri a0 609 0%
zastaveni
P1.14 DC doba brzdenia 0.0s ~ 100.0s 0.0s
P1.15 Miera brzdenia 0-100 % 100 %
Skupina P2: Parametre motora
0: BeZny asynchréonny motor
P2.00 Vyber typu motora 1: Asynchrénny motor s premenlivou 0
frekvenciou
N Podla
P2.01 | Menovity vykon motora | 0.1 kW ~ 500.0 kW
modelu
P2.02 Menovité napatie 1V a3 2000 V Podla
motora modelu
N ‘ Podla
P2.03 | Menovity prid motora | 0.01 Aaz 655.35 A
modelu
P2.04 Menovita frekvencia 0.01 Hz — 3200 Hz Podla
motora modelu
S . . . Podla
P2.05 Menovita rychlost 1 ot./min ~ 65535 ot./min
modelu
P2.06 Odpor statora 0.001 Q-65.535 O Podla
(asynchrénny motor) modelu
P2.07 Odpor rotora 0.001 Q- 65.535 Q Podla
(asynchrénny motor) modelu
pog| Zvodovaindukcia o) i 65535 mH Podla
(asynchrénny motor) modelu
pp0g| VZalomnaindukcia o 4 oes 5 iy Podfa
(asynchrénny motor) modelu
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P2 10 Prud motolra bez zataze 0.01A-P2.03 Podla
(asynchrénny motor) modelu

P2.11-P2.36 Rezervované

0: Automatické ladenie zakdzané

1: Asynchrénny motor - statické

Volba automatického automatické ladenie
P2.37 . . . 0
ladenia 2: Asynchrénny motor - kompletné
automatické ladenie (dynamické
parametre)
Skupina P3: Parametre riadenia vektora
P3.00 Linedrna konstanta 1 1-100 30
p3.01| Integracna konstanta 1 0.01's ~ 10.00s 0.50s
p3.02 | Frekvencia prepinania 1 0.00-P3.05 5.00Hz
P3.03 Linearna konstanta 2 1-100 20
P3.04 | Integracnd konsStanta 2 0.01s~10.00s 1.00s
P3.05 | Frekvencia prepinania 2 P3.02 — maximalna vystupna frekvencia | 10.00Hz
P3.06 |Zisk riadenia vektorového 0% ~ 200% 100%
sklzu
Casova konstanta filtra

P3.07 rychlosti slucky 0.000s-0.100s 0.000s
P3.08 Zisk prebudenia 0-200 64
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0: P3.10
1: FIV
2: FIC
Zdroj horného limitu | 3: Rezervované
P3.09| kratiaceho momentu v | 4: Impulzné nastavenie 0
rezime riadenia rychlosti | 5: Nastavenie cez RS 485
6: MIN(FIV,FIC)
7: MAX(FIV,FIC)
Digitalne nastavenie
P3.10 |hornej hranice krutiaceho| 9,0% ~ 200.0% 150.0%
momentu v rezime
riadenia rychlosti
P3.11 Rezerva
P3.12 Rezerva
Uprava linearnej
P3.13 konstanty budenia 0-60000 2000
P3.14 Uprava linearnej 0-60000 1300
konstanty budenia
Uprava linearnej
P3.15| Konstanty kratiaceho | 0-60000 2000
momentu
Uprava integracnej
P3.16 konstanty 0-60000 1300
krdtiaceho momentu
p3.17 Rychlost |r1tegracnej 0: Zakazane’: 0
slucky 1: Povolené

P3.18 Rezervované

P3.19 Rezervované

P3.20 Rezervované

P3.21 Rezervované

P3.22 Rezervované
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Skupina P4: Parametre riadenia V/F

0: Linearna krivka V/F
1: Viacbodova krivka V/F
2: Stvorcova krivka V/F
3: 1.2-ndsobna krivka V/F
4: 1.4-nadsobna krivka V/F
P4.00| Nastavenie krivky V/F |6: 1.6-ndsobnad krivka V/F 0
8:1.8-nasobna krivka V/F
9: Rezervované
10: V/F Uplné oddelenie
11: V/F polovi¢né oddelenie
Zvydenie krutiaceho | 0.0%: (Automatické zvysenie) Podla
P4.01 momentu 0.1% ~ 30.0% (Manudlne zvyZenie) modelu
Obmedzenie krutiaceho
P4.02 momentu 0.00 Hz — maximalna vystupna frekvencia | 50.00 Hz
Viacbodova V/F krivka
P4.03 frekvencie 1 0.00 Hz - P4.05 0.00 Hz
Viacbodova V/F krivka
P4.04 napitia 1 0.0% ~ 100.0% 0.0%
Viacbodova V/F krivka
P4.05 frekvencie 2 (F2) P4.03 ~ P4.07 0.00 Hz
Viacbodova V/F krivka
P4.06 napitia 2 (V2) 0.0% ~ 100.0% 0.0%
Viacbodova V/F krivka | P4.05 - menovita frekvencia motora
P4.07 frekvencie 3 (F3) (P2.04) 0.00Hz
Viacbodova V/F krivka
P4.08 napatia 3 (V3) 0.0% ~ 100.0% 0.0%
Konstanta kompenzacie
P4.09 0.0% ~ 200.0% 0.0%

sklonu V/F

60




Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

P4.10 V/F prebudenie 0-200 64 *
Podl
P4.11| V/F potlacenie oscilacie |0-100 odfa *
modelu
0: Digitalne nastavenie (P4.14)
1: FIV
2: FIC
3: Rezervované
i . 4: Impulzné nastavenie (S3) OPCIA
P4.13 Napatos\;y Z?QZ:upre v/F 5: Krokova rychlost 0 *
P 6: Jednoduché PLC
7:PID
8: Komunikacné rozhranie, 100%
zodpovedd menovitému napatiu motora
(P2.02)
Digitalne napatové
P4.14 nastavenie pre V/F 0V - menovité napéatie motora ov *
separaciu
Doba narastu nantia ori 0.0s-1000.0s, udava cas potrebny na
P4.15 ,p.. P zvySenie vystupného napéatiaz 0V na 0.0s bA¢
V/F separdcii i e
menovité napatie motora
... __.|0.0s-1000.0s, udava cas potrebny na to,
Doba poklesu napatia pri , . v s
P4.16 . . aby vystupné napaétie kleslo z menovitého| 0.0s bA¢
V/F separacii s
napdtia motorana OV

Skupina P5: Vstupné terminaly
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P5.00

Volba funkcie FWD

P5.01

Volba funkcie REV

P5.02

Volba funkcie S1

P5.03

Volba funkcie S2

O 00O NOU B WNERL O

12:
13:
14:
15:
16:

17:

18:
19:

: Bez funkcie

: CHOD vpred (FWD)

: Reverzny CHOD (REV)

: Trojvodicové riadenie

: CHOD vpred JOG (FJOG)

: Reverzny CHOD (RJOG)

: Svorka UP

: Svorka DOWN

: Pozvolné zastavenie

: Reset chyby (RESET)

10: Pozastavenie pocas CHODU (Pauza)
11:

Normalne otvoreny (NO) vstup
externej chyby

Pevna rychlost 1

Pevna rychlost 2

Pevna rychlost 3

Pevna rychlost 4

Svorka 1 pre volbu casu
zrychlenia / spomalenia
Svorka 2 pre volbu ¢asu
zrychlenia / spomalenia
Prepinanie zdroja frekvencii
Nulovanie cez UP a DOWN
(terminal, ovladaci panel)

20: Svorka na prepinanie zdroja prikazu

21

22:
23:

: Zrychlenie/spomalenie zakdzané
Pozastavenie PID
Obnovenie stavu PLC

24: Swing pauza

25:

Vstup pocitadla

26: Nulovanie pocitadla

27:

Vstup dizky

28: Nulovanie dizky

29:

Reguldcia krutiaceho momentu
zakdzana

30: Impulzny vstup ( len pre S3 OPCIA )

31:
32:
33:

Rezervované
Okam?zité DC brzdenie

chyby (cez S1 vhodné pre PTC)

Normalne zopnuté (NC) vstup externej

12
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P5.04

Volba funkcie S3

P5.05

Volba funkcie S4

34:
35:
36:
37:

38:
39:

40:

41:
42:
43:
44.
45:
46:

47:
48:
49:.
50:

Zmena frekvencie je zakdzand
Reverzny smer PID

Svorka pre externy STOP terminal 1
Svorka na prepinanie zdroja
prikazu 2

Pozastavenie integrovania PID
Prepinanie medzi hlavhym
zdrojom frekvencie X a
prednastavenou frekvenciou
Prepinanie medzi pomoc.
zdrojom frekvencie Y a
prednastavenou frekvenciou
Terminal vyberu motora 1
Terminal vyberu motora 2
Prepinanie parametrov PID
Rezervované

Rezervované

Prepinanie - riadenie

rychlosti / riadenie

krdtiaceho momentu

Nudzovy stop

Svorka pre externy STOP terminal 2
DC brzdenie s oneskorenim
Nulovanie aktudlneho ¢asu
prevadzky

51-59: Rezervované

13

*

P5.10

Doba filtrovania

0.000s ~ 1.000s

0.010s

P5.11

Rezim prikazov cez
svorkovnicu

0: Dvojvodicovy rezim 1
1: Dvojvodicovy rezim 2
2: Trojvodicovy rezim 1
3: Trojvodicovy rezim 2

P5.12

Zmena hodnoty svorkami
UP / DOWN

0.001 Hz/s ~ 65.535Hz/s

1.00Hz/s

P5.13

Fl krivka 1 min. vstup

0.00V-P5.15

0.00v
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Zodpovedajuce
P5.14| nastavenie Fl krivky 1 |-100.0% ~ +100.0% 0.0% Y
min. vstup
P5.15| Fl krivka 1 max. vstup | P5.13-+10.00V 10.00V *
Zodpovedajuce
P5.16| nastavenie Fl krivky 1 |-100.0% ~ +100.0% 100.0% *
max. vstup
P5.17 | Filtracny €as Fl krivky 1 | 0.00s ~ 10.00 s 0.10s *
ps.1g| Flkrivka2minimalny | o b5 50 0.00V | ¥
vstup
Zodpovedajuce
P5.19| nastavenie Fl krivky 2 |-100.0% ~ +100.0% 0.0% *
min. vstup
ps.20| Flkrivka 2 maximainy | oo 10 16 00v 10.00V | ¥
vstup
Zodpovedajuce
P5.21| nastavenie Fl krivky 2 | -100.0% ~ +100.0% 100.0% | *
max. vstup
P5.22 | Filtra¢ny ¢as Fl krivky 2 | 0.00s ~ 10.00 s 0.10s *
ps.23| Frkrivka3minimalny | 5 5oy ~ps o5 -10.00V | ¥
vstup
Zodpovedajuce
P5.24 | nastavenie Fl krivky 3 |-100.0% ~ +100.0% -100.0% | *
min. vstup
p5.5| T krivka 3 maximalny | oc 55 10 0oy 10.00V | *
vstup
Zodpovedajuce
P5.26 | nastavenie Fl krivky 3 [-100.0% ~ +100.0% 100.0% | ¥
min. vstup
P5.27 | Flkrivka 3 filtracny ¢as | 0.00S-10.00s 0.10s *
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P5.28 | IMPULS minimalny vstup | 0.00kHz ~ P5.30 0.00kHz | *
Zodpovedajuce
P5.29 | nastavenie minimalneho | -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
vstupného impulzu
P5.30 {IMPULS maximalny vstup| P5.28-100.00kHz 50.00kHz | %
Zodpovedajuce
P5.31 | nastavenie maximalneho|-100.0% ~ 100.0% 100.0% *
vstupného impulzu
ps.32 | Filtracny casimpulznej | ¢ 14 oo 0.10s | ¥
krivky
Jednotky: Volba FIV krivky
1: Krivka 1 (2-bodova, pozri P5.13-P5.16)
2: Krivka 2 (2-bodova, pozri P5.18-P5.21)
3: Krivka 3 (2-bodova, pozri P5.23-P5.26)
P5.33 Volba FI krivky 4: Krivka 4 (4-bodov4, pozri C6.00 ~ C6.07)| 321 ¥
5: Krivka 5 (4-bodova, pozri C6.08 ~ C6.15)
Desiatky: Volba FIC krivky (1-5, rovnako
ako FIV)
Stovky: Rezervované
Jednotky: Nastavenie FIV na mensiu
hodnotu ako je min. vstup
0: Minimdlna hodnota
Nastavenie Fl na mensiu | 1: 0.0 %
P5.34| hodnotu ako je min. Desiatky: Nastavenie FIC na mensiu 000 ¥
vstup hodnotu ako je min. vstup
0: Minimdlna hodnota
1:0.0%
Stovky: Rezervované
P5.35| FWD doba oneskorenia | 0.0s ~ 3600.0s 0.0s *
P5.36| REV doba oneskorenia |0.0s ~ 3600.0s 0.0s *
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P5.37 S1 doba oneskorenia | 0.0s ~ 3600.0s 0.0s *
Jednotky: FWD povoleny rezim
0: Vysoka uroven povolena
Volba bovoleného 1: Nizka drover povolena
P5.38 po Desiatky: REV 00000 | %
SreZzimul
Stovky: S1
Tisicky: S2
Desattisice: S3
Jednotky : S4
Volb lenéh . . .
P5.39 07oa povoleneho 0: Vysoka trovef povolena 00000 | %
SreZzimu 2 . . . .
1: Nizka drover povolena
Skupina P6: Vystupné terminaly
P6.00| MO1 vystupny rezim | 1: Spinaci/rozpinaci vystupny signal 1 >

66




Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

: Ziadny vystup

: Menic v chode

: Chyba vystupu(stop)

: Zistovanie Urovne frekvencie FDT1

: Frekvencia dosiahnuta

: Chod s nulovou rychlostou

: Predbezné varovanie pred pretazenim
motora

7: Predbezné varovanie pred pretazenim

menica

8: Dosiahnuta nastavena hodnota pocitadla

9: Dosiahnuta pozadovana hodnota pocitadla

10: Dizka dosiahnutd

11: Ukonceny cely cyklus PLC

12: Dosiahol sa kumulovany cas prevadzky

13: Obmedzenie frekvencie

14: Obmedzeny krutiaci moment

15: Meni¢ pripraveny na CHOD

16: FIV>FIC

17: Dosiahla sa horna hranica frekvencie

18: Dosiahla sa dolna hranica frekvencie

P6.01 Funkcie MO1 19: Stav pod napéatim 0 Yo

(0-40) 20: Komunikacné nastavenie

21: Rezervované

22: Rezervované

23: Chod s nulovou rychlostou

24: Dosiahol sa celkovy ¢as chodu pod napatim

25: Zistenie Urovne frekvencie FDT2

26: Dosiahnuta Frekvencia 1

27: Dosiahnuta Frekvencia 2

28: Dosiahnuty prud 1

29: Dosiahnuty prud 2

30: Dosiahnuty ¢as

31: FIV vstupny limit prekroc.

32: Nulové zatazenie

33: Reverzny CHOD

34: Nulovy prad

35: Dosiahnutd teplota modulu

36: PrekroCena hranica vystupného pradu

37: Dosiahnuta spodna hranica frekvencie

38: Alarm vystupu (CHOD beZi dalej)

39: Rezervované

40: Dosiahnuty aktualny ¢as chodu

o Uk, WNBEFL O

Funkcia reléového
.02 , 2
P6.0 Vystupu (RA'RB'RC) Detto ako M01

P6.03 az P6.05 Rezervované parametre
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0: Frekvencia po¢as CHODU
FOV volba funkcie 1: Nastavend frekvencia
P6.07 vystupu 2: Vystupny prud 0 *
(0-16) 3: Vystupny kratiaci moment
4: Vystupny vykon
5: Vystupné napatie
6: Impulzny vstup (100.0% je 100.0 kHz)
7: FIV
8: FIC
9: Rezervované
) 10: Dizka
P6.08 Rezervovane 11: Napoditana hodnota
12: Komunika¢né nastavenie
13: Rychlost otacania motora
14: Vystupny prud (100.0 % je 1000 A)
15: Vystupné napaétie (100.0 % je 1000 V)
16: Rezervované
P6.09 Rezervované *
pg.10| FOV nulowy koeficient -100.0% a3 +100.0% 0.0% | %
posunutia
P6.11 FOV zisk -10.00 az +10.00 1.00 *
P6.12 Rezervované *
P6.13 Rezervované w
P6.14 Rezervované
P6.15 Rezervované
P6.16 Rezervované
P6.17 N Mo1 . 0.0s ~ 3600.0 s 0.0s ¥
¢as oneskorenia
P6.18 RA-RB-RC cas 0.0s ~ 3600.0's 0.0s
oneskorenia
P6.19 Rezerva
P6.20 Rezervované
P6.21 Rezervované
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....X: MO1 rezim

0: Pozitivna logika

1: Negativna logika
...X.: RA-RB-RC rezim
0: Pozitivna logika 00000 | 3%
1: Negativna logika
..X..: Rezerva

X...: Rezerva

Vyber rezimu vystupného

P6.22 .
terminalu

Skupina P7: Ovladaci panel a displej

P7.00 | Korekcny faktor vykonu | 0.0 az 200.0 100.0| %

0:JOG tlacidlo je vypnuté na panely DP6-G-3
1: Prepinanie medzi ovladanim z panelu
a ovladanim externym (kanal prikazu
termindlu alebo komunikacény kanal)
2: Prepinanie medzi chod VPRED a chod VZAD 0
3: Aktivacia VPRED JOG
4: Aktivacia VZAD JOG
5: Aktivacia STOP tlacidla na panely DP6-E-2

Vyber funkcie kldvesy
JOG
Plati len pre modely
V800-4T0370 az 472000
S dvojriadkovym
displejom

P7.01

0: STOP/RESET tlacidlo je funkéné iba pri
ovlddani na ovladacom paneli

1: STOP/RESET tlacidlo je funkéné v
akomkolvek prevadzkovom rezime

P7.02| STOP/RESET tlacidlo
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0000-FFFF

Bit0O0: Frekvencia chodu 1 (Hz)
Bit01: Nastavena frekvencia (Hz)
Bit02: Napatie zbernice (V)

Bit03: Vystupné napatie (V)

Bit04: Vystupny prud (A)

Bit05: Vystupny vykon (kW)

Bit06: Vystupny krutiaci moment (%)
Bit07: Stav vstupu S 1F
Bit08: Stav vystupu M01

Bit09: FIV napatie (V)

Bit10: FIC napatie (V)

Bit11l: Rezervované

Bit12: Hodnota pocitadla

Bit13: Hodnota diZky

Bit14: Rychlost naditania displeja
Bit15: PID nastavenie

Parametre 1, LED displej

P7.03 pocas behu

0000-FFFF

Bit0O0: PID spatnd vazba

Bit01: PLC stav

Bit02: Impulzné nastavenie
frekvencie (kHz)

Bit03: Frekvencia chodu 2 (Hz)

Bit04: Zostavajuci ¢as chodu

Bit05: FIV napatie pred korekciou (V)

Bit06: FIC napatie pred korekciou (V)

Bit07: Rezervované

Parametre 2, Bit08: Linearna rychlost

P7.04 LED displej Bit09: Aktuélna doba pod napatim 0 *

pocas chodu Bit10: Aktualna doba behu (Min)

Bit11: Impulzné nastavenie
frekvencie (kHz)

Bit12: Hodnota komunika¢ného
nastavenia

Bit13: Rezervované

Bit14: Zobrazenie hlavnej
frekvencie X (Hz)

Bit15: Zobrazenie pomocnej
frekvencie Y (Hz)
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0000-FFFF

Bit00: Nastavena frekvencia (Hz)
Bit01: Napatie zbernice (V)
Bit02: Stav vstupu S

Bit03: Stav vystupu MO1

Bit04: FIV napatie (V)

Bit05: FIC napatie (V)

Bit06: Rezervované

P7.05| LED displej poc¢as STOP Bit07: Hodnota potitadla 33
Bit08: Hodnota dizky
Bit09: PLC stav
Bit10: Rychlost nacitania displeja
Bitl1: PID nastavenie
Bit12: Impulzné nastavenie
frekvencie (kHz)
Bit13: PID hodnota spatnej vazby
Koeficient rychlosti
P7.06| nacitania zobrazenia |0.0001-6.5000 1.0000
P7.07 | Teplota chladi¢a meni¢a | 0.0°C az 150.0 °C -
P7.08 | Realna teplota modulu |0.0°C az 150.0 °C -
P7.09| Celkova dobachodu |Oh ~ 65535h -
P7.10 Rezervované - -
P7.11 Verzia softvéru Napr. 132.09 -
Pocet desatinnych miest (1) 2 g:::::::éc:ﬂz:;t
P7.12 | pre zobrazenie rychlosti | _° 1

nacitania

2: 2 desatinné miesta
3: 3 desatinné miesta

Celkova doba pod

P7.13 I
napatim

0h~65535h

Celkova spotreba

P7.14
elektrickej energie

0 kWh ~ 65535 kWh

Skupina P8: Pomocné funkcie
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P8.00

Tipovacia (JOG)

0.00 Hz — maximalna frekvencia

2.00Hz

frekvencia
pg.o1| ZrVehleniepritipovani 1, o . 606 o 20.0s *
(JOG)
pg.q2 | SPomalenie pritipovani |, ., cc 6 o 20.0s Yo
(JOG)
P8.03 Doba zrychlenia 2 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.04 Doba spomalenia 2 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.05 Doba zrychlenia 3 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.06 Doba spomalenia 3 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.07 Doba zrychlenia 4 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.08 Doba spomalenia 4 0.0s ~ 6500.0s Podla modelu *
P8.09| Skokova frekvencial |0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz *
P8.10| Skokova frekvencia 2 | 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00 Hz ¥
P8.11 Amplitida Sk?kOVEj 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.01Hz *
frekvencie

pg.12| DOPamitvel 0ny pri 14 5 300,05 00s | *

zmene otacdania
P8.13 |Riadenie spatného chodu 0: Pov?lem? 0 b g

1: Zakdzané
Rezim prevadzky, ked | 0: CHOD na dolnej hranici frekvencie
P8.14 | nastavena frekvencia je | 1: STOP 0 *
nizSia ako spodna hranica| 2: CHOD pri nulovej rychlosti
P8.15 Riadenie vyvazenia 0.00Hz ~ 10.00Hz 0.00Hz ¥
pa.1g| Lmitcelkoveidoby g gohh0n oh Y
zapnutia
pg.17 | Celkova doba prevadzky [ o . ooha0, oh %
menica
0: Nie

P8.18 Och i Start p 0

chrana pri $tarte 1 Ano bAe
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Hodnota zistovania .y .
P8.19 frekvencie (FDT1) 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz ¥*

Hodnota zistovania o o o
P8.20 hysterézie (FDH) 0.0% - 100.0% (FDT1) 5.0% ¥

Dosiahnuty rozsah

P8.21
8 zistenia frekvencie

0.00Hz — 100% (maximalna frekvencia) 0.0%

Skokova frekvencia pocas| 0: Vypnuté 0 *

P8.22
8 zrychlenia / spomalenia | 1: Zapnuté

Frekvencny prepinaci bod
P8.25 |medzi dobou zrychlenia 1| 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz
a dobou zrychlenia 2

Frekvencny prepinaci bod
P8.26 | medzi dobou spomalenia | 0.00Hz — maximalna frekvencia 0.00Hz *
1 a dobou spomalenia 2

Preferovana svorka pre | 0: Vypnuté

P8.27 .
8 krokovanie (JOG) 1: Zapnuté

Hodnota zistovania
P8.2 00Hz — maximéina frekvenci 0
8.28 frekvencie (FDT2) 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz | ¥

Hodnota zistovania ] ;
P8.2 i .0% - 100.0% (FDT2 09
829 hysterézie (FDT2) 0.0% - 100.0% ( uroveri) 5.0% *

Frekvencia dosahujuca

P8.30 i , 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz | ¥
zistovanu hodnotu 1
Frekvencia dosahujuca . .
P8.31 . . 0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia) 0.0% *
hod. zistovanej ampl. 1
P8.32 Frekvencia dosahujuca 0.00Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz | ¥

zistovanu hodnotu 2
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Frekvencia dosahujuca

P8.33 - . 0.0% - 100.0% (maximalna frekvencia) 0.0%
hod. zistovanej ampl. 2
Urover detekcie 0.0% ~ 300.0%
P8.34 . , . S, 5.0%
nulového prudu 100.0% je menovity prad motora ?
pg,35 | (3 oneskorenia detekele| ) ¢4 0.10s
nulového pradu
PrekroCenie hranice | 0.0 % - Nedetekuje sa
P8. 200.0Y
8.36 vystupného prudu 0.1 % - 300.0 % (menovity prud motora) 00.0%
pg,37| Dobaoneskoreniapri 1, . g0, o 0.00s
prekroceni hranice
Pra huidei h
pg.3g|Frud dosa “i“c' odnotu| 4 o _ 300.0 % (menovity priid motora) 100.0%
Prud dosahujici hodnot
pg.3g | 1¢d0sa L.JJI,JCI odnotu 0.0 -300.0 % (menovity prud motora) 0.0%
amplitudy 1
Pri hujuci h L
P8.40 rud dosa u;ua odnotu 0.0 -300.0 % (menovity prud motora) 100.0%
Pri huidci h
pg.41 |Prid dosahujdci hodnotul ) 306 o0 (manovity prad motora) 0.0%
amplitudy 2
P8.42 | Vyber funkcie ¢asovania O: Vypnutta 0
1: Zapnuté
0: P8.44
1: FIV
P8.43 | Vyber zdroja ¢asovania 2:FIC , 0
3: Rezervované
100% analégového vstupu zodpoveda
hodnote P8.44
P8.44 Doba trvania 0.0 Min ~ 6500.0Min 0.0 min
pg.45 | DoInd hranica vstupného| ) o\, oo ¢ 3.10V
napatia FIV
pg.46 | Hornd hranica vstupnéhol oo /o5 15 00y 6.80V

napatia FIV
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Vypinacia teplota

P8.47 . .
tepelnej ochrany menica

0°C~150°C 100°C *

0: Ventilator pracuje len pocas chodu

P8.48|  Riadenie ventilstora 1: Ventildtor pracuje nepretriite 0 *
S .| Frekvencia spanku (P8.51) — maximalna

P8.49 | Frekvencia pri prebudeni frekvencia (P0.12) 0.00Hz *

P8.50 | Oneskorenie prebudenia | 0.0s ~ 6500.0s 0.0s ¥

P8.51 | Frekvencia pocas spanku | 0.00 Hz - frekvencia prebudenia (P8.49) 0.00Hz *

P8.52| Oneskorenie spanku |0.0s ~ 6500.0s 0.0s *

P8.53 | Dosiahnuta doba chodu | 0.0Min ~ 6500.0Min 0.0 min *

Skupina P9: Poruchy a ochrana

Volba ochrany proti 0: Vypnuté (Zakazana ochrana)
P9.00 sy . . 1 *
pretazeniu motora 1: Zapnuté (Povolena ochrana)
po.01| ZVysenie ochranymotora |, 4 o 1.00 | *
proti pretazeniu
po.0z|  \Vystraznykoeficient 500 00 80% |
pretaZenia motora
Prirastok pretaZenia 0-100 (pre aktivaciu dynamického
P9. s . 1
9.03 DC prepétia brzdenia nastavte 0) 0 *
Hodnota napétia chraniaca
P9.04 pred prepatim 120%-150% 130% bAe
P9.05| Prirastok nadprudu (Gain) |0-100 20 *
P9.06 Nadpradova ochrana 100% ~ 200% 150% ¥
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Testovat skrat voci zemi po

0:

Zakazané testovat (Vypnuté)

P9.07 zapnuti 1: Povolené testovat (Zapnuté) !
P9.09 Doby au.tomatického 0-20 0
obnovenia po poruche
Stav vystupu MO1pocas | . 5. dna aktivita
P9.10 |automatického obnovenia po L 0
1: Aktivita
poruche
Casovy interval
P9.11 |automatického obnovenia po| 0.1s-100.0s 1.0s
poruche
P9.12 Rezervované
Zapnutie ochrany pri 0: Zakazané chranit (Vypnuté)
P9.13 , , . . (o . 1
vypadku vystup. fazy 1: Povolené chranit (Zapnuté)
0: Ziadna chyba
1: Chyba menica
2: Nadprud pocas zrychlenia
3: Nadprud pocas spomalenia
4: Nadprud pri konstantnej rychlosti
5: Prepétie pocas zrychlenia
6: Prepétie pocas spomalenia
7: Prepétie pri konstantnej rychlosti
, 8: Pretazenie brzdného odporu
P9.14 Prvy typ poruchy 9: Nizke napatie -
10: Pretazeny menic
11: Pretazeny motor
12: Rezervované
13: Vypadok fazy napajania
14: Prehriatie menica
15: Chyba externého zariadenia
16: Komunikacna chyba
17: Chyba DC stykaca

76




P9.15 Druhy typ
poruchy
P9.16 | Treti (posledny) typ poruchy

18:
19:
20:
21:
22:
23:
24:
25:
26:
: Rezervované
28:
29:

30:
31:

40:
41.
42:
43:
51:

Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

Chyba detekcie pradu

Chyba automatického ladenia
Rezervované

Chyba EPROM pamate
Hardvérova chyba menica

Skrat na uzemnenie

Rezervované

Rezervované

Dosiahnuty celkovy ¢as prevadzky

Rezervované

Dosiahnuty celkovy ¢as pod
napatim (Cas prevadzky)
Nulové zataZenie

Strata spéatnej vazby z PID
reguldtora

Porucha limitu pradu
Rezervované
Rezervované
Rezervované
Rezervované

P9.17 Frekvencia pri 3. chybe -
P9.18 Prud pri 3. chybe -
P9.19 |[Napatie zbernice pri 3. chybe -

P9.20

Stav vstupnych svoriek pri

3.chybe
P9.21 Stav vy:stupny svoriek i
pri 3. chybe
P9.22 | Stav menica pri 3. chybe -
P9.23 | Doba zapnutia pri 3. chybe -
P9.24 | Doba chodu po 3. chybe -
P9.25 Rezerva -
P9.26 Rezerva -
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P9.27 Frekvencia pri 2. chybe - - o
P9.28 Prud pri 2. chybe - - o
P9.29 |Napadtie zbernice pri 2. chybe - - .

P9.30

Stav vstupnych svoriek
pri 2. chybe

P9.31

Stav vystupnych svoriek pri
2. chybe

P9.32

Stav menica pri 2. chybe

P9.33

Doba zapnutia pri 2. chybe

P9.34

Doba chodu po 2. chybe

P9.35

Rezerva

P9.36

Rezerva

P9.37

Frekvencia pri 1. chybe

P9.38

Prad pri 1. chybe

P9.39

Napatie zbernice pri 1.
chybe

P9.40

Stav vstupnych svoriek pri
1. chybe

P9.41

Stav vystupnych svoriek pri
1. chybe

P9.42

Stav menica pri 1. chybe

P9.43

Doba zapnutia pri 1. chybe

P9.44

Doba chodu po 1. chybe

P9.45

Rezerva

P9.46

Rezerva
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....X: Pretazenie motora(OL1)
0: Spomalenie do zastavenia
1: STOP podla rezimu zastavenia 2:
Vyber akcie ochrany pri Pokracovanie v chode
poruche 1 ...X.: Rezervované
..X..: Strata fazy (LO)
X...: Chyba externého zariadenia (EF)

P9.47 00000 *

....X: Rezervované
0: Spomalenie do zastavenia
....X.: Chyba pamate EEPROM

(EEP)
Vyber akcie ochrany pri | 0: Spomalenie do zastavenia

poruche 2 1: STOP podla rezimu zastavenia ..X..:

Rezervované
X...: Rezervované

P9.48 00000 Rx¢

(END1)
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P9.49

Vyber akcie ochrany pri
poruche 3

X

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

X

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla rezimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

..X..: Dosiahla sa celkova doba pod
napatim (END2)

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZzimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

X...: Nulové zatazZenie

0: Spomalenie do zastavenia

1: STOP podla reZimu zastavenia 2:
Pokracuje v prevadzke na drovni 7%
menovitej frekvencie motora a obnovi
nastavenu frekvenciu, ak sa zatazenie
obnovi

0: Spomalenie do zastavenia
1: STOP podla reZimu zastavenia 2:
Pokracovanie v chode

00000

P9.50

Rezervované

P9.51

Rezervované

P9.52

Volba zobrazenia veli¢iny na
2 riadku displeja

: Frekvencia chodu

: Nastavena frekvencia

: Napatie DC zbernice

: Vystupné napatie

: Vystupny prad

: Vystupny vykon

: Vystupny kratiaci moment
: Stav svorky S

: Stav svorky M01

P9.54

Volba frekvencie pre
pokracovanie v spusteni

: Aktualna frekvencia chodu

: Nastavena frekvencia

: Hornd hranica frekvencie

: Dolna hranica frekvencie

: Zalohovana frekvencia pri chybe

AP WNRPRPOOCNOOULDE WNREO

P9.55

Zalohovani frek. pri chybe

60.0% ~ 100.0%

100.0%
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[P9.57] P9.56 a7 P9.58 Rezervované IES
, .. L, 0: Neplatné
v t hl
P9.59 ybj:,r c;glzsn;pg.gsiaom 1: Spomalenie 0 w
P paj 2: Spomalenie do zastavenia
Akcia pozastavi sledovanie
P9.60 napatia pri nahlom 0.0% ~ 100.0% 100.0% | *
vypadku napdjania
Doba sledovania napatia
P9.61 pri ndhlom vypadku 0.00s ~ 100.00s 0.50s *
napdjania
Napatie pri nahlom s .
P9.62 . L 60.0 % - 100.0 % (napétia zbernice) 80.0% >
vypadku napdjania
P9 63 Ochrana prvl nL,I|OV0m 0: Povcl)len(? 0 %
zatazeni 1: Zakdzané
y r kci lovéh
pa.gq | Uroven detekdie nuloveho | g 150,05 10.0% | *
zataZenia
pa.g5 | Dobadetekeienuloveho g 4 4 o 10s | *
zataZenia
P9.67 Rezervované *
P9.68 Rezervované *
P9.69 Rezervované *
P9.70 Rezervované *
Skupina PA: Funkcie riadenia procesu PID
0: PA.O1
1: FIV
Nastavenia zdroja Zelanej 2:FiC
PA.00 hodnot IiID )1 3. Rezervované 0 bAe
¥ 4: IMPULZNE nastavenie (S3) OPCIA
5: Komunikacné nastavenie
6: Viacnasobny vyznam
PA.01 | Digitalne nastavenie PID |0.0% ~ 100.0% 50.0% *
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Nastavenia zdroja spdtnej

:FIV

FIC

: Rezervované
: FIV-FIC

0

1:

2

3
PA.02 vizby PID 4: IMPULZNE nastavenie (S3) OPCIA 0

5: Komunikaéné nastavenie

6: FIV+FIC MULTI REFERENCE

7: MAX(|FIV|, [FIC|)

8: MIN(|FIV], |FIC|)
PA.03 Smer p6sobenia PID 0: Akc!a dopredu 0

1: Akcia dozadu (reverz)
PA.O4 Rozsah ngstavenla spatnej 0-65535 1000

vazby PID
PA.05 | Linearna konstanta Kpl |0.0-100.0 20.0
PA.06 | Integracna konstanta Til |0.01s~ 10.00s 2.00s
PA.07 | Derivacna konstanta Td1 |0.000-10.000s 0.000s
PA.08 Frekvenaa} odeJlevma. PID 0.0 — max. frekvencia 2.00Hz
reverzného otacania

PA.09 Limit odchylky PID 0.0% ~ 100.0% 0.0%
PA.10 PID diferencny limit 0.00% ~ 100.00% 0.10%
PA. 11 |Nastavenie ¢asu zmeny PID| 0.00-650.00s 0.00s
pa1p | Dobafiltra ;ﬁ;‘t"e’ VAZbY 1§ 00-60.005 0.00s
PA.13 Doba filtra vystupu PID | 0.00-60.00S 0.00s
PA. 14 Rezervované
PA.15 | Linearna konstanta Kp2 |0.0-100.0 20.0
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PA.16 Integrac¢nd doba Ti2
0.01 5-10.00s 2.00s
PA.17 Deriva¢na doba Td2 0.000S-10.000s 0.000s
0: Ziadne prepinanie
Podmienka prepinania | 1: Prepinanie cez S
PA.18 2: A ické ‘ ; 0
zaklade odchylky
patg | Cdchvlkaprepinania 5o ) o0 20.0%
parametrov PID 1
pago | Odchvlkaprepinania o, 4o 00 0o 80.0%
parametrov PID 2
PA.21 | Inicializa¢na hodnota PID | 0.0% ~ 100.0% 0.0%
Pociatocna h
pa22 | Tociatotndhodnota g gq 6ep 0os 0.00s
oneskorenia PID
Maximalna odchylka medzi
PA.23 dvoma vystupmi PIDv | 0.00% ~ 100.00% 1.00%
smere dopredu
Maximalna odchylka medzi
PA.24 dvoma vystupmi PIDv | 0.00%-100.00% 1.00%
smere dozadu
X: Oddelené integrovanie O:
povolené
1: zakdzané
. . .| X.: Zastavenie integrovania,
PA.25 |Vlastnosti PID integrovania ., . 00
ked vystup dosiahne
pozadovany limit
0: Pokracovanie v integrovani
1: Stop integrovania
. .. . |0.0%=nedetekuje sa strata spatnej
PAG Detekcia straty spatnej viizby 0.0%

vazby PID regulatora

0.1%: 100.0%
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Detekény Cas pri strate
PA.27 spatnej vizby PID 0.0s ~ 20.0s 0.0s ¥
reguldtora

Spravanie sa PID pri strate | 0: Ziadna akcia PID a STOP

PA.28 spatnej vazby 1: Akcia PID a STOP

Skupina Pb: Premenliva frekvencia, pevna dizka a pocet

0: Pomerne k strednej
Nastavenie re¥imu hodnote frekvencie
Pb.00 ., 1: Pomerne k maximalnej 0 *
frekvencie vykyvu .
hodnote frekvencie
pp.o1 | AmPlitidafrekvencie 1, o050 oo 0.0% Y
vykyvu
Pb.02 |Amplituda frekvencie skoku| 0.0% ~ 50.0% 0.0% >
Pb.03 | Cyklus vykyvu frekvencie |0.1s~ 3000.0s 10.0s *
pb.0a | C35OVY koeficient stpania | o | o/ .11 oo, 50.0% | ¥
trojuholnikovej viny
Pb.05 Nastavend dizka Om ~ 65535m 1000m *
Pb.06 Skutoéna dizka Om ~ 65535m Oom *
Pocet impulzov na jeden
Pb.07 0.1-6553.5 100.0 ¥
meter
pp.og | |Nestavendhodnota 1, oiqqg 1000 | #
pocitadla
Pb.09 | Urcend hodnota pocitadla | 1-65535 1000 *

Skupina PC: Viacndasobné funkcie a jednoducha PLC funkcia
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PC.00 Pevna rychlost 0 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.01 Pevna rychlost 1 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.02 Pevna rychlost 2 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.03 Pevna rychlost 3 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.04 Pevna rychlost 4 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.05 Multifunkcia 5 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.06 Multifunkcia 6 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.07 Multifunkcia 7 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.08 Multifunkcia 8 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.09 Multifunkcia 9 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.10 Multifunkcia 10 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.11 Multifunkcia 11 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.12 Multifunkcia 12 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.13 Multifunkcia 13 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
PC.14 Multifunkcia 14 -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
PC.15 Multifunkcia 15 -100.0% ~ 100.0% 0.0% ¥
0: Stop po vykonani jedného
cyklu chodu menica
1: UdrZiava posledné hodnoty
PC. 16 Rezim chodu jednoduchého Po tom, ¢o menic vykona 0 *
PLC jeden cyklus
2: Opakovanie po vykonani
jedného cyklu chodu
menica
.X: Zapamatanie po vypadku
napajania
O:Nie
Nastavenie zapamatanie pri| 1:Ano
PC. 17 vol’bejednodpuchého PL(FJ) X.: Zapamatanie po prikaze 00 *
STOP
O:Nie
1:Ano
pc. 18 | 2 Ch;’fcu F‘)‘:ﬁ(g;’j‘é‘:heho 0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h)
Doba zrychlenia/
PC. 19 |spomalenia jednoduchého|0-3 0

PLC prikazu O
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Cas chodu jednoduchého

PC.20 PLC prikazu 1

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0sth)| *

Doba zrychlenia/
PC.21 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 1

Cas chodu jednoduchého

PC.22 PLC prikazu 2

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) |

Doba zrychlenia/
PC.23 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 2

Cas chodu jednoduchého

PC.24 PLC prikazu 3

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) | *

Doba zrychlenia/
PC.25 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 hAe
PLC prikazu 3

Cas chodu jednoduchého

PC.26 PLC prikazu 4

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) | *

Doba zrychlenia/
PC.27 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 hAe
PLC prikazu 4

Cas chodu jednoduchého

PC.28 PLC prikazu 5

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) |

Doba zrychlenia/
PC.29 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 5

Cas chodu jednoduchého

PC.30 PLC prikazu 6

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) *

Doba zrychlenia/
PC.31 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 6

Cas chodu jednoduchého

PC.32 PLC prikazu 7

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) |

Doba zrychlenia/
PC.33 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 hie
PLC prikazu 7
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Cas chodu jednoduchého

PC.34 PLC prikazu 8

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) | %

Doba zrychlenia/
PC.35 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 w
PLC prikazu 8

Cas chodu jednoduchého

PC.36 PLC prikazu 9

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) | *

Doba zrychlenia/
PC.37 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 9

Cas chodu jednoduchého

PC.38 PLC prikazu 10

0.0s(h) ~ 6553.5s(h) 0.0s(h) | ¥

Doba zrychlenia/
PC.39 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 >
PLC prikazu 10

Cas chodu jednoduchého

PC.40 PLC prikazu 11

0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s(h) | ¥

Doba zrychlenia/
PC.41 |spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 11

Cas chodu jednoduchého

PC.42 PLC prikazu 12

0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s(h) | *

Doba zrychlenia/
PC.43 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 *
PLC prikazu 12

Cas chodu jednoduchého

PC.44 PLC prikazu 13

0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s(h) | *

Doba zrychlenia/
PC.45 [spomalenia jednoduchého|0-3 0 bAe
PLC prikazu 13

Cas chodu jednoduchého

PC.46 PLC prikazu 14

0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0sth) | ¥
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Doba zrychlenia/

Desiatky: Rezervované
Stovky: Rezervované
Tisicky: Rezervované

PC.47 |spomalenia jednoduchého|0-3 0
PLC prikazu 14
Cas chodu jednoduchého N
PC.48 PLC prikazu 15 0.0s (h) ~ 6500.0s (h) 0.0s(h)
Doba zrychlenia/
PC.49 [spomalenia jednoduchého|0-3 0
PLC prikazu 15
PC.50 _ Jednotka,casu 0:S (seku.ndy) 0
jednoduchého PLC 1: H (hodiny)
0: Nastavené z PC.00
1: FIV
2: FIC
3: rezervované
PC.51 Zdroj 0 4: IMPULSNE nastavenie (OPCIA) 0
5:PID
6: Nastavte podla
prednastavenej frekvencie
(P0.10), modifikovanej
pomocou ter. UP / DOWN
Skupina PD: Parametre komunikacie
Jednotky: MODBUS
Prenosova rychlost 0: 300 BPS
1: 600 BPS
2:1200 BPS
3: 2400 BPS
4:4800 BPS
5: 9600 BPS
PD.00 6: 19200 BPS 0005
7: 38400 BPS
8: 57600 BPS
9: 115200 BPS
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0: Bez parity, format dat <8,N,2>

1: Parna parita, format dat
<8,E,1>

PD.01 Format udajov 2: Neparna parita, format dat 3 DA ¢
<8,0,1>

3: Bez parity, format dat <8,N,1>
Plati pre MODBUS

PD.02 Lokalna adresa 1-247 : Adresa vysielania 1 w
PD.03 | Oneskorenie odpovede |Oms~20ms 2 *
PD.04 | Casovy limit komunikacie |0.0 (neplatné) 0.1s~ 60.0s 0.0 ¥
X: MODBUS protokol
PD.05 Volba prenosového 0: Nestandardny MODBUS protokol 1 *
) protokolu MODBUS 1: Standardny MODBUS protokol
X.: rezervované
PD.06 Aktudlne rozlisenie 0: 0.01A 0 *

komunikacie 1: 0.10A

Skupina PF: rezervované na servisné ucely

Skupina PP: Obnovenie tovarenského nastavenie a zablokovanie zmeny par.

PP.00 UzZivatel'ské heslo 0-65535 0 ¥

00: Ziadna ¢innost
01: Obnovenie tovarenského

Obnovenie nastavenia okrem
PP.01 tovarenského parametrov motora 0 *
. 2: V ie za
nastavenie 0 ymazanie zaznamov

11: Vysokofrekvenéné riadenie
aktivované

0: Povolena zmena parametrov

PP.04 |Blokovanie zmeny parametrov . B
yP 1: Zmena parametrov je blokovana

Skupina CO: Riadenie kritiaceho momentu a obmedzenie parametrov

0: Riadenie rychlosti
1: Riadenie kratiaceho 0 *
momentu

Volba riadenia rychlosti /

C0.00 i
krutiaceho momentu

89




Kapitola 4: Zoznam parametrov funkcii — skrateny

: Digitdlne nastavenie(C0.03)
FIV

FIC

: Rezervované

: IMPULZNE nastavenie (OPCIA)
: Komunikacné nastavenie

: MIN (FIV,FIC)

: MAX (FIV,FIC)

Nastavenia zdroja riadenia

C0.01
0.0 krutiaceho momentu

NoOouUubswWNRO

Digitdlne nastavenie
C0.03 riadenia krutiaceho -200.0% ~ 200.0% 150.0% | *
momentu

Maximalna frekvencia
C0.05 vpred pri ovladani 0.0 Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz |
krutiaceho momentu

Maximalna frekvencia vzad
C0.06 pri ovladani kratiaceho | 0.0 Hz — maximalna frekvencia 50.00Hz | *
momentu

Doba zrychlenia pri riadeni

C0.07 e 0.00s ~ 650.00s 0.00s *
krutiaceho momentu
Doba spomalenia pri

C0.08 riadeni kratiaceho 0.00s ~ 650.00s 0.00s ¥

momentu

Skupiny C1-C4: rezervované

Skupina C5: Parametre optimalizacie riadenia

Horna hranica prepinania

€5.00 frekvencie PWM

0.0Hz-15Hz 12.00Hz |

0: Asynchrénna modulacia

C5.01 ReZzim moduldcie PWM , L .
1: Synchrénna modulacia

0: Ziadna kompenzéacia
C5.02 Sp6sob kompenzacie 1: ReZzim kompenzacie 1 1 w
2: ReZim kompenzacie 2
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0: Zakazané
C5.03 Nahodny rozmer PWM | 1-10: Nahodny rozmer nosnej 0 *
frekvencie PWM
e i 0: Povolené
C5.04 Otvorené o,bmedzenle ov? enez 1 %
prudu 1: Zakazané
C5.05 Detekcia prudovej 1 ), 5 Y
kompenzacie
C5.06 Nastavenie podpatia 60.0% ~ 140.0% 100.0% *
Vyber rezimu optimalizacie 0: Ziadna optimalizacia
cs.o7 |V P 1: ReZim optimalizacie 1 1 *
SFVC .. o
2: ReZim optimalizacie 2
Skupina C6: Nastavenie krivky FI (Fl je FIV alebo FIC)
ce.00 | Flkrivkadminimum | 14 6oy ~ .02 0.00v |
Zodpovedajuce nastavenie
C6.01 krivky FI 4 min. -100.0% ~ +100.0% 0.0% w
C6.02 FI krivka 4 inflexia 1 C6.00 ~ C6.04 3.00V *
Zodpovedajuce nastavenie
C6.03 krivky Fl 4 inflexia 1 -100.0% ~ +100.0% 30.0% *
C6.04 FI krivka 4 inflexia 2 C6.02 ~ C6.06 6.00V *
Zodpovedajuce nastavenie
C6.05 krivky Fl 4 inflexia 2 -100.0% ~ +100.0% 60.0% hx¢
c6.06 | Flkrivkadmaximum g 06 410,00V 1000V | %
Zodpovedajuce nastavenie
C6.07 krivky FI 4 max. -100.0% ~ +100.0% 100.0% |
C6.08 FI krivka 5 minimum -10.00V ~ C6.10 0.00V bAe
Zodpovedajuce nastavenie
C6.09 . . -100.0% ~ +100.0% -100.0% |
krivky FI 5 min.
C6.10 FI krivka 5 inflexia 1 C6.08 ~ C6.12 3.00v *
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cp.11 | Zodpovedajce nastavenie| 1, 0. ~ 1100,0% 30.0% | *

krivky FI 5 inflexia 1
C6.12 Fl krivka 5 inflexia 2 C6.10~ C6.14 6.00V *

Zodpovedajuce nastavenie

C6.13 . . . -100.0% ~ +100.0% 30.0% w

krivky FI 5 inflexia 2
C6.14 FI krivka 5 maximum C6.12-+10.00V 10.00V | %

Zodpovedajuce nastavenie
C6.15 ) -100.0% ~ +100.0% 100.0% |
krivky FI 5 max
C6.16 Bod skoku FIV -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
C6.17 Amplituda skoku FIV 0.0% ~ 100.0% 0.5% *
C6.18 Bod skoku FIC -100.0% ~ 100.0% 0.0% *
C6.19 Amplituda skoku FIC 0.0% ~ 100.0% 0.5% >
Skupina C9: Specialne funkcie PID
. . y 0.00
C9.00 PID frekvencia spanku 0azP0.12 0.00 Hz Hy
C9.01 PID cas spanku 0az 5000.0 s 10.0s 0.0s
C9.02 | PID hodnota zobudenia sa | 0 az 100 % 60.0 % 0.0%
Skupina CC: Oprava hodnét FI / FO
. s < Korekcia z
CC.00 Zmerané napatie FIV 1 Standardne .
vyroby
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
. s . Korekcia z
CC.01 | Zobrazené napatie FIV 1 Standardne .
vyroby

Rozsah nastavenia

0.500V - 4.000V
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CC.02 Zmerané napaétie FIV 2 Standardne Kor,ekC|a z
vyroby
Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
. sy < Korekcia z
CC.03 | Zobrazené napatie FIV 2 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
. v < Korekcia z
CC.04 Zmerané napatie FIC 1 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
. - < Korekcia z
CC.05 | Zobrazené napétie FIC 1 Standardne .
vyroby
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
B} - . Korekcia z
CC.06 Zmerané napatie FIC 2 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 6.000V —9.999V
. _ < Korekcia z
CC.07 | Zobrazené napatie FIC 2 Standardne .
vyroby
Rozsah nastavenia -9.999V - 10.000V
. o < Korekcia z
CC.12 | Zmerané napétie FOV 1 Standardne ,
vyroby
Rozsah nastavenia 0.500V - 4.000V
. s . Korekcia z
CC.13 | Zobrazené napdtie FOV 1 Standardne .
vyroby

Rozsah nastavenia

0.500V - 4.000V
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Parametre skupiny DO: Monitorovacie parametre

Kod funkcie Nazov parametra Jednotka
D0.00 Frekvencia chodu (Hz) 0.01Hz
D0.01 Nastavena frekvencia (Hz) 0.01Hz
D0.02 Napaétie zbernice (V) 0.1V
D0.03 Vystupné napatie (V) v
D0.04 Vystupny prud (A) 0.01A
D0.05 Vystupny vykon (kW) 0.1 kW
D0.06 Vystupny krutiaci moment (%) 0.1%
D0.07 S vstupny stav svorky 1
D0.08 MO1 vystupny stav svorky 1
D0.09 Rezervované
DO0.10 FIC napétie (V) 0.01V
D0.11 Rezervované
D0.12 Hodnota pocitadla 1
D0.13 Hodnota dizky 1
D0.14 Rychlost motora 1
DO0.15 PID nastavenie 1
D0.16 PID spatna vazba 1
D0.17 PLC stav 1
D0.18 Vstupna impulzna frekvencia 0.01 kHz
D0.19 Otéacky elektromotora ot./min.
D0.20 Zostdvajuca doba chodu 0.1 min
DO0.21 FIV napétie pred korekciou 0.001V
D0.22 FIC napatie pred korekciou 0.001V
D0.23 Rezervované
D0.24 Linedrna rychlost 1 m/min
DO0.25 Celkova doba pod napatim 1 min
D0.26 Celkova doba chodu 0.1 min
D0.27 Vstupna impulzna frekvencia 1 Hz
D0.28 Nastavenie komunikacie 0.01%
D0.29 Rezervované
D0.30 Hlavna frekvencia X 0.01 Hz
D0.31 Pomocna frekvencia Y 0.01 Hz
D0.32 Zobrazenie lubovolnej hodnoty adresy pamate
D0.33 Rezervované
D0.34 Rezervované
DO0.35 PoZadovany krutiaci moment 0.1%
D0.36 Rezervované
D0.37 Uhol Ucinnika 0.1
D0.38 Rezervované
D0.39 Cielové napatie pri oddeleni V/F 1V
D0.40 Vystupné napatie pri oddeleni V/F 1V
D0.41 Rezervované
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D0.42 Rezervované
D0.43 Rezervované
D0.44 Rezervované
D0.45 Kéd sucéasnej poruchy 0

Priklad ¢.1 parametrizacie inverzného riadenia frekvencie
napatim10Vaz0V:

AVI
10V=0Hz
10V — 0V =50 Hz
P0.02 = 1
P0.04= 2 (V)
P5.19 =100
SV P521=0
ov
| |
25 50 Hz Vvystupna frekvencia

Priklad ¢.2 Parametrizacia brzdového odporu:

{ M )
\400v/

PE[

|

———
rzdny odpor

P9.03=0 (aktivuje brzdovy odpor)
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Priklad ¢.3 parametrizacie pre riadenie elektromotora zdvihu
Zeriavu

Postup pri instalacii:

1./ zapojime menic, ochrany, pripojime brzdovy odpor, atd.

2./ na menic pripojime motor (najlepsie bez nasadenej spojky - naprazdno)

3./ nastavime parametre motora P0.00=0; P0.01=1 a P2.01;P2.02;P2.03;P2.04
4./ zapneme automatické naladenie motora P2.37=1

5./ menic vypise ,Study” a stla¢ime START

6./ menic¢ sa,, naparuje” na motor

7./ po skonceni autotuningu menic vypiSe napr. 50.0 Hz (nastavenu frekvenciu)

AZ potom prestavime parametre podla dole uvedenej tabulky a zapojime
ovladanie!

P0.00 G konstantné zataZenie 1
P0.01 Ovlddanie SFVC 1
P0.02 Volba prikazu ovlddania Cez vstupné svorky 1
P0.04 Volba hlavného zdroja frekvencie X 06
P2.01 Menovity vykon elektromotora Vykon elektromotora 37 kW 37
P2.02 Menovité napitie elektromotora Napdtie zo Stitku V 400
P2.03 Menovity prud elektromotora Prid zo Stitku A
P2.04 Menovitd frekvencia elektromotora Frekvenciu zo Stitku Hz 50
P2.37 Automatické ladenie 1
P5.00 FWD volba funkcie CHOD v pravo rychlostou 1 1
P5.01 REV volba funkcie CHOD vlavo rychlostou 1
P5.02 S1 volba funkcie NEZAPOJENE 9
P5.03 S2 volba funkcie Rychlost 2 12
P5.04 S3 volba funkcie NEZAPOJENE 13
PC.00 Viacnasobna funkcia 0 Frekvencia v % pre rychlost 1 20
PC.01 | Viacnasobnd funkcia 1 Frekvencia v % pre rychlost 2 100
Funkcia reléového vystupu RA-RB-RC Frekvencia dosiahnuta
P6.02 (Je potrebna na odbrzdenie externej brzdy) 4
P8.21 Rozsah zistovania dosiahnutej frekvencie Cca 3 Hz ale udavame to v % 12
P9.03 Aktivacia integrovanej brzdnej jednotky 0

Ak zopnete FWD/GND menic sa rozbehne vpravo rychlostou 1

Ak zopnete REV/GND menic sa rozbehne vlavo rychlostou 1

Ak zopnete FWD/GND aj S2/GND stéasne, menic sa rozbehne vpravo rychlostou 2
Ak zopnete REV/GND aj S2/GND sucasne, meni¢ sa rozbehne vlavo rychlostou 2
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Priklad ¢.4 PID aplikacie

Zakladné nastavenie PID je nasledovné:

P0.02=
P0.04=

1
8

PA.00=0
PA.0O1= ...... cielova hodnota tlaku
PA.02=1 (FIC)

C9.00:
C9.01:
C9.02:

P8.49 :
P8.50:
P8.51:

P8.52

= inicializa¢na hodnota PID

PID frekvencia spanku
PID ¢as spanku
PID hodnota zobudenia

Frekvencia pri prebudeni
Oneskorenie prebudenia
Frekvencia pocas spanku

: Oneskorenie spanku
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Priklad ¢.5 Parametre prevadzky vysokorychlostného vretena

Vysokofrekvencné riadenie

PP.01 11

P0.02 1

P0.04 6

P0.10 400.0 Hz
PO.12 400.0 Hz
PO.14 400.0 Hz
P0.22 1

P4.11 0

P5.13 0.50V
P2.04 400.0 Hz
P2.05 24000 ot./min.
P0.08 10.0s
P0.09 10.0s
P5.03 12

P5.04 13

P5.05 14
PC.01 25.0%
PC.02 37.5%
PC.03 50.0 %
PC.04 62.5%
PC.05 75.0%
PC.06 87.5%
PC.07 100.0 %
PC.51 0

C5.01 1
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Kapitola 5 : Podrobny popis parametrov
Skupina PO : Zakladné parametre

G/Ptyp * Standardné *Zavisi od modelu
1 G typ (konstantné zat. krutiaceho momentu CT
P0.00 Nastavend vl )
hodnota 5 P typ (premenlivé kratiace momenty - kvadratické,
napr. ventilator a cerpadlo VT)

Tento parameter sa pouZiva na zobrazenie dodaného modelu a neda sa upravit.

1: Plati pre konstantné zataZenie krdtiaceho momentu so $pecifikovanymi menovitymi
parametrami

2: Plati pre premenlivé zatazenie kritiaceho momentu (ventilator a ¢erpadlo) s
menovitymi parametrami

Volba rezimu nastavenia Standardné 0
0 Riadenie napatia / frekvencie (V/F)
P0.01 Nastavena
hodnota 1 Ovladanie vektorov toku bez snimaca (SFVC)

0: Riadenie napétia / frekvencie (V/F)

Uplatriuje sa v aplikaciach s jednoduchymi poZiadavkami alebo aplikaciach, kde jeden AC
pohon pracuje s viacerymi motormi, ako je ventilator a cerpadlo.

1: Ovladanie vektorov toku bez snimaca (SFVC)

Ide o vektorové ovladanie s otvorenou sluckou a je pouzitelné pre vysoko vykonné riadiace
aplikacie, ako su napriklad obrabacie stroje, odstredivky, stroje na tahanie drotov a
vstrekovacie stroje. Jedna AC jednotka mdZe ovladat iba jeden motor.

POZNAMKA: Ak je pouzité vektorové riadenie, musi sa vykonat automatické ladenie
parametrov, pretoze vyhody ovladania vektorom je mozné vyuzit len po ziskani spravnych
parametrov motora. Va¢Si vykon je mozné dosiahnut Gpravou parametrov motora.

Volba prikazového kanalu Standardné 0
0 Riadenie cez prevadzkovy panel (LED nesvieti)
P0.02 Nastavena - - - —
1 Riadenie cez vstupné svorky (LED svieti)
hodnota - — —
2 Riadenie cez komunikaciu (LED blika)

Pouziva sa na urcenie vstupného kanala riadiacich povelov AC riadenia, ako je beh,
zastavenie, chod dopredu, spatny chod a krokovanie (JOG). Prikazy méZete zadavat v
nasledujucich troch kanaloch:
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0: Riadenie cez prevadzkovy panel

Kapitola 5 Podrobny popis funkcii

Prikazy su zaddvané stlacenim tlacidiel RUN a STOP / RESET na ovlddacom paneli.

1: Riadenie cez vstupné svorky

Prikazy su zadavané prostrednictvom multifunkénych vstupnych terminalov s funkciami

ako FWD, REV, JOGF a JOGR.

2: Riadenie cez komunikaciu (MODBUS RTU)

Prikazy su zadané z hostitelského pocitaca.

Zdroj frekvencie

Standardné 00

X : (zdroj frekvencie)

Hlavny zdroj frekvencie X

X a Y operdcie (prevadzkovy rezim urceny
desiatkami)

Prepinanie medzi Xa Y

P0.03 Nastavena

Prepinanie medzi Xa "X a Y"

hodnota

IS

Prepinanie medzi Ya “Xa Y"

X.: (X aY operacia)

X+Y

X-Y

Maximum Xa'Y

WIiIN(=|O

Minimum Xa'Y

SIuZi na vyber kanalu pre nastavenie frekvencie. Prostrednictvom hlavného zdroja

frekvencie X a zdroja pomocnej

frekvencie Y dosiahne pozadovanu frekvenciu.

Cislica na pozicii jednotiek (frekvenény zdroj)

0: Hlavna frekvencia X

Hlavna frekvencia X ako cielova frekvencia.

1: Urcuje vztah medzi frekvenciou X a pomocnou frekvenciou Y. Je uréeny &islicou na

mieste desiatok vo funkénom kode.

2: Prepinanie medzi hlavnym zdroj frekvencie X a pomocnym zdrojom frekvencie Y. Ked' je

multifunkéna vstupna svorka 18 (prepinac frekvencii) zakazand, hlavna frekvencia X je

cielova frekvencia. Ked' je multifunkéna vstupnd svorka 18 povolend, pomocna frekvencia Y

je cielova frekvencia.

3: Prepinanie frekvencii medzi Xa "XaY".

Ked' je multifunkénd vstupna svorka 18 (prepinac frekvencii) zakazand, hlavna frekvencia X

je cielova frekvencia. Ked' je multifunkénd vstupna svorka 18 povolend, vysledna frekvencia

sa vypocita pomocou pomocne;j frekvencie.
4: Prepinanie frekvencii medziYa “Xa Y"
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Ked' je multifunkéna vstupna svorka 18 (prepinac frekvencii) zakdzana, pomocna frekvencia
Y je cielova frekvencia. Ked' je multifunkénd vstupna svorka 18 povolen3, vyslednd frekvencia
sa vypocita pomocou pomocnej / hlavnej frekvencie.

Cislica na pozicii desiatok (frekvenény zdroj)

0: Sucet hlavnej a pomocnej frekvencie (X+Y) urcuje ciefovu frekvenciu.

1: Rozdiel hlavnej a pomocnej frekvencie (X-Y) urcuje ciefovu frekvenciu.

2: MAX (hlavny zdroj frekvencie X, pomocny zdroj frekvencie Y), cielova frekvencia je
frekvencia, ktorej absolutna hodnota je vacsia.

3: MIN (hlavny zdroj frekvencie X, pomocny zdroj frekvencie Y), cielova frekvencia je
frekvencia, ktorej absolutna hodnota je mensia. Okrem toho, ked'je vyber frekvencného
zdroja uréeny komplementarnym vypocétom, moze byt nastavena ofsetova frekvencia
podla P0.21.

Volba hlavného zdroja

frekvencie X Standardné 00

Digitalne nastavenie — po strate napajania bez
0 uloZenia (P0.10 prednastavena frekvencia,
mbze sa menit cez UP/DOWN)

Digitalne nastavenie — po strate napajania
1 s uloZzenim hodnoty (P0.10 prednastavena
frekvencia, méZe sa menit cez UP/DOWN)

FIV
FIC
Oto¢nym gombikom na panely

P0.04 Nastavena

hodnota

Impulzné nastavenie (S3)OPCIA

Krokové pevné rychlosti
PLC
PID

Komunikac¢né rozhranie

O 0 |IN[([OO|jLn|b~|W(IN

Zvolte hlavny vstupny kanal menica danej frekvencie.

Celkom je danych 9 frekvencénych kanalov:

0: digitalne nastavenie (po strate napajania si nepamata nastavenie)

Nastavte pociatocni hodnotu frekvencie P0.10 (prednastavenie frekvencie). Pomocou
tlacidiel 1 a tlacidiel {, (alebo multifunkéného vstupného terminalu UP a DOWN) moéZete
zmenit nastavenu frekvenciu menia. Meni¢ po vypnuti napdajania a opatovnom zapnuti
napajania obnovi nastavenie hodnét frekvencie na hodnotu P0.10 (prednastavenie
digitalnej frekvencie).
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1: digitdlne nastavenie (po strate napdjania si nepamata nastavenie)

Nastavte pociato¢nu hodnotu frekvencie PO10 (nastavenie frekvencie). M6Zu byt nastavené
klavesmi 1, { (alebo multifunkénym vstupnym terminalom UP a DOWN).

Menic po vypnuti napajania a opdtovnom zapnuti napdjania, nastavi frekvenciu podla
posledného nastavenia, prostrednictvom kldves klavesy 1 a { alebo cez terminal UP

a DOWN méZete urobit korekciu.

Potrebné je pripomendt, Zze P0.23 nastavuje "volbu pamate digitalnej frekvencie", P0.23 sa
pouZiva na vyber menica pri zastaveni menica, P0.23 sluzZi na vyber toho, ¢i menic si
zapamata frekvenciu alebo je resetovana pocas zastavenia, P0.23 suvisi so zastavenim,
nesuvisi s vypadkom pamate, venujte tomu pozornost v aplikacii.

2: FIV

3: FIC

Panel V 800 poskytuje dve analégové vstupné svorky (FIV, FIC). Z nich FIV je napatovy vstup
od 0V do 10V, FIC je napétovy vstup od OV do 10 V a mdze byt tiez pouzity pre 4 - 20 mA
pradovy vstup, FIV, FIC hodnoty vstupného napatia, zodpovedajlci vztah s cielovou
frekvenciou , pouZivatelia si m6Zu slobodne vybrat. Menic¢ frekvencie V 800 poskytuje 5 sad
suvztaznych kriviek, tri skupiny kriviek pre linearny vztah (2 bodova suvztaznost), tri skupiny
kriviek pre linearny vztah (4 bodova suvztaznost), pouzivatel méze nastavit hodnoty v
skupine P4 a C6 funkcnych kddov.

Kéd funkcie P4.33 sa pouZiva na nastavenie obojsmerného analégového vstupu FIV - FIC,
respektive na vyber jednej z piatich skupin kriviek, pozri popisy funkénych kédov skupin P4,
C6.

4: Otocnym gombikom na panely

5: Dand impulzna frekvencia (S3) je pripojena cez terminalovy impulzny vstup. Impulzny
signal so Specifikaciami: rozsah napétia 9V - 30V a frekvencény rozsah od 0 kHz do 100 kHz.
Vstupny impulz méze byt zadany iba z multifunkénych vstupnych svoriek S3.

Svorka S3 a zodpovedajlce nastavenie parametrov st P5.28 - P5.31. Linearny vztah medzi
zodpovedajucim nastavenim 100% vstupnych impulzov, sa vztahuje na relativnu
maximalnu frekvenciu P0.12 percentualne.

6: DalSie pokyny na vyber a dalsie instrukcie prevadzkového rezimu: réznou kombinaciou
zvolte rychlost cez digitalny vstup X, V 800 umozZiuje nastavit 4 multi-rychlostné
indtruktazne terminaly a zvolit 16 stavov tychto terminalov. Prostrednictvom kddu funkcie
skupiny PC zvolte kéd zodpovedajuci fubovolnej 16-ndsobnej instrukcii. Viacnasobna
instrukcia sa vztahuje na percento maximalnej frekvencie P0.12.

Volba funkcie vstupného termindlu S rovnako ako aj vyber terminalu musi byt urobené
v skupine P5.
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7: Jednoduché PLC

Ak zdroj frekvencie je rezim jednoduché PLC, frekvenény zdroj meni¢a mozZe bezat medzi
[ubovolnym frekvenénym zdrojom od 1 do 16, ¢as zdrzania je od 1 do 16 frekvencnych
instrukcii a ich prislusné casy pre zrychlenie/spomalenie mézZu byt nastavené aj
pouzivatelom. Konkrétny obsah sa moze tykat skupiny PC.

8:PID

Zvolte proces PID riadenia vystupu ako prevadzkovu frekvenciu.

V praxi sa beznejSie pouziva technoldgia riadenia s uzavretou sluckou, ako je regulacia
konstantného tlaku, reguldcia konStantného napatia s uzavretou sluckou, atd. Pre pouZitie
PID ako zdroja frekvencie, musite nastavit parametre suvisiace s PID v skupine PA.

9: Komunikacia

Hlavny zdroj frekvencie je dany zariadenim pre komunikaciu. V 800 podporuje tieto
komunikacné metédy cez RS 485.

Volba pomocného zdroja

frekvencie Y Standardné 00

Digitalne nastavenie (P0.10 prednastavena
frekvencia, mézZe sa menit cez UP/DOWN)

Digitalne nastavenie (P0.10 prednastavena
frekvencia, méZe sa menit cez UP/DOWN)

P0.05 FIV
FIC
Rezervované
Impulzné nastavenie (S3)OPCIA
Viacnasobna instrukcia
PLC
PID

Nastavenie cez komunikaény vstup

Nastavena
hodnota

O |IN ||| |W|IN

Pomocny zdroj frekvencie s frekvenciou pre dany kanal ako nezavisly (napr. vyber zdroja
frekvencie prepinanim X a'Y), jeho poutZitie a hlavny zdroj frekvencie s X, pouZzité metddy
mozno zistit v pokynoch suvisiacich s P0.03.

Ked'sa pomocny zdroj frekvencie pouZiva ako superpozicia daného zdroja (to znamena
vyber zdroja frekvencie prepinaémi X +Y, X az X + Y alebo Y aZ X +Y), je potrebné venovat
pozornost nasledovnému:

1) Ak je pomocny zdroj frekvencie pre digitalne ¢asovanie a prednastavena frekvencia
(PO...10) zakazana, uzivatel moze upravit nastavenie pomocou tladidiel 1, | (alebo
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multifunkénym vstupnym terminalom UP a DOWN), priamo na zaklade danej frekvencnej
Upravy.

2) Ak je pomocny zdroj frekvencie pre dany analdgovy vstup (FIV, FIC) alebo je dany
vstupny impulz, 100% vstupného nastavenia zodpovedajuce rozsahu zdroja pomocnych
frekvencii, moZno nastavit pomocou P0.06 a P0.07.

3) Ak je zdrojom frekvencie impulzny vstup podobny danému analdgovému. Tip: Vyber
pomocného zdroja frekvencie a hlavného zdroja frekvencie X, Y nemdze byt nastaveny na
ten isty kanal, konkrétne P0.04 a P0.05 sa nemdzu nastavit na rovnakd hodnotu, inak to
spbsobi zmatok.

RozZireni h T
ozsnreme_: ponlﬁocne o0 zdroja tandardné 00
frekvencie volbou rozsahu Y
P0.06 Nastavena 0 Vzhladom na maximalnu frekvenciu
hodnota 1 Vzhladom na maximalnu frekvenciu zdroja X
Rozsirenie pomoc.neho zdroja Standardné 00
P0.07 frekvencie Y
Nastavena hodnota 0 %~150 %

Pri vybere zdroja frekvencie pre superpoziciu "frekvencie" (P0.03 nastavené na 1, 3 alebo
4) sa tieto dva parametre pouZiju na urcenie rozsahu nastavenia pomocného zdroja
frekvencie. P0.05 sa pouziva na urcenie rozsahu pomocného zdroja frekvencie objektu,
pricom volba vzhladom na maximalnu frekvenciu méze byt tiez relativne k frekvencii
zdroja frekvencie X, ak je vyber vzhladom na hlavny zdroj frekvencie, rozsah sekundarneho
frekvenéného zdroja sa zmeni ako sa zmeni hlavna frekvencia X.

p0.08 Doba zrychlenia 1 Standardne ‘ Z4visi od modelu
Rozsah nastavenia 0.00s — 65000 s
Doba spomalenia 1 Standardne ‘ Zavisi od modelu
P0.09 Rozsah nastavenia 0.00s — 65000 s

Doba zrychlenia sa vztahuje na menic pre $tart z nuly, doba spomalenia potrebna pre
referencnd frekvenciu (nastavenie P0.24).

Doba spomalenia sa vztahuje na menic pri referenénej frekvencii (nastavenie P0.24),
spomalenie na pozadovanu nulovu frekvenciu.

P0.10 Prednastavena frekvencia Standardne 50.00 Hz

Rozsah nastavenia 0.00 - maximalna frekvencia (P0.12)

Ak je nastaveny vyber frekvencného zdroja "digitalny" alebo "terminal UP / DOWN",
hodnota kédu funkcie je frekvencia pociatocnej hodnoty digitdlneho nastavenia menica.

104



Kapitola 5 Podrobny popis funkcii

Smer otdcania Standardne 00
P0.11 Rozsah 0 Rovnaky smer
nastavenia 1 Opacny smer

Pri zmene kdédu funkcie nemusite menit elektrické pripojenie motora na za d¢elom zmeny
smeru otacania, jeho efekt je ekvivalentny nastaveniu elektrického zariadenie (U, V, W)
akychkolvek dvoch vedeni pre smer otacania motora.

Tip: po inicializacii, obnovia sa poévodné parametre motora pre smer otdc¢ania. Davajte
pozor na ladiaci systém, ktorému je zakazané menit smer chodu motora.

Maximalna frekvencia Standardne 50.00 Hz
Rozsah nastavenia 50.00 Hz - 3200.00 Hz

PO.12

Pri analégovom a impulznom vstupe (S3), doba prikazu, atd’, ako zdroj frekvencie 100,0%
pomerne ku kalibracii P0.10.

Maximalny frekvenc¢ny vystup moéze dosiahnut 3200 Hz, instrukcie pre frekvencné
rozliSenie a frekvencny rozsah vstupu sa vztahuju na $tandard, mézu sa nastavit
prostrednictvom P0.22.

Ked'sa nastavi P0.22 na hodnotu 1, frekvenéné rozliSenie 0,1 Hz, rozsah nastavenia P0.10
je 50,0 Hz - 320,0 Hz;

Ked' sa nastavi P0.22 na hodnotu 2, frekvenéné rozlisenie 0,01 Hz, rozsah nastavenia P0.10
je 50,00 Hz - 3200,00 Hz;

Horna hranica zdroja

) Standardne 0
frekvencie
0 Nastavenie P0.12
1 FIV
P0.13
Rozsah 2 FIC
nastavenia 3 Rezervované

4 Impulzné nastavenie
5 Nastavenie cez komunikacny vstup

Definuje hornd hranica zdroja frekvencie, ktorym méze byt horna hrani¢na

frekvencia podla nastavenia (P0.12), a tiez z analégového nastavenia. Ked bol obmedzeny
analégovou vstupnou frekvenciou, zodpovedajuci analégovy vstup zodpoveda 100%
nastaveniu P012.
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Napriklad, v pripade riadenia navijania v reZime riadenia krutiaceho momentu, aby sa
zabranilo roztrhnutiu materialu, ked sa objavi jav "ride", mdZe sa pouzit analégové
frekvencné obmedzenie, kedy menic bezi na hornej hranicnej frekvencnej hodnote.

Horna hranica frekvencie| Standardne 50.00 Hz

P0.14 . Spodna hranica frekvencie P0.16 — maximalna
Rozsah nastavenia frekvencia PO.12

Horna hranica frekvencie
P0O.15 - posunutie
Rozsah nastavenia 0.00 Hz- maximalna frekvencia P0.12

Standardne 0.00 Hz

Ked je nastavena horna hranica pre analégové alebo IMPULZNE nastavenie frekvencie,
P0.13 je posunutie poZzadovanej hodnoty, prekryva frekvenciu ofsetu a nastavenie hornych
limitnych hodndt frekvencie P012, je to konecna hodnota limitnej frekvencie.

Spodna hranica frekvencie Standardne 0.00 Hz

P0.16 0.00 Hz -Horna hranica frekvencie

Rozsah nastavenia PO.14

InStrukcia pre frekvenciu v P0.16 nastavi spodnu hranicu frekvencie, Menic sa moze
zastavit a spustit na nizSej frekvencii alebo nastavi nulovi rychlost, jeho prevadzkovy rezim
mbze byt nastaveny v P8.14 (nastavena frekvencia je nizsia ako spodna hranica frekvencie
v prevadzkovom rezime).

Nosna frekvencia Standardne Zavisi od modelu

Rozsah nastavenia 1kHz - 16.0kHz

P0.17

Tato funkcia nastavuje nosnu frekvenciu menica, Nastavenim nosnej frekvencie mozete
znizit elektricky Sum, vyhnut sa rezonanénému bodu mechanického systému a znizit rusenie
spbsobené menicom.

Ked' je nosna frekvencia nizka, zvysuje sa vystupny prud vyssej harmonickej zlozky, zvySuje
sa strata motora a teplota motora.

Ak je nosna frekvencia vyssia, strata motora sa znizuje, zniZuje sa narast teploty motora, ale
stUpa strata menica, zvysSuje sa ndrast teploty menica, zvysuje sa rusenie.

Nastavenie nosnej frekvencie ovplyvni vykonnost nasledujiceho:
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Nosna frekvencia nizka -> vysoka
Hlu¢nost motora velkd -> mala
Vystupny prudovy priebeh Zle -> dobre
Teplota motora Vysoka --> nizka
Teplota menica Nizka --> vysoka
Elektricky zvod Mala -> velka
Miera cudzieho rusenia Mala -> velka

Pre iné napajanie menica, vyrobné nastavenie nosnej frekvencie je iné.

Hoci pouzivatel to méze podla potreby upravit, treba venovat pozornost nasledovnému: ak
je nosna frekvencia nastavena na vysSiu hodnotu ako tovarenska, povedie to k zvySeniu
teploty menica, uzivatel potrebuje znizit frekvenciu menic¢a, v opatnom pripade hrozi
nebezpecenstvo prehriatia.

Vplyv teploty na nosnu frekvenciu Standardne 0

P0.18 . 0: Nie
Rozsah nastavenia )
1: Ano

Teplota vplyva na nastavenie nosnej frekvencie, to znamend, Ze meni¢ detekuje vysoku
teplotu, redukuje automaticky nosnu frekvenciu a tym znizZuje narast teploty menica. Ked
ma chladic nizku teplotu, nosna frekvencia sa vrati na nastavenu hodnotu. Tato funkcia méze

zabranit poruche kvoli prehriatiu menica.

'Prlrast.ok casupre. Standardne 1
zrychlenie/spomalenie
P0.19 Roxsah 0 1s
ozsah 1 0.1s
nastavenia
2 0.01s

Pre splnenie potrieb vSetkych druhov poziadaviek, poniuka V 800 tri prirastky ¢asovych
jednotiek: 1 sekundu, 0,1 sekundy a 0,01 sekundy.

Upozornenie: Modifikaciou parametrov funkcie, Styroch skupin desiatkovych €islic, sa zmeni
doba spomalenia, ktord zodpoveda zmene ¢asu. Venujte zvlastnu pozornost nastaveniu v
priebehu aplikacie.
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Frekvencny posun pomf)cneho zdroja Standardne 0.00 Hz
PO.21 frekvencie pre prevadzku Xa 'Y
Rozsah nastavenia 0.00 Hz — maximalna frekvencia P0.12

Tento kdd funkcie je platny len v ¢ase vyberu frekvenéného zdroja doplnkovym vypoctom.
Ak zdroj frekvencie pri komplementarnom vypocte P0.21 je posunuta frekvencia a
vysledok komplementarneho vypoctu je zloZzena frekvencia, ktora je povazovana za ciefovu
frekvenciu.

Odkaz na frekvenciu Standardne 2
P0.22 Rozsah 1 0.1 Hz
nastavenia 2 0.01 Hz

Vsetky parametre sa pouZiju na urcenie rozliSenia kédu funkcie priradeného k frekvencii.
Pri frekvenénom rozliseni 0,1 Hz m6ze maximalna vystupna frekvencia

V 800 dosiahnut 320 Hz a pri frekvenénom rozlisenie 0,01 Hz, maximalna vystupna
frekvencia je 3200,00 Hz.

Upozornenie: Ak upravite parameter funkcie P0.22, vSetko suvisiace s frekvencnymi
parametrami sa zmeni, t.j. zodpovedajuce frekvencné hodnoty sa zmenia, venujte tomu
osobitnu pozornost v aplikaciach.

Trvalé digitdlne nastavenie frekvencie .
8 . , Standardne 0
pri zapnuti
P0.23 2
Rozsah 0 Nezapaméatané (no memory)
nastavenia 1 Zapamatané (memory)

Funkcia zdroja frekvencie pre digitalny signal je ucinna len ak je nastavena.

" No memory " sa vztahuje na menic¢ po pauze, digitalne hodnoty frekvencie sa vratia na
hodnotu parametra P0.10 (prednastavena frekvencia), tlacidlami A, V¥ alebo signdlom na
svorkdch UP a DOWN upravite nastavenie frekvencie.

" Memory " sa vztahuje na meni¢ po pauze, nastavenie frekvencie ostane také aké bolo
pred pauzou, tlaCidlami A, ¥ alebo signalom na svorkach UP a DOWN upravite
nastavenie frekvencie.

Zaklladna ,frekvenua p[‘l Standardne 0
zrychleni / spomaleni
P0O.24 0 Maximalna frekvencia (P0.12)
Rozsah' 1 Nastavena frekvencia
nastavenia
2 100Hz
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Doba zrychlenia / spomalenia sa vztahuje na frekvenciu od nuly po hodnotu nastavenu
parametrom P0.24.

Ked' je P024 nastaveny na 1, ¢as spomalenia je spojeny s nastavenou frekvenciou, ak sa
nastavend frekvencia Casto meni, zrychlenie motora je premenlivé, venujte tomuto
pozornost v aplikacii.

Zakladna frekvencia zmenena tandardne 0
cez UP/DOWN pocas behu
PO.25 Rozsah 0 Frekvencia behu
nastavenia 1 Nastavena frekvencia

Tento parameter je platny len vtedy, ak je frekvenény zdroj nastaveny digitalne.

Pouzite tlacidla A, ¥ alebo signal na svorkach UP a DOWN pre volbu akym sp6sobom sa
nastavi korekcia frekvencie, cielova frekvencia je zaloZend na pracovnej frekvencii, zvyseni
alebo znizeni alebo zakladnom nastaveni. Dve sady rozdielov sa pouzivaju pri menicoch v
procese spomalenia, konkrétne, ak je menic v prevadzke a sucasne nie je nastavena
frekvencia, parameter vyberu rozdielu je velmi velky.

Vazba prikazu k zdroju

) Standardne 000
frekvencie

Vazba prikazu ovladacieho panela k zdroju
frekvencie
Bez vazby
Digitalne nastavenie zdroja frekvencie
FIV
FIC
Rezervované

P0.26
Rozsah

nastavenia

Impulzné nastavenie (S3)OPCIA

Viacnasobna instrukcia
PLC
PID
Nastavenie cez komunikacny vstup
Vézba prikazu terminalu k zdroju frekvencie (0-9,
rovnaké ako jednotky)
Vézba prikazu komunikacného rozhrania k zdroju
frekvencie (0-9, rovnaké ako jednotky)
PouZiva sa na prepojenie troch beZiacich prikazovych zdrojov s deviatimi zdrojmi frekvencie,

X ||l (N~ lw|NR|O| %

X..:

¢o ulahcuje implementaciu synchréonneho prepinania.
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Podrobné informacie o frekvenénych zdrojoch najdete v popise P0.03 (Vyber hlavného
frekvenéného zdroja X). Rozli¢né zdroje beZiacich prikazov méZu byt viazané na rovnaky
zdroj frekvencie.

Ak ma prikazovy zdroj viazany zdroj frekvencie a ked'je proces frekvencného zdroja aktivny,
prikazovy zdroj nastaveny v PO03 az PO0O7 uz nebude ucinny.

Typ rozsirujucej komunikacnej tandardne 0
P0.27 karty
Rozsah nastavenia MODBUS komunika¢na karta
Skupina P1: Riadenie Startu / Stopu
ReZim $tartu Standardne 0
0 Priamy Start
P1.00 Rozsah - X - . .
. Opatovné spustenie so sledovanim otacok
nastavenia
2 Predbudeny motor (asynchrénny motor)

0: Priamy Start

Ak je doba brzdenia DC nastavend na hodnotu 0, AC motor zacne beZat pri Startovacej
frekvencii. Ak doba brzdenia DC nie je 0, AC jednotka najskér vykona brzdenie s
jednosmernym prudom a potom zaéne bezat pri Startovacej frekvencii. PouZiva sa v
aplikdcidch s malym zotrva¢nym zatazenim, ked sa motor pri Starte pravdepodobne otaca.

1: Opatovné spustenie so sledovanim otdcok

Pohon AC jednotka vyhodnocuje najskor rychlost a smer otacania a potom Startuje na
zistenej frekvencii. Taky hladky Start nema vplyv na rotujuci motor. Uplatiiuje sa pri
opatovnom spusteni pri kratkom vypadku napajania pri velkom zotrvaénom zatazeni. Ak
chcete zaistit reStartovanie so sledovanim otacok, spravne nastavte parametre motora v
skupine P2.

2: Predbudeny motor (asynchrénny motor)

Plati len pre asynchrénne motory a pouziva sa pre motory so zabudovanym magnetickym
polom. Pre tieto motory pozri nastavenie prudu a ¢asu v parametroch P1.05 a P1.06. Ak je
doba predbudenia nastavena na 0 sek., jednotka zrusi predbezné budenie a rozbehne sa
na Startovacej frekvencii. Ak doba predbudenia nie je nastavena na 0 sek., AC motor sa
predbudi pred Startom, ¢im sa zlepsSuje dynamicka odozva motora.
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RezZim sledovania otacok Standardne 0
0 Z frekvencie zastavenia
P1.01 Rozsah A -
. 1 Z nulovej rychlosti
nastavenia
2 Z maximalnej frekvencie

Ak chcete dokon(it proces sledovania rychlosti otacania v ¢o najkratSom Case, vyberte
spravny rezim, v ktorom AC jednotka sleduje rychlost ota¢ania motora.

0: Z frekvencie pri zastaveni.

Je to beZne zvoleny rezim.

1: Z nulovej rychlosti.

PouZiva sa na opatovné spustenie po dlhom ¢ase vypadku napajania.

2: Z maximalnej frekvencie.

PouZiva sa na riadenie generatorov vykonu.

Rychlost sledovania otacok Standardne 20

P1.02

Rozsah nastavenia 1-100

V rezime restartovania sledovania rychlosti otacania vyberte rychlost sledovania otacok.
Cim je hodnota vacsia, tym castejie je sledovanie. Prili§ velka hodnota nastavenia viak
mbZe spdsobit nespolahlivé sledovanie.

5103 Startovacia frekvencia Standardne 0.00 Hz
' Rozsah nastavenia 0.00 Hz-10.00 Hz
Doba podrzania s.tartovacej Standardne 00s
P1.04 frekvencie
Rozsah nastavenia 0.0s5-100.0 s

Ak chcete zabezpedit kratiaci moment AC motora pri Starte, nastavte spravnu Startovaciu
frekvenciu. Okrem toho, aby ste pri $tartovani motora pouzili budenie, frekvencia spustania
sa musi udrziavat po urcity ¢as. Spustacia frekvencia (P1.03) nie je obmedzend spodnou
hranicou frekvencie. Ak nastavend cielova frekvencia je nizsia ako frekvencia spustania,
jednotka AC sa nespusti a zostane v pohotovostnom rezime.

Pocas prepinania medzi otacanim dopredu a vzad je funkcia zadrinej doby Startovacej

frekvencie blokovana. Zadrina doba nie je zahrnutd do doby zrychlenia ale je zahrnuta do
¢asu chodu jednoduchého PLC.
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Priklad 1:

P0.04 = 0. Zdrojom frekvencie je digitalne nastavenie.
P0.10 = 2.00 Hz. Digitalne nastavena frekvencia je 2,00 Hz.
P1.03 =5.00 Hz. Frekvencia spustenia je 5.00 Hz.
P1.04=2.0s. Doba podrzania frekvencie je 2.0s.

V tomto priklade je jednotka AC v pohotovostnom rezime a vystupna frekvencia je 0.00 Hz.

Priklad 2:

P0.04 = 0. Zdrojom frekvencie je digitalne nastavenie.

P0.10 = 10.00 Hz. Digitalne nastavena frekvencia je 10.00 Hz.

P1.03 =5.00 Hz. Frekvencia spustenia je 5.00 Hz.

P1.04=2.0s. Zadrzna doba frekvencie je 2.0s.

V tomto priklade jednotka AC zrychluje na 5,00 Hz a potom po 2s zrychluje na nastavenu
frekvenciu 10,00 Hz.

Startovaci brzdny pru.d DC /Prad Standardne 0%
P1.05 predbudenia
Rozsah nastavenia 0% - 100%
Startovacia brzdna dopa DC /Doba Etandardne 00s
P1.06 predbudenia
Rozsah nastavenia 0.0s-100.0s

Start DC brzdy sa véeobecne pouZiva pocas opatovného spustenia AC pohonu po zastaveni
motora. Predbudenie sa pouZiva na vytvorenie magnetického pola pre asynchréonny motor
pred Startom, aby sa zlepsila jeho citlivost.

Spustanie DC brzdenie je mozné len pre priamy $tart. V tomto pripade, AC jednotka vykona
brzdenie s jednosmernym prudom pri nastavenom Startovacom brzdnom DC prade. Po
uplynuti doby DC brzdenia, AC pohon sa rozbehne. Ak je pociato¢na doba brzdenia DC
nastavena na 0, AC pohon sa spusti okamZite, bez DC brzdenia. Cim je va&si spustaci brzdny
prad DC, tym vacsia je brzdna sila.

Ak je predbudenie spustené pred Startom, jednotka AC vytvara magnetické pole na zaklade
nastaveného budiaceho prudu. Po uplynuti doby predbudenia, AC pohon sa rozbehne. Ak
je doba predbudenia nastavend na 0, AC pohon sa spusti okamzite, bez predbudenia.
Startovaci brzdny DC prud alebo prid predbudenia je percentualna hodnota vzhladom na
zadkladnu hodnotu.

Ak je menovity prad motora mensi alebo rovny 80% menovitého pridu menica AC,
zakladnou hodnotou je menovity prid motora. Ak je menovity prid motora vacsi ako 80%
menovitého priddu AC menica, zakladna hodnota je 80% menovitého pridu AC menica.
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, _Re2|m . Standardne 0
zrychlenia/spomalenia
P1.07 0 Linearne zrychlenie/spomalenie
Rozsah B , - -
. 1 S-krivka zrychlenia/spomalenia A
nastavenia
2 S-krivka zrychlenia/spomalenia B

PouZiva sa na nastavenie rezimu zmeny frekvencie pocas procesu spustenia a zastavenia
frekvenéného menica.

0: Linearne zrychlenie/spomalenie

Vystupna frekvencia sa zvySuje alebo zniZuje linedrne. V 800 poskytuje Styri skupiny ¢asov
zrychlenia / spomalenia, ktoré mozno vybrat pomocou P5.00 az P5.08.

1: S-krivka zrychlenia/spomalenia A

Vystupna frekvencia sa zvysuje alebo znizuje podla krivky S. S krivka poskytuje jemny Start
alebo zastavenie v aplikaciach ako st vytahy, dopravné pasy atd. Funkéné kédy P1.08 a P1.09
urcuju pomer casu zrychlenia a spomalenia pociatocnej a koncovej fazy S-krivky.

2: S-krivka zrychlenia/spomalenia B

V tejto krivke je menovitd frekvencia motora vidy bodom inflexie. Tento rezim je bezne
pouzivany v aplikaciach, pri ktorych sa vyzaduje zrychlenie / spomalenie pri rychlosti vyssej
ako menovita frekvencia.

Ak je nastavena frekvencia vyssia ako menovita frekvencia, ¢as zrychlenia / spomalenia je:

g

Vo vzorci je f nastavena frekvencia, fb je menovitd frekvencia motora a T je ¢as zrychlenia
od 0 Hz do menovitej frekvencie fp.
V\?stupné_l (1) A
frekvencia

Nastavena (0
frekvencia

Menovita
frekvencig(®) = e c e ccccccaa

>
[P f—a]  Time (1)
r T

Obrazok 4-1 S-krivka zrychlenia/spomalenia B
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Casovy podiel tartovacej

& 0,
p1.08 fazy S-krivky Standardne 30.0%
Rozsah nastavenia 0.0% - (100.0% - P1.09)
Casovy, pod|ellkoncovej tandardne 30.0%
P1.09 fazy S-krivky

Rozsah nastavenia

0.0% - (100.0% - P1.08)

Tieto dva parametre definuju Casové proporcie Startovacieho a koncového segmentu

zrychlenia / spomalenia S-krivky A. Musia spliiat tuto poziadavku:

P1.08 +

P1.09S 100.0%.

Na obrazku 4-2 je t1 ¢as definovany v P1.08, v ktorom sa sklon vystupnej frekvencie

postupne zvysuje. t2 je cas definovany v parametri P1.09, v ktorom sklon vystupnej

frekvencie postupne klesa na 0. Medzi ¢asmi t1 a t2 zostdva sklon zmeny vystupnej

frekvencie nezmeneny, teda zrychlenie / spomalenie je linearne.

Vyst 2
ystupna (Hz) ‘

frekvencia
Nastavena
frekvencia
1 1
1 1
I I
1 1
I 1 1 1
1 ] ] 1
I 1 1 I
I 1 1 |
I 1 1 1
o L ‘ -b_
j—n j—>i s Lime (1)
tl 2 t3 t4
Obrazok 4-2: S-krivka zrychlenia/spomalenia A
Stop rezim Standardne 0
P1.10 Rozsah 0 Spomalenie do zastavenia
nastavenia Volné otacanie do zastavenia

0: Spomalenie do zastavenia

Po vydani prikazu stop, AC jednotka zniZi vystupnu frekvenciu podla doby spomalenia a

zastavi motor, ked' frekvencia klesne na nulu.
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1: Zastavit
Po vydani prikazu stop, AC jednotka okamZite zastavi motor. Motor sa toci zotrva¢nostou

a postupne sa zastavi.

Pomatoc_na frekvenué Standardne 0.00 Hz
P1.11 zastavenia DC brzdenia
Rozsah nastavenia 0.00 Hz — Maximalna frekvencia
Cakacia doba zas-tavenla DC Standardne 00s
P1.12 brzdenia
Rozsah nastavenia 0.0s-36.0s
P1.13 Brzdny prud DC pri zastaveni Standardne 0%
Rozsah nastavenia 0%~ 100 %
p114 DC doba brzdenia Standardne | 0.00s
' Rozsah nastavenia 0.0s~36.0s

P1.11 (Pociatocna frekvencia zastavenia DC brzdenia)

Pocas procesu spomalovania az po zastavenie AC jednotka spusti DC brzdenie, ked' je
beziaca frekvencia nizsia ako nastavend hodnota P1.11.

P1.12 (Cakacia doba zastavenia DC brzdenia)

Ked sa frekvencia behu zniZuje na pociatocnu frekvenciu zastavenia DC brzdenia, AC
jednotka zastavi vystup po urciti dobu a potom spusti DC brzdenie. Zabranuje tak chybam,
ako napr. nadmernému prudu spdsobenému brzdenim DC pri vysokej rychlosti.

P1.13 (Brzdny prud DC zastavenia)

Tento parameter Specifikuje vystupny pruad pri brzdeni DC a uddva sa percentom zo
zakladnej hodnoty. Ak je menovity prdd motora mensi alebo rovny 80% menovitého prudu
AC jednotky, zakladnou hodnotou je menovity prdd motora. Ak je menovity prid motora
vacsi ako 80% menovitého pridu AC jednotky, zakladna hodnota je 80% menovitého pruadu
menica AC.

P1.14 (Stop DC doba brzdenia)

Tento parameter urcuje dobu trvania brzdenia DC. Ak je nastavené na hodnotu 0, brzdenie
DC sa zrusi. Proces DC brzdenia je zobrazeny na nasledujucom obrazku.
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Virstupna
frekvencia (H?)

Poéiatoéna frekvencia
zastavenia DC brzdenia Time (1)

-

Efektivna hodnota Cakacia doba

vystupného napitia DC brzdenia
1
Stop DC brzdenie ; - Time (t)
1 *ID 1; DC brzdeni
prikaz CHOD = L ove e
Obrazok 4-3: Postup DC brzdenia
b1 15 Miera brzdenia Standardne 100 %
' Rozsah nastavenia 0-100%

Plati len pre AC motor s vnutornou brzdovou jednotkou a pouZiva sa na nastavenie pomeru
vykonu brzdnej jednotky. Cim je vaé$ia hodnota tohto parametra, tym lepsi bude vysledok
brzdenia. Prilis velka hodnota vSak sp6sobuje velké kolisanie napatia zbernice AC pocas
procesu brzdenia.

Skupina P2: Parametre motora

Vyber typu motora Standardne 0
P2.00 . 0: BeZny asynchréonny motor
Rozsah nastavenia . . . .
1: Asynchrénny motor s premenlivou frekvenciou
Menovity vykon motora Standardne Zavisi od modelu
P2.01
Rozsah nastavenia 0.1 kW az 500.0 kW
Menovité napéatie motora Standardne Zavisi od modelu
P2.02
Rozsah nastavenia 1Vv-2000V
Menovity prid motora Standardne Zavisi od modelu
P2.03
Rozsah nastavenia 0.01A-655.35A
M ita frek i . (e
enovi atre vencia Standardne Z4visi od modelu
P2.04 motora
Rozsah nastavenia 0.01 Hz-3200 Hz
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Menovita rychlost otacania Standardne Zavisi od modelu
P2.05 motora
Rozsah nastavenia 1 ot/min ~ 65535 ot/min
tat v L.,
Odpo,rs atora Standardne Zavisi od modelu
P2.06 (asynchrénny motor)
Rozsah nastavenia 0.001 Q-65.5350Q0
Odpor rotora (asynchrénny Standardne Zavisi od modelu
P2.07 motor)
Rozsah nastavenia 0.001 Q-65.5350Q0
Z 3 indukci .
vodov{a indukcia Standardne Zavisi od modelu
P2.08 (asynchrénny motor)
Rozsah nastavenia 0.01 mH ~ 655.35 mH
Vzajomrja indukcia Standardne Zavisi od modelu
P2.09 (asynchrénny motor)
Rozsah nastavenia 0.1 mH ~ 6553.5 mH
Pru Ataz g
E:g anzt:zsr:nbe;z?’;ase Standardne Zavisi od modelu
P2.10 y y
Rozsah nastavenia 0.01A-P2.03

Nastavte parametre podla typového Stitka motora bez ohladu na to, ¢i je zvolené ovladanie
V/F alebo riadenie vektorom. Na dosiahnutie lepsieho vykonu V/F alebo ovlddania vektorom
je potrebné automatické ladenie motora. Presnost automatické ladenia motora zavisi od
spravneho nastavenia parametrov podla Stitku motora.

Parametre P2.06 az P2.10 su parametre asynchronneho motora.

P2.06 - parametre P2.10 su beZne nedostupné na typovom Stitku motora a su ziskané
pomocou automatického ladenia menica. Stacionarne automatické ladenie asynchrénneho
motora moze poskytnut iba tri parametre P2.06 az P2.08. Dynamické automatické ladenie
asynchrénneho motora moze ziskat okrem vSetkych parametrov P2.06 aZ P2.10, tieZ
sekvenciu fazového snimaca a prudovu slucku PI.

Pri kazdej zmene ,,menovitého vykonu motora” (P2.01) alebo ,menovitého napatia motora"
(P2.02), AC jednotka automaticky obnovi hodnoty P2.06 az P2.10 na hodnoty parametrov
beZnych pre sériu Y asynchrénnych motorov.

Ak nie je mozné vykonat stacionarne automatické ladenie asynchrénneho motora, zadajte
hodnoty tychto parametrov manudlne podla Gdajov poskytnutych vyrobcom motora.
P2.11-P2.36 —rezervované.
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Volba automatického “
. Standardne 0
ladenia
0 Automatické ladenie zakazané
P2.37
Rozsah 1 Asynchrénny motor - statické automatické ladenie

nastavenia

) Asynchrénny motor - kompletné automatické
ladenie

0: Automatické ladenie je zakazané.

1: Statické automatické ladenie asynchrénneho motora

Uplatiiuje sa v pripade, kde sa neda vykonat Uplné automatické ladenie, pretoze
asynchrénny motor sa neda fahko odpojit od zataze.

Pred vykonanim statického automatického ladenia, ako prvé spravne nastavte typ motora a
parametre Stitka motora v parametroch P2.00 - P2.05. Jednotka AC zisti statickym
automatickym ladenim tri parametre P2.06 aZz P2.08. Popis cinnosti: Nastavte tento
parameter na 1 a stlacte RUN. Potom AC jednotka spusti statické automatické ladenie.

2: Kompletné automatické ladenie asynchronneho motora

Ak chcete vykonat tento typ automatického ladenia, skontrolujte, ¢i je motor odpojeny od
zataZe. Pocas procesu Uplného automatického nastavenia sa striedavym meni¢om najskor
vykona statické automatické ladenie a potom sa zrychluje na nastavend menovitu
frekvenciu motora v ramci doby zrychlenia nastavenej v P0.08. Motor beZi urcity ¢as a potom
spomaluje, aby sa zastavil podla doby spomalenia nastavenej v P0.09. Nastavte tento
parameter na 2 a stlacte RUN. Potom jednotka AC spusti Uplné automatické ladenie.

POZNAMKA: Automatické ladenie motora sa moze vykonavat iba v reZime ovladacieho
panela.

Skupina P3: Parametre riadenia vektorom

Kéd funkcie skupiny P3 sa vztahuje iba na vektorovu riadenie, riadenie V/F je blokované.

Linedrna konstanta 1 Standardne 30
P3.00
Rozsah nastavenia 1-100
Integracnd konstanta 1 Standardne 0.50s
P3.01
Rozsah nastavenia 0.01s-10.00s
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Frekvencia prepinania 1 Standardne 5.00 Hz
P3.02
Rozsah nastavenia 0.0 P3.05
Linedrna konstanta 2 Standardne 20
P3.03
Rozsah nastavenia 0-100
Integracna konstanta 2 Standardne 11.00s
P3.04
Rozsah nastavenia 0.01s5-10.00s
Frekvencia prepinania 2 Standardne 110.00 Hz
P3.05
Rozsah nastavenia P3.02 — maximalna vystupna frekvencia

Rychlost odozvy s parametrami Pl sa liSi v zavislosti od frekvencie chodu menica AC.

Ak je frekvencia chodu mensia alebo sa rovna "Frekvencii spinania 1" (P3.02), parametre Pl
slucky su P3.00 a P3.01.

Ak sa frekvencia chodu rovna alebo je vacsia ako "Frekvencia spinania 2" (P3.05),
parametre Pl slucky su P3.03 a P3.04.

Ak je frekvencia chodu medzi P3.02 a P3.05, parametre Pl slucky su ziskané z linedrneho
prepinania medzi dvomi skupinami Pl parametrov, ako je znazornené na obrazku 4-4.

4 p1

parametre

P3.00

P3.01

P3.03

P3.04
Referenéna
frekvencia

Obrazok 4-4: Vztah medzi frekvenciou chodu a parametrami PI

Charakteristiky rychlostnej dynamickej odozvy vo vektorovej regulacii je mozné nastavit
nastavenim linearneho zosilnenia a integrac¢nej doby reguldtora rychlosti.

Aby ste dosiahli rychlejSiu odpoved systému, zvysite linearnu konsStantu (zisk) a zniZte
integrany dobu. Pamitajte, Ze to moze viest k oscilacii systému.

Odporucany postup Upravy je nasledovny:

Ak vyrobné nastavenie nespifia Vase poZiadavky, vykonajte spravne nastavenie. Najprv
zvyste linedrnu konsStantu, aby ste zabezpedili, Ze systém nebude oscilovat, a zniite
integracnu dobu, aby ste zabezpecili, Ze systém ma rychlu odozvu a malé prekrocenie.
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Poznamka: Nespravne nastavenie parametra Pl mbZe sposobit prilis velké prekrocenie
rychlosti a pri prekroceni moze dojst k prepatiu.

Zisk riadenia vektorového sklzu Standardne 100 %
Rozsah nastavenia 50 % —200 %

P3.06

Pre SFVC sa pouZiva na nastavenie presnosti stability rychlosti motora. Ked motor so zatazou
bezi s velmi nizkou rychlostou, zvyste hodnotu tohto parametra; ked motor so zatazou bezi
velmi rychlo, znizte hodnotu tohto parametra.

Casova konstanta filtra rychlosti slucky | Standardne 0.000s
Rozsah nastavenia 0.000s-0.100s

P3.07

V rezime riadenia vektorom, vystup regulacnej slucky suvisi s pridom krutiaceho momentu.
Tento parameter sa pouziva na filtrovanie krdtiaceho momentu. Vo vSeobecnosti nemusi
byt nastaveny a hodnota mozZe byt zvySena v pripade velkych kolisani rychlosti. V pripade
oscilacie motora spravne znizte hodnotu tohto parametra. Ak je hodnota tohto parametra
mald, vystupny krutiaci moment striedavého meni¢a méze znacne kolisat, ale odozva je
rychla.

Zisk prebudenia Standardne 64
Rozsah nastavenia 0-200

P3.08

Pocas spomalenia AC pohonu, nadmerné budenie méze zabranit zvyseniu napétia zbernice,
aby sa predi§lo poruche prepitia. Cim je vacsi prirastok prebudenia, tym je lepsi
obmedzujuci ucéinok. Zvyste prirastok prebudenia, ak sa pocas spomalenia vyskytne chyba
prepéatia. Prili§ velky prirastok nadbytoéného budenia viak mozZe viest k zvySeniu
vystupného prudu. Preto nastavte tento parameter na sprdvnu hodnotu v redlnych
aplikaciach. Nastavte prirastok prebudenia na 0 v aplikdcidch s malou zotrvaénostou
(napétie zbernice sa nezvysi pocas spomalenia) alebo tam, kde sa pouZiva brzdny odpor.

Zdroj horného limitu kratiaceho <
. . . . Standardne 0
momentu v rezime riadenia rychlosti
0 P3.10
1 FIV
P3.09
] 2 FIC

Rozsah nastavenia -
3 Rezervované
4 Impulzné nastavenie
5 Nastavenie cez komunikacné rozhranie
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Digitdlne nastavenie hornej hranice
P3.10 |krutiaceho momentu v rezime riadenia | Standardne 150.0%
rychlosti
Rozsah nastavenia 0.0-200.0%

V rezime reguldcie otacok je maximalny vystupny kratiaci moment AC meni¢a obmedzeny
hodnotou P3.09. Ak je horny limit krdtiaceho momentu analégovy, impulzny alebo
nastaveny cez komunikacné rozhranie, 100% nastavenia zodpovedda hodnote P3.10 a 100%
hodnoty P3.10 zodpoveda menovitému kritiacemu momentu AC menica.

Uprava zisku linedrnej konstanty
P3.13 budenia

Rozsah nastavenia 0-20000

Standardne 2000

Uprava zisku integraénej konstanty
P3.14 budenia

Rozsah nastavenia 0-20000

Standardne 1300

Uprava zisku linedrnej konstanty
krutiaceho momentu
Rozsah nastavenia 0-20000
Uprava zisku integraénej konstanty
krutiaceho momentu

Rozsah nastavenia 0-20000

P3.15 Standardne 2000

P3.16 Standardne 1300

Rychlost integracnej slucky Standardne 0

P3.17 0: neplatné

Rozsah nastavenia

1: platné

Toto su parametre prudovej slucky Pl pre vektorové riadenie. Tieto parametre sa ziskavaju
pomocou "automatického kompletného ladenia asynchréonneho motora", a beZne sa
nemusia menit.

Upozorriujeme, Ze prili$ velké zvySenie Pl pradovej slutky moéze viest k oscilacii celej
regulacnej slucky. Preto ak prudové oscilacie alebo kolisanie kritiaceho momentu je velké,

rucne znizte linearnu alebo integracnu konstantu.
P3.18-P3.22 — rezervované.

Skupina P4: Riadiace parametre V/F

Riadiaci rezim V/F je pouzitelny pre aplikacie s malym zatazenim (ventilator alebo ¢erpadlo)
alebo aplikacie, kde jeden AC menic pracuje s viacerymi motormi alebo existuje velky rozdiel
medzi vykonom AC menica a vykonom motora.
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Nastavenie krivky V/F Standardne 0

0 Linearna krivka V/F
1 Viacbodova krivka V/F
2 Stvorcova krivka V/F
3 1.2-nésobna krivka V/F

P4.00 4 1.4-ndsobna krivka V/F

Rozsah nastavenia

6 1.6-nasobna krivka V/F
8 1.8-nésobna krivka V/F
9 Rezervované
10 V/F Gplné oddelenie
11 V/F polovi¢né oddelenie

0: Linearna krivka V/F

PouZiva sa pri beZznom konstantnom zataZeni kritiaceho momentu.

1: Viacbodova krivka V/F

PouZiva sa pre Specidlne zataZenie, ako su napriklad odstredivky. Akakolvek takato V/F
krivka sa da ziskat nastavenim parametrov P4.03 az P4.08.

2: Stvorcova krivka V/F

Uplatriuje sa na odstredivé zatazenie, ako su ventilatory a Cerpadld.

3 - 8: V/F krivka medzi linedrnou a Stvorcovou.

10: dplny V/F rezim oddelenia

V tomto reZzime je vystupna frekvencia a vystupné napatie AC menica nezavislé. Vystupna
frekvencia je uréend frekventnym zdrojom a vystupné napétie je uréené "Napatovym
zdrojom pre separaciu V/F" (P4.13). Je poutzitelny pre indukéné vykurovanie, inverzné
napajanie a riadenie krdtiaceho momentu motora.

11: poloviény V/F reZzim oddelenia

V tomto reZime st V a F linedrne a linedrny vztah sa dé nastavit parametrom P4.13. Vztah
medzi V a F slvisi aj s menovitym napatim motora a menovitou frekvenciou motora v
skupine P2.

Predpokladajme, Ze vstup zdroja napétia je X (0 az 100%), vztah medziVaFje: V/F=2* X *
(menovité napatie motora) / (menovita frekvencia motora).

Zvysenie kratiaceho momentu Standardne Zavisi od modelu

P4.01
Rozsah nastavenia 0.0%-30.0 %
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P4.02 | Obmedzenie krutiaceho momentu Standardne 50.00 Hz

Rozsah nastavenia 0.00 Hz — maximalna vystupna frekvencia

Aby ste kompenzovali nizku frekvenciu kratiaceho momentu V/F regulacie, mozete zvysit
vystupné napatie AC menica pri nizkej frekvencii Gpravou parametra P4.01. Ak je zosilnenie
krdtiaceho momentu nastavené na prilis velki hodnotu, motor sa méze prehriat a AC menic
méze trpiet nad pridom. Ak je zataZenie velké a krutiaci moment motora je nedostatocny,
zvyste hodnotu P4.01. Ak je zataZenie malé, znizte hodnotu P4.01. Ak je parameter
nastaveny na hodnotu 0.0, meni¢ AC vykondva automatické zvySenie kritiaceho momentu.
V tomto pripade pohon AC meni¢ automaticky vypocita hodnotu zvySenia krutiaceho
momentu na zdklade parametrov motora vratane odporu statora. P4.02 S3pecifikuje
frekvenciu, ktord obmedzuje zvySenie kritiaceho momentu. Zvysenie krdtiaceho momentu
po prekroceni tejto frekvencie nie je moZzné, ako je znazornené na nasledujucom obrazku.
V}"smlpne’ T
napétie

Vb

Vb: maximalne
vystupné
napétie

V1: napétie
manualneho
zvysenia krutiaceho
momentu

Vi

N i

P
L

1 b Vystupna frekvencia

Obrazok 4-5: Manualne zvysenie kratiaceho momentu

f1: obmedzenie frekvencie manualneho zvySovania krdtiaceho momentu, fb: menovita
hodnota frekvencie pocas chodu motora

o103 Viacbodova V/F krivka frekvencia 1 (F1) Standardne 0.00 Hz
Rozsah nastavenia 0.00 HZ-P4.05

04,04 Viacbodova V/F krivka napétie 1 (V1) Standardne 0.0%
Rozsah nastavenia 0.0%~100.0%

P05 Viacbodova V/F krivka frekvencia 2 (F2) Standardne 0.00Hz
Rozsah nastavenia P4.03-P4.07

D406 Viacbodova V/F krivka napétie 2 (V2) Standardne 0
Rozsah nastavenia 0.0%~100.0%
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p4.07 Viacbodova V/F krivka frekvencia 3 (F3) Standardne 0
Rozsah nastavenia P4.05 - menovita frekvencia motora
04,08 Viacbodova V/F krivka napitie 3 (V3) Standardne 0.0%
Rozsah nastavenia 0.0%~100.0%

Tychto Sest parametrov sa pouziva na definovanie viacbodovej krivky V/F. Viacbodova krivka
V/F je nastavend na zdklade zataZovej charakteristiky motora. Vztah medzi napatim a
frekvenciou musi spifiat: V1 <V2 <V3, F1 <F2 <F3. Pri nizkej frekvencii moze vyssie napatie
spbsobit prehriatie alebo dokonca vyhorenie z motora a nadprudovej ochrany alebo
nadprudovej ochrany AC menica. Nastavenie viacbodovej krivky V/F je popisany na
obrazku 4-6.

Napitie 4
% N -
Vb= e e - === =
1
Vi m === = |
1 |
1 |
1 |
T 1 !
1 |
! 1 I
! 1 |
. ! 1 1
Vi - 1 1 1
1 1 1 1 o

i

fl b Frekvencia %

i
i

V1-V3: 1. 2. a 3. napatie; F1-F3: 1. 2. a 3. frekvencia v percentach;
Vb: menovité napatie motora; Fb: menovita frekvencia motora

Konstanta kompenzacie sklonu V/F Standardne 0.0%

P4.09
Rozsah nastavenia 0%~200.0%

Tento parameter je platny len pre asynchrénny motor.

Mobze kompenzovat sklon rychlosti otacania asynchrénneho motora pri zvySovani zataze
motora, stabilizuje rychlost motora v pripade zmeny zataZenia.

Ak je tento parameter nastaveny na 100%, znamena to, Ze kompenzacia, ked motor je v
menovitom zataZeni, je nominalny sklz motora. Menovity sklz motora sa automaticky ziska

124



Kapitola 5 Podrobny popis funkcii

pomocou AC menia pomocou vypoctu zalozeného na menovitej frekvencii motora a
menovitom otdcani motora v skupine F1.

Ked nastavite kompenzaciu sklonu V/F, vieobecne, pri menovitom zatazeni a ak sa otacky
motora liSia od ciefovej rychlosti, mierne nastavte tento parameter.

V/F prebudenie Standardne 64

P4.10
Rozsah nastavenia 0-200

Pri spomaleni frekvenéného meniéa mdze nadmerné budenie branit zvySeniu napatia
zbernice, aby sa zabranilo prepatiu. Cim vadsie je prebudenie, tym lepsi je vysledok
obmedzenia.

Zvyste prirastok prebudenia, ak sa AC menic¢ dostane do prepatia pocas spomalenia. Avsak,
prilis velky prirastok prebudenia méze viest k zvyseniu vystupného pridu. Nastavte hodnotu
P4.09 na spravnu hodnotu v aktudlnych aplikaciach.

Nastavte prirastok prebudenia na 0 v aplikaciach, kde je mala zotrva¢nost a napétie zbernice
sa nezvySuje pocas spomalenia motora alebo tam, kde je brzdny odpor.

V/F potlacenie oscilacie Standardne Zavisi od modelu

P4.11

Rozsah nastavenia 0-100

Nastavte tento parameter na hodnotu ¢o najmensiu za predpokladu ucinného potlacenia
oscilacie, aby sa zabranilo ovplyvneniu ovladania V/F.

Nastavte tento parameter na hodnotu 0, ak motor nema oscilaciu. ZvysSte hodnotu len vtedy,
ked’ motor ma jasné oscildcie. Cim je hodnota vicsia, tym je lepsi vysledok potlagenia
oscilacie. Ak je aktivovand funkcia potlacenia oscilacie, musi byt nastaveny spravny
menovity prid motora a prud naprazdno. V opa¢nom pripade efekt potlacenia oscilacie V/F
bude nedostatocny.

Napatovy zdroj pre V/F separéciu Standardne ’ 0
0 Digitalne nastavenie (P4.14)
1 FIV
2 FIC
3 Rezervované
P4.13 Rozsah 4 Impulzné nastavenie (S3) OPCIA
nastavenia 5 Krokové —pevné rychlosti
6 Jednoduché PLC
7 PID
8 Komunikaéné rozhranie
100.0% zodpovedd menovitému napatiu motora (P2.02)
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Digitalne napatové nastavenie pre .
P4.14 & P . P Standardne ov
V/F separaciu
Rozsah nastavenia 0V az menovité napatie motora

Oddelenie V/F je vSeobecne pouzitelné v aplikaciach, ako je indukéné vykurovanie, inverzné
napajanie a riadenie to¢ivého momentu motora.

Ak je povolené oddelené ovlddanie V/F, je mozné nastavit vystupné napatie podla kodu
funkcie P4.14 alebo prostrednictvom analdégového, viacnasobného/jednoduchého PLC, PID
alebo komunikaéného rozhrania. Ak nenastavite vystupné napdtie pomocou digitalneho
vstupu, 100% nastavenia zodpovedd menovitému napéatiu motora. Ak je nastavené
negativne percento, jeho absolitna hodnota sa poufzije ako efektivna hodnota.

0: Digitalne nastavenie (P4.14)

Vystupné napétie je nastavené priamo v P4.14.

1: FIV, 2: FIC

Vystupné napadtie je nastavené pomocou svoriek Al.

3: Rezervované

4: Impulzné nastavenie (S3)

Vystupné napétie je nastavené impulzne cez svorky S3.

Specifikacia impulzu: rozsah napétia 9-30 V, frekvenény rozsah 0-100 kHz.

5: Viacnasobny zdroj

Ak sa pouZiva viacndsobny zdroj napatia, parametre v skupine P4 a PC musia byt nastavené
tak, aby urcili zodpovedajci vztah medzi nastavenym signdlom a nastavenym napatim.
100,0% nastavenia viacerych referencii v skupine FC zodpoveda menovitému napatiu
motora.

6: Jednoduché PLC

Ak je zdrojom napétia jednoduchy reZzim PLC, musia byt nastavené parametre v skupine FC
aby bolo nastavené vystupne napatia.

7:PID

Vystupné napatie sa generuje na zdklade uzavretej slucky PID. Podrobnosti najdete v popise
PID v skupine PA.

8: Komunikacné rozhranie

Vystupné napatie je nastavené hostitelskym pocitatom pomocou daného komunikacného
prostriedku.

Zdroj napétia pre oddelené V/F je nastaveny rovnakym sp6sobom ako zdroj frekvencie.
100.0% nastavenia v kazdom reZime zodpovedd menovitému napdtiu motora. Ak je
prislusna hodnota zaporn4, pouzije sa jej absolutna hodnota.

ba1s Doba narastu napatia pri V/F separacii Standardne 0.0s
. Rozsah nastavenia 0.0s-1000.0s
Doba poklesu napatia pri V/F separacii Standardne 0.0s
a0 Rozsah nastavenia 0.0s-1000.0s
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P4.15 udava Cas potrebny na zvySenie vystupného napatia z 0 V na menovité napatie
motora, zobrazené ako doba t1 na nasledujucom obrazku.

P4.16 udava Cas potrebny na to, aby vystupné napatie kleslo z menovitého napéatia motora
na 0V, zobrazené ako doba t2.

Vystupné napitie A

Menovité
napitie motora f===========-= —

Shcasné napitie f---=----

.
. . Doba
Doba néarastu napétia poklesu napitia
Nastavena tl 2 Nastavena
doba narastu doba poklesu

Obrazok 4-7: Priebeh napétia pri V/F separacii
Skupina P5: Vstupné terminadly
Menic série V 800 so 6 multifunkénymi digitalnymi vstupmi (S3 — OPCIA, méze byt

pouzity ako vysokorychlostna impulzna vstupna svorka) a dvoma analégovymi vstupnymi
svorkami.

P5.00 FWD volba funkcie Standardne 1 CHOD vpred (FWD)
P5.01 REV volba funkcie Standardne 2 Reverzny CHOD (REV)
P5.02 S1 volba funkcie Standardne 9 (RESET chyby)
P5.03 S2 volba funkcie Standardne 12 (Pevna rychlost 1)
P5.04 S3 volba funkcie Standardne 13 (Pevna rychlost 2)
P5.05 S4 volba funkcie Standardne 14 (Pevna rychlost 3)

Nasledujuca tabulka uvadza funkcie dostupné pre multifunkéné vstupné terminaly.
Mézete si zvolit tieto funkcie:
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Hod. Funkcia Popis
0 Bez funkcie Nastavte O pre rezervované terminaly, aby nedoslo k
poruche.
CHOD vpred (FWD) Terminal sa pouZiva na ovladanie smeru otac¢ania
2 Reverzny CHOD (REV) | dopredu alebo dozadu.
S . Termindl urcuje trojvodicové ovladanie striedavého
3 Trojvodi¢ové riadenie Ly S .
menica. Podrobnosti ndjdete v popise P5.11.
4 | chop dJ0G (FIOG) Funkcia FJOG indikuje krokovy pohyb dopredu, zatial
vpre ¢o RJOG indikuje spatny krokovy chod. Krokova
. frekvencia, doba zrychlenia a doba spomalenia (v
5 | Reverzny CHOD (RIOG) | okovom refime — JOG) sti opisané v P8.00, P8.01 a
Ak je frekvencia urcend externe, svorky s tymito dvoma
6 Svorka UP funkciami sa pouZivaju prikazy prirastku a Gbytku
nastavenej frekvencie. Ked' je zdrojom frekvencie
7 Svorka DOWN digitalne nastavenie, pouZivaju sa na Upravu
frekvencie.
Meni¢ zablokuje vystup, motor sa zastavi a nie je
8 Pozvolné zastavenie ovladany meni¢om. Je to to isté ako pozvolné
zastavenie opisané v P1.10.
Vstup sa pouziva na resetovanie poruch, rovnako ako
9 Reset chyby (RESET) tla¢idlo RESET na ovladacom paneli. Vdaka tejto funkcii
je mozné vykonat vzdialeny RESET.
Menic¢ spomaluje aZ do zastavenia, ale vSetky
10 Pozastavenie pocas parametre PLC, PID, frekvencia si zapamatané. Po
CHODU zruseni tejto funkcie, menic sa vrati do stavu aky bol
predtym.
Otvoreny vstupny kontakt Ak je tfento.vstup zapnuty, 'meni(: o%namuje E15 a.v.
11 . . vykona akciu ochrany proti porucham. Podrobnejsie
(NO) pre riadenie ochrany | . . .
informacie ndjdete v popise P9.47.
12 Pevna rychlost 1
Nastavenie 16 rychlosti alebo 16 dalsich referencii
13 Pevna rychlost 2 mozno implementovat prostrednictvom kombinacii 16
stavov tychto Styroch termindlov. Viac podrobnosti
14 Pevna rychlost 3 najdete v tabulke ¢. 1.
15 Pevna rychlost 4
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Svorka 1 pre volbu ¢asu

Kombinaciou dvoch stavov tychto dvoch terminalov

16 , . )
zrychlenia / spomalenia | mozno zvolit celkom $tyri skupiny asov zrychlenia /
17 Svorka 2 pre volbu ¢asu spomalenia
zrychlenia / spomalenia
Termindl sa pouZiva na prepinanie a vyber réznych
L . frekvenénych zdrojov. Zvolte kéd funkcie P0.03 podla
Prepinanie zdroja . . . . .
18 iy zdroja frekvencie. Ak sa ako zdroj frekvencie nastavia
frekvencii L . . . .
dva druhy spinania frekven¢ného zdroja, terminal sa
pouZije na prepinanie medzi oboma zdrojmi frekvencie.
Ak je zdrojom frekvencie digitdlne nastavenie, terminal
. sa pouZiva na nulovanie modifikdcie pomocou funkcie
Nulovanie cez UP a DOWN . , .
19 . f . UP / DOWN alebo klavesu prirastku / Ubytku na
(terminal, ovladaci panel) , . . . .
ovladacom paneli a vratenie nastavenej frekvencie na
hodnotu P0.10.
Ak je zdroj prikazu nastaveny na ovlddanie cez terminal
(P0.02 = 1), tento terminal sa pouziva na vykonanie
I prepinania medzi riadenim cez terminal a riadenim cez
Svorka na prepinanie . . L ,
20 Jdroia prikazu ovladaci panel. Ak je zdroj prikazu nastaveny na
jap ovladanie cez komunikacné rozhranie (P0.02 = 1), tento
terminal sa pouZiva na prepinanie medzi
komunika¢nym rozhranim a ovladacim panelom.
Zrychlenie / Umoziiuje menicu udrzat aktudlnu vystupnu frekvenciu
21 spomalenie bez toho, aby bol ovplyvneny externymi signalmi
zakazané (okrem prikazu STOP).
. PID je docasne zakazany. Meni¢ udrzuje aktudlny
Pozastavenie ., . .
22 frekvencny vystup bez podpory nastavenia zdroja
PID .
frekvencie cez PID.
. Termindl sa pouziva na obnovenie povodného stavu
23 PLC obnovenie stavu . . P , . Y P , ,
riadenia PLC, ked' PLC je reStartované po zastaveni.
. Menic vysiela centralnu frekvenciu a funkcia prenosu
24 Swing pauza . .
frekvencie sa pozastavi.
25 Vstup pocitadla Tento terminal sa pouZiva na pocitanie impulzov.
26 Nulovanie pocitadla Tento terminal sa pouZiva na vynulovanie pocitadla.
27 Vstup dizky Tento termindl sa pouziva na po&itanie dizky.
28 Nulovanie dizky Tento termindl sa pouziva na nulovanie dizky
29 Reguldcia krutiaceho Riadenie krutiaceho momentu je zakazané, riadi sa

momentu zakazana

rychlost otacania.
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30

Impulzny vstup (povolené

S3 sa pouziva pre impulzny vstup (OPCIA)

len pre S3)
31 Rezervované Rezervované
-y . Po zapnuti tejto svorky sa menic prepne priamo do
32 Okamzité DC brzdenie P ) . y prepne p
stavu DC brzdenia.
33 Normalne zopnuté (NC) | Po aktivacii vstupu, menic hldsi chybu E15 a zastavi
vstup externej chyby motor.
34 Zmena frekvencie je Po aktivacii vstupu meni¢ nebude reagovat na Ziadnu
zakazana poziadavku zmeny frekvencie.
, Po aktivacii vstupu, PID smer otacanie sa nastavi podla
35 Reverzny smer PID P P
PA.03.
V rezime ovladacieho panela sa mdze tato svorka
36 | Svorka pre externy STOP 1 | pouZit na zastavenie menica, ¢o zodpoveda funkcii
tlacidla STOP na ovladacom paneli.
Pouziva sa na prepinanie medzi riadenim terminalu a
37 Svorka na prepinanie | ovlddanim cez komunikacné rozhranie. Ak je zdrojom
zdroja prikazu 2 prikazu riadenie cez terminal, po prepnuti tohto
termindlu systém prepne na riadenie cez komunikacné
38 Pozastavenie integrovania | Po aktivacii vstupu sa pozastavi funkcia integrovania.
PID linearne a diferencialne riadiace funkcie su povolené.
Prepinanie medzi hlavnym P . . ,
P . . y Po aktivacii vstupu sa frekvenény zdroj X nahradi
39 | zdrojom frekvencie X a .
predvolenou frekvenciou nastavenou v P0O10.
prednastavenou frekvenc.
Prepinanie medzi
40 pomocnym zdrojom Ked je tato svorka aktivna, zdroj frekvencie Y sa
frekvencie Y a nahradi prednastavenou frekvenciou nastavenou v
prednastavenou frekvenc. | P010.
Ak je prepinanie par. PID vykonané prostrednictvom
L termindlu X (PA.18 = 1), parametre PID su PA.05 az
43 |Prepinanie parametrov PID ( )P

PA.07, ked'sa vstup stane neaktivnym; ked' je vstup
aktivny, pre PID platia parametre PA.15 az PA. 17.

44 Rezervované
45 Rezervované
. . . Tento vstup umozriuje prepinat medzi riadenim otacok
Prepinanie - riadenie . , ‘s . , Ly
. . . a riadenim krdtiaceho momentu. Ked' je aktivny, menic
46 rychlosti / riadenie

krutiaceho momentu

sa prepne do iného riadiaceho rezimu. V opacnom
pripade je menic v rezime nastavenom v C0.00.
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Ak je vstup aktivny, menic sa v ¢o najkratSom case
zastavi. PoCas procesu zastavenia zostava prud na

47 Nudzovy sto o . L A .
y stop aktualnej hornej hranici. Tato funkcia sldzi na splnenie
poziadavky zastavit pohon v nidzovom stave.
V akomkolvek rezime ovladania (ovladaci panel,
, terminal alebo komunikécia) sa m6ze pouzit na
48 | Svorka pre externy STOP 2 ) P

zastavenie zastavenia menica. V tomto pripade je ¢as
spomalenia 4.

49 |DC brzdenie s oneskorenim

Ak je vstup aktivny, meni¢ spomali na pociatocnu
frekvenciu zastavenia DC brzdenia a potom sa prepne
do stavu DC brzdenia.

Nulovanie aktualneho ¢asu

>0 prevadzky

Ak je vstup aktivny, vymaZze sa aktualny ¢as chodu
menica. Tato funkcia musi byt podporovana funkciami
P8.42 a P8.53.

Doplnkova tabulka 1: Popis viacticelovych terminalov.
Styri viactcelové terminély maju 16 kombindcii stavov, zodpovedajtcich 16 hodnotdm
uvedenych v nasledujucej tabulke.

K4 K3 K2 K1 Oznacenie Suvisiaci parameter
OFF | OFF | OFF | OFF Referencia O PC.00
OFF | OFF | OFF [el\ Referencia 1 PC.01
oFf | off [N \ Referencia 2 PC.02
off | off NI Referencia 3 PC.03
O\ OFF Referencia 4 PC.04
o[\l OFF Referencia 5 PC.05
ON ON \ Referencia 6 PC.06
ON ON ‘ Referencia 7 PC.07
\ OFF Referencia 8 PC.08
‘ OFF |gel)! Referencia 9 PC.09
Bl on \ Referencia 10 PC.10
| oFF Y Referencia 11 PC.11
‘ ON Referencia 12 PC.12
e I Referencia 13 PC.13
‘ ON ‘ Referencia 14 PC.14
| Referencia 15 PC.15

Ak je zdrojom frekvencie viacnasobny odkaz, hodnota 100 % parametrov PC.00 aZ PC. 15

zodpoveda maximalnej frekvencii

PO12.
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Okrem funkcie s viacerymi otackami mozZe byt viacnasobny odkaz pouZity ako zdroj
nastavenia PID alebo zdroj napatia pre separaciu V/F, ¢o spiiia poZiadavky na prepinanie

réznych nastavenych hodnot.

Doplnkova tabulka 2: opis funkcii terminalu pri volbe ¢asu zrychlenia / spomalenia

Svorka 2 Svorka1l | Volba doby zrychlenia/spomalenia Suvisiace parametre
OFF OFF Doba zrychlenia/spomalenia 1 P0.08; P0.09
Doba zrychlenia/spomalenia 2 P8.03; P8.04
Doba zrychlenia/spomalenia 3 P8.05; P8.06
Doba zrychlenia/spomalenia 4 P8.07; P8.08
Doba filtrovania X Standardne 0.010s
P5.10
Rozsah nastavenia 0.000s—-1.000s

PouZiva sa na nastavenie doby filtrovania softvéru S termindlu. Ak su svorky S vystavené
ruseniu a mozu spdsobit poruchu, zvyste hodnotu tohto parametra, aby ste zvysili schopnost
zabranenia ruSeniu.

RezZim prikazov cez svorkovnicu Standardne 0

0 Dvojvodicovy rezim 1

P5.11 Rozsah 1 Dvojvodicovy rezim 2
nastavenia 2 Trojvodicovy rezim 1

3 Trojvodicovy rezim 2

Tento parameter definuje externy terminal, riadi Styri r6zne rezimy menica.
0: Dvojvodicovy rezim 1: je to najCastejSie pouzivany reZzim. Pozitivna a reverznd prevadzka
motora je riadena svorkami Xx, Xy. Parametre nastavenia su uvedené nizsie:

Svorka Nastavena hodnota Popis
Sx 1 CHOD vpred (FWD)
Sy 2 CHOD vzad (REV)

V tom Sx, Sy su svorky S1 az S4, FWD, REV su multifunkéné vstupné termindly, Uroviiovo
riadené. Pozn.: COM = GND
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VECTOR V 800 Kl K2 Prikaz
Kl 5z FWD ] 0 Stop
Sy REV 1 0 FWD
k2 0 1 REV
GMND
! 1 Stop

Obrazok 4-8: Nastavenie dvojvodi