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Kapitola Predstavenie menic¢a VYBO Electric a.s.

Dakujeme, Ze ste si vybrali inteligentny regulator pre riadenie ¢erpadiel STANDARD X 550
VYBO Electric a.s.
Nespravna manipuldcia s pristrojom méze spdsobit neotakavanu chybu. Pred pouzivanim
menica si vidy pozorne precitajte tento Navod na pouiZitie, aby ste pristroj mohli
optimalne a bezpecne vyuizit.
Nepokusajte sa inStalovat, prevadzkovat, udrZiavat alebo kontrolovat meni¢ kym ste si
pozorne neprecitali Ndvod na pouzitie a prilozené dokumenty pre spravne pouZivanie
zariadenia. Nepouzivajte meni¢, kym nebudete mat Uplné vedomosti o zariadeni,
bezpecnostnych informdaciach a pokynoch. V tomto navode na obsluhu su bezpecnostné
pokyny zaradené do kategdrie "Nebezpecenstvo" a "Varovanie", venujte zvlastnu
pozornost symbolom "Nebezpecenstvo" a "Upozornenie "a ich

A prislugnému & obsahu.

N ,Nebezpelenstvo” znamena, Ze nespravna manipulacia moze spbsobit nebezpecné
podmienky, ¢o m6zZe mat za nasledok smrt alebo vazne zranenie.

A ,Varovanie” znamena, Ze nespravna manipuldcia moze spodsobit nebezpetenstvo,
¢o moze mat za nésledok stredné alebo mierne zranenie alebo moze spdsobit len

fyzické poskodenie.

Hodnoty uvedené v tejto prirucke s uvadzané aj s popisom, sa mozu v malej miere liSit v

porovnani s produktom a aktualizdcia produktu moze tiez spbsobit malé rozdiely medzi

hodnotami a vyrobkom. Skuto¢né rozmery sa mézu lisit.

Pred uvedenim meni¢a do prevadzky si pozorne precitajte ndvod na obsluhu, aby ste
spravne instalovali a prevadzkovali meni¢, plne zohladfiovali jeho funkcie a zabezpecili
bezpecnu prevadzku. Prosim, uschovajte navod na obsluhu pre dalSie pouzitie, udribu,
kontrolu a opravu.

Ak mate akékolvek otazky, véas kontaktujte nds alebo nasSich agentov,
bude Vam venovana nasa najlepsia pozornost.

Navod na obsluhu univerzalneho nizkonapatového frekvenéného menica série X 550.
Verzia V1.3
Datum revizie: Januar 2019
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Kapitola 1 Bezpecnostné upozornenia

Kapitola 1

Bezpecnostné upozornenia
1-1 Potvrdenie o prijati

A\ varovanie

Meni¢ bol pred expediciou preskuSany a dobre zabaleny. Pri montazi a instalacii je
potrebné venovat zvlastnu pozornost pokynom v Navode na poufzitie.

e Skontrolujte, ¢i pocas dopravy menica nedoslo k poskodeniu alebo deformacii krytu

» Skontrolujte, Ci je v baleni k dispozicii jeden kus menica série X 550 a jedna képia
Navodu na poufZitie.

¢ Skontrolujte informacie na typovom Stitku, ¢i Specifikacie vyhovuju vasej objednavke
(prevadzkové napatie a hodnota vykonu v kW).

¢ Skontrolujte, ¢i boli dodané volitelné komponenty (ak boli objednané).

1-2 Preprava a instalacia

A\ varovANEE

* Pri prepravovani tazkych vyrobkov pouZivajte vhodny zdvihaci mechanizmus, aby ste
predisli poraneniu.

¢ Neumiestiujte skrinky menica vyssie ako je odporucana vyska.

e Uistite sa, Ze montdzne miesto a material unest hmotnost menic¢a. Meni¢ upevnite podla
informacii v Navode na poutZitie.

¢ NeinsStalujte a nepouzivajte menic, ak je poSkodeny alebo chybaju nejaké jeho stcasti.

e Pri prendsani menica - nedrzte ho za predny kryt alebo nastavovacie gombiky. Méze
dojst k padu na zem.

* Na vyrobok neukladajte Ziadne tazké predmety.

¢ Skontrolujte, ¢i je poloha montaze menica frekvencie spravna.

e Zabrante vniknutiu vodivych telies do menica, ako su skrutky a kovové ulomky alebo
horlavé latky, napriklad olej.

* PretoZe menic je presny a citlivy pristroj, nehadzte ho ani ho nevystavujte narazom.

¢ Menic frekvencie pouzivajte v uvedenom prostredi. V opachom pripade mdze dojst
k jeho poskodeniu.
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Teplota okolia: -10 °C az 40 °C.

Vlhkost okolia: 95% RH alebo mene;.

Okolité prostredia: vnutorné (bez korozivneho plynu, horlavého plynu, oleja, prachu a
necistot, bez priameho slneéného Ziarenia).

Vibracie: max. 0,5g.

o Uistite sa, zZe skrutky su pevne dotiahnuté v sulade s pokynmi ndavodu na pouZitie, aby ste
zabranili padu menica.

e Ak su v rozvadzaci inStalované dva alebo viac menicov, nainstalujte ich podla ndvodu na
obsluhu a je potrebné, aby mali dostatok okolitého priestoru. Instalujte dalSie ventilatory
na zabezpecenie nuteného prudenia vzduchu v skrini, udrzanie teploty vo vnutri
rozvadzaca pod 40 ° C. Prehriatie m6Ze spdsobit poruchu menica frekvencie, pripadne
poZiar alebo iné nehody.

¢ Menic frekvencie musi byt instalovany, testovany a parametre nastavené vyskolenymi
odbornymi pracovnikmi s prislusnou elektrotechnickou kvalifikaciou.

1-3 Zapojenie a pripojenie
A VAROVANIE

¢ Pri montazi neposkodzujte izolaciu vodic¢ov. Ak s vodice zatazené hmotnostou alebo su
zovreté, mozu sa poskodit a spdsobit tak zasah elektrickym prdadom.

¢ Na strane vystupu menica neinstalujte kondenzator s korekciou ucinnika alebo filter
rusenia (radiového sumu).

¢ NeinStalujte spinacie zariadenia, ako je vzduchovy spinac a stykac
na strane vystupu menica frekvencie X 550.

* Nespravne zapojenie mdze sposobit poskodenie meni¢a. Vedenia riadiacich/ovladacich
signalov sa musia umiestfiovat Uplne mimo hlavného privodu, aby boli chranené pred
elektrickym rusenim.

A NEBEZPECENSTVO

¢ Pred pripojenim vodic¢ov skontrolujte, ¢i je napajanie vypnuté.

¢ Elektroinstalacné prace musia vykondvat kvalifikovani pracovnici. Montazne a s
montdazou suvisiace prace s meni¢mi frekvencie mozu prevadzat iba opravnené osoby s
kvalifikdciou minimalne podla § 21 aZ § 24 Vyhlasky 508/2009 Z.z.

* Pripojte kable podla Specifikacii uvedené v Navode na poutZitie.

¢ Uzemnenie musi byt prevedené spravne a v stlade s prislusnymi predpismi v ndvode na
pouzivanie, inak moze dojst k Grazu elektrickym priudom alebo poZiaru.

e PouZivajte nezavisly napdjaci zdroj pre menic frekvencie, nikdy nepouzivajte rovnaky
napdjaci zdroj so silnou interferenciou, ako je napr. elektrickd zvaracka.

* Nedotykajte sa spodnej dosky menica X 550 vlhkou rukou, pretoze méze dojst k Grazu
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elektrickym pradom.

¢ Nedotykajte sa svoriek, nepripdjajte vstupné ani vystupné svorky menica do krytu
menica pod napatim, inak moze dojst k urazu elektrickym pradom.

e Uistite sa, Ze napatie napdjacieho zdroja a napdtie menica su rovnaké - kompaktibilné,
inak moZe dojst k poruche menica alebo zraneniu oséb.

* Napajacie silové kable musia byt pripojené k R, S, T svorkam. Nikdy nepripajajte napajaci
kabel k svorkam menica U, V, W. Tym sa menic¢ poskodi, pretoZe su to vystupné svorky.

* Nevykonavajte na menici skisku odolnosti voci tlaku, pretoze by to mohlo spdsobit
vnutorné poskodenie menica.

e Instalujte prislusenstvo-, napriklad brzdové jednotky, brzdové odpory podla predpisov v
navode na pouzivanie, inak by mohlo déjst k poruche menica alebo k poziaru.

¢ Skontrolujte, ¢i su skrutky svoriek pevne utiahnuté, inak moze dojst k poruche menica.

1-4 Zapnutie, testovanie, zaruka
A VAROVANIE

¢ Ked'je zapnuté napajanie alebo ked' je menic v prevadzke, neotvarajte predny kryt. V
opacnom pripade moze déjst k drazu elektrickym pradom.

* Nespustajte menic s odstranenym prednym krytom. V opa¢nom pripade sa mbzete
dotknut svoriek pod napétim alebo nabijacej ¢asti DC obvodu a méze dojst k trazu
elektrickym priudom.

¢ Pred spustenim prevadzky potvrdte a nastavte parametre. Ak tak neurobite, niektoré
stroje m6zu vykonat neocakavané pohyby.

* Odporuca sa najskor vykonat skusky bez zatazenia.

e Ak nie je k dispozicii funkcia "stop", inStalujte nddzovy EMS vypinac.

* Na spustenie / zastavenie menica nepouzivajte vstupny styka¢ menica, inak to méze mat
vplyv na Zivotnost menica.

1-4-1 Skasky menica:

Frekvenény menic vyrobca pred expediciou dékladne preskusal a predprogramoval.
Vlastnosti vyrobku zodpovedaju technickej dokumentacii za predpokladu, Ze je
nainstalovany a pouzivany v zhode s pokynmi a odporuceniami uvedenymi v technickej
dokumentacii a v ndvode na obsluhu.

1-4-2 Zaruéna doba:
Zarucna doba je 24 mesiacov od dna predaja vyrobku.

1-4-3 Zarucné podmienky:

Zéaruka sa vztahuje len na poruchy a vady, ktoré vznikli chybou vyroby, alebo pouZitych
materidlov. Zaruka sa predlZuje o dobu, pocas ktorej bol menic frekvencie v oprave.
Zarucnu opravu odberatel uplatiiuje u predavajuceho. Menic frekvencie kupujuci
dopravi na opravu preddvajucemu na vlastné naklady.
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1-4-4 Zaruka sa nevztahuje na vady spésobené:

a. Vinou kupujlceho — uzivatela, pri mechanickom poskodeni (napr. pri doprave alebo
padom), alebo pri pouZivani v rozpore s technickou dokumentaciou, nespravnym
zapojenim, resp., ak zavada vznikla neodbornym zasahom do vyrobku.

b. Pri poskodeni zariadenia vonkajsimi vplyvmi (zaprasenie vnutornych casti menica,
navlhnutie vnutornych obvodov) a Zivelnou udalostou (Ucinky vysokych prepati v
dosledku blesku, poZiar, zatopenie vodou, atd)

c. Nespravnym skladovanim, zapojenim v rozpore s doporu¢enym zapojenim, za
poskodenia vonkajsimi vplyvmi, hlavne ucinkami elektrickych veli¢in nepripustnej
velkosti.

A NEBEZPECENSTVO

¢ Ked'je nastavena funkcia opdtovného spustenia po poruche, nedotykajte sa zariadenia,
pretoZe zariadenie sa mdZe po restartovani automaticky spustit.

e Uistite sa, Ze Specifikacia a rozsah menica zodpovedaju poZiadavkam systému.
Prekrodenie rozsahu pouzitia méze spdsobit poruchu elektromotora a stroja.

® Pocas prevadzky nemerite nastavenia parametrov menica.

* Ked'je napajanie zapnuté a po uréitom Case sa vypne, nedotykajte sa menica frekvencie,
pretoze je horuci a moZete sa popalit.

¢ Vykonajte nastavenie komunikacie a tlacidiel suchymi rukami, aby nedoslo k drazu
elektrickym pradom.

e Pocas prevadzky menica prosim neodpinajte ani neodoberajte elektromotory, inak by to
mohlo vyvolat chybu menica alebo sp6sobit poruchu menica.

1-5 Kontrola a udrzba

A\ vArROVANIE

¢ Pred kontrolou a udrzbou sa uistite, Ze napdjanie je vypnuté. V opatnom pripade mdze
dojst k urazu elektrickym pradom.

¢ Aby ste zabranili poskodeniu spésobenému statickou elektrinou, dotknite sa kovového
predmetu pred dotykom menica, aby ste odstranili - vybili staticka elektrinu z tela.

¢ Na riadiacich obvodoch menica nevykonavajte skisku merania izolaéného odporu.
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A NEBEZPECENSTVO

e Kazda osoba, ktora sa zucastiiuje na elektroinstalacii alebo kontrole tohto zariadenia, by
mala byt plne kompetentna a vyskolend na vykonavanie tejto prace.

¢ VVykonajte kontrolu, adrzbu a vymenu komponentov podla ur¢enych metéd v navode na
pouZitie, sami nevykonavajte Ziadne modifikacie. Ak tak urobite, mozZe déjst k trazu
elektrickym pridom a zraneniu alebo méze dojst k poskodeniu menica.

1-6 Nudzové zastavenie
// NEBEZPECENSTVO

* Zabezpecte bezpecnost pohonu (napr. dopravnik) , ako je napriklad nddzova brzda, ktora
zabrani stroju a zariadeniu dostat sa do nebezpetného stavu, ak je meni¢ v poruche.

¢ Ked d6jde k poruche stykaca na vstupe napajania do menica, este pred znovu
pripojenim-, po vymene poSkodeného stykaca skontrolujte nezdvisle aj menic frekvencie,
¢i nedoslo k jeho poskodeniu.

* Ked'je aktivovana ochranna funkcia (X 550 ,,hlasi” poruchu), vykonajte prislusné
napravné opatrenia, zistite pri¢inu poruchy a az potom resetujte menic a pokracujte v
prevadzke.

1-7 Likvidacia menica
A VAROVANIE

S opotrebovanym meni¢om frekvencie zaobchadzajte ako s elektronickym priemyselnym
odpadom podla platnych zdkonov SR o odpadoch.



Kapitola 2 Predstavenie menica VYBO Electric a.s.

Kapitola 2
Predstavenie menica X 550

2-1 Rozbalenie
Pri rozbaleni skontrolujte nasledovné:
e Skontrolujte, ¢i je typ modelu menica v sulade s vaSou objednavkou.

e Skontrolujte, ¢i nie je menic¢ poskodeny a ¢i suc¢astou dodavky je aj objednané prislusenstvo.

2-2 Popis modelu menica

'MODEL: X 550-2S0015 B |

INPUT: 1PH 230 V AC 50 Hz/ 60 Hz

OUTPUT:3PH 230 V AC/7.0A 150% /60s
FREQ. RANGE: 0.1 - 400 Hz 1.5 kW

0 O

MODEL: X550-250015 B

Miesto instalacie
B: stena G: rozvadzac

Vykon meni€a: 0015 znamena 1.5kW

Napadjanie:
25:1fazové AC230V
—Typ meni¢a frekvencie 47 : 3 fazové AC 400 V
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2-3 Specifikacie menica

VYBO Electric a.s.

Polozka X 550
Menovité 1-fazové 1 x 230 V AC 50/60 Hz....Typ 2S........
Napéjacie napéatie/frekvencia 3-fazové 3 x 400 V AC 50/60 Hz....Typ 4T.......
napdtie Napatovy rozsah 230V:170V a% 240 V
400V :330Vaz440V
Napitovy rozsah 3x230V: 0 a% 230V
Vystup 3x400V: 0a% 400V

Frekvenény rozsah

0.10 aZ 400.00 Hz

Metdda riadenia

V/F riadenie, skalarne riadenie

Prevadzkovy stav / Definicia alarmu / interaktivne

Ovladacie Specifikacie

Zobrazenie navadzanie: napr. Nastavenie frekvencie, vystupna
frekvencia / prad, napatie DC zbernice, teplota atd.
Vystupny frekvencny 0.10 Hz ~ 400.00 Hz
rozsah

RozliSenie nastavenia

Digitdlny vstup : 0.01 Hz, analégovy vstup: 0.1%

frekvencie maximalnej vystupnej frekvencie
Presnost vyst'upnej 0.01 Hz
frekvencie
V/F riadenie Nastavenie krivky V/F splfiujice r6zne poZiadavky praxe

Riadenie krutiaceho
momentu

Automatické zvySenie: automatické zvySenie krdtiaceho
momentu podla zataZenia;
Manualne zvy$enie: umoziuje nastavit 0.0 az 20.0 %
zvySenie krutiaceho momentu.

Multifunkéna vstupna
svorkovnica

Sest multifunkénych vstupnych svoriek, ktoré vykonavaju
funkcie vratane riadenia rychlosti patnastich sekcii,
beZiaceho programu, $tvorstupfiovy spina¢ zrychlenia /
spomalenia, funkcia UP / DOWN a nudzové zastavenie a
dalsie funkcie.....

Multifunkéna vystupna
svorkovnica

2 multifunkéné vystupné termindly na zobrazenie behu,
nulova rychlost, pocitadlo, vonkajsie abnormality,
prevadzka programu a dalsie informacie a upozornenia.

Nastavenie ¢asu
zrychlenia / spomalenia

Cas zrychlenia / spomalenia moZno nastavit individuaine
vrozsahu0az999.9 s




Kapitola 2 Predstavenie menica

VYBO Electric a.s.

Polozka X 550
PID riadenie Zabudované PID riadenie
RS485 Standardna komunikaéna funkcia RS 485 (MODBUS)
. Analégovy vstup: 0—10 V; 0 — 20 mA, volitelné;
o Nastavenie —_ . v e
S frekvencie Digitalny vstup: zaddva sa cez oto¢ny voli¢ ovladacieho panela
?55 alebo RS 485 alebo cez UP/DOWN.
=
2 Viacstupnova Sest multifunkénych vstupnych svoriek, mozno zvolit 15
E“ rychlost nastaveni rychlosti
Automaticka Je mozné zvolit funkciu automatickej regulacie napatia
reguldcia napatia AVR
Pocitadlo Zabudované 2 skupiny pocitadiel
g PretaZenie 120% / 60 sek., (konstantny krdtiaci moment)
~ X
:% :_::, Prepétie Je mozné nastavit ochranu proti prepétiu.
® O
s £ Podpatie Je mozné nastavit ochranu proti nizkemu napatiu.
> (©
= % . Prehriatie; skrat na vystupe; nadprud ; blokovanie
S Iné ochrany .
parametrov atd.
o EMC
= o IEC 61000-4-6; IEC 61000-4-4;IEC 61000-4-11; IEC 61000-4-5
b kompatibilita
. EN/IEC 61800-3: 2017; C2, ktory je vhodny do 1. Prostredia
Standardy |en 61800-3:2004+A1:2012; EN 618-5-1:2007+A1:2017
Teplota okolia -10°C to 40°C (bez namrazy)
v
@ Vlhkost okolia Max. 95% (bez kondenzacie); IEC 60068-2-3
wv
E Nadmorska vyska Menej nez 1000 m.n.m.

Vibracie Max. 0.5 g; IEC 60068-2-6
Spdsob Chladenie bez niteného obehu vzduchu cez chladi¢ do 4 kW
chladenia Nutené chladenie vzduchom u modelov nad 5,5 kW

Stupen krytia

IP 65

Sp6sob montaze

Na stenu alebo do rozvadzaca (podla vyhotovenia)

InStalacia v
prostredi

Odolnost proti chemickym znedisteniam trieda 3C3 EN/IEC
60721-3-3 .0dolnost proti znedisteniu prachom 3S3EN/IEC
60721-3-3.




Kapitola 2 Predstavenie menica VYBO Electric a.s.

2-4 Skladovanie menica

Pri skladovani musi byt meni¢ umiestneny v baleni. Ak sa meni¢ momentalne nepoufZiva,
pocas skladovania dodrzte nasledovné podmienky:

1. Vyrobky musia byt uloZzené na suchom mieste a bez prachu a nedistét.
2. Relativna vlhkost prostredia je v rozsahu 0 ~ 95%, bez kondenzacie.
3. Teplota skladovania pros. musi byt v rozmedzi od -25 °C do + 65 °C.

4.V skladovacom prostredi nesmie byt Ziadny korozivny plyn a kvapaliny a vyrobok musi byt
mimo priameho sInecného Ziarenia. Je lepsie, aby sa menic neskladoval dlhtd dobu. DIhodobé
skladovanie menica spdsobi zhorsenie elektrolytickej kapacity kondenzatorov. Ak je potrebné
menic¢ na dlhsiu dobu ulozit, zabezpecte, aby bol raz za rok zapnuty na dobu najmenej pat
hodin. Pri napdjani musi byt napatie pomaly zvySované pomocou regulatora napatia na
hodnotu menovitého napatia.



Kapitola 3 InStalacia menica VYBO Electric a.s.

Kapitola 3
Instalacia menica X 550

3-1 Prostredie inStalacie a poziadavky

Prostredie instalacie ma priamy vplyv na zivotnost menica. Ak sa menic¢ pouziva v prostredi,
ktoré nie je v sulade s povolenym prostredim, méze to viest k aktivacii ochrany alebo k
poruche menica.

Uistite sa, Ze inStalacné prostredie menica je v sulade s nasledujdcimi podmienkami:

(1) Teplota prostredia od -10 °C do + 40 °C

(2) VIhkost prostredia 0 ~ 95%, bez kondenzacie

(3) Mimo priameho slne¢ného Ziarenia

(4) Zivotné prostredie neobsahuje korozivne plyny a kvapaliny

(5) Prostredie neobsahuje prach, poletujuce vldkna a kovovy prach.
(6) Mimo od radioaktivnych materidlov a horlavych latok

(7) Mimo od zdrojov elektromagnetického rusenia (ako zvaracky,

vysokovykonné stroje).

(8) Instalaény povrch musi byt pevny. Bez vibracii. Ak sa neda vyhnut vibraciam, pridajte
antivibracné podlozky, aby ste zniZili vibracie.

(9) Instalujte menic na miesto, kde je vhodné na vetranie, kontrolu a Udrzbu a mimo zdroja
tepla (ako je brzdny rezistor).

(10) Zabezpecte dostatocny priestor pre instaldciu menica, najma pri instalacii viacerych
menicov, ddvajte pozor na polohu menica a nainstalujte externy chladiaci ventilator, aby sa
teplota okolia udrzala pod 45 ° C.

(1) Montaz jedného menica do skrine

Viac ako
150 mm

Viac ako
50 mm

-

10



Kapitola 3 InStalacia menica VYBO Electric a.s.

(2) Viacero menicov inStalovanych v jednej rozvodnej skrini.
Davajte pozor: pri zabudovani viacerych menicov ich instalujte paralelne s chladiacim
médiom.

Vhodné umiestnenie Nevhodné umiestnenie

(3) Ak je v jednej ovladacej skrini inStalovanych viacero menicov, nechajte medzi nimi
dostatocny priestor a zabezpecte chladenie

1
==

7N

A
/ _r

Nespravna pozicia ventilatora Spravna pozicia ventilatora

11



Kapitola 3 InStalacia menica VYBO Electric a.s.

(HH
(14 '
— B = 2
NAPAJANIE ) ;/I"‘ . el .
IXBOVAC élektromotor ) - '
NAPAJANIE ~ " ELEKTROMOTOR
3x 400V AC
X 550-2S0007 az 250022 X 550-4T0040 az 470300

3-2 Vykresy rozmerov menica frekvencie X 550

Jmy

12



Kapitola 4 Zapojenie menica

VYBO Electric a.s.

Typ

W

X550-250007 B

X550-250015 B

188

X550-250022 B

122

134

105

178

M4

1,6

X550-4T0007 B

X550-4T0015 B

188

X550-4T0022 B

122

134

105

178

M4

1,6

X550-4T0040 B

X550-4T0055 B

X550-4T0075 B

235

X550-470110 B

154

179

129

225

M4

2,9

3,1

X550-4T0055 B-V

X550-4T0075 B-V

X550-4T0110 B-V

192

X550-4T0150 B

280

178

200

180

M5.5

X550-4701858B

X550-4T0220 B

236

X550-4T0300 B

300

204

250

225

M7

....................... V (znamend instaldaciu vertikalne)

13




VYBO Electric a.s.

Kapitola 4 Zapojenie menica

Kapitola 4
Zapojenie menica

Zapojenie menica sa dd rozdelit na hlavny okruh a riadiaci obvod.

'/,}_‘_ Napajaci zdroj. PouZivajte trojfazové napajanie
striedavym pridom, umoZnuje regulaciu menica.

s
Il

'St"" (len schematické znazomenie)

Stykac. PouZivajte elektromagneticky stykac (MC);
nepouZivajte ho pre Start/stop menica.

Ij EMC filter

AC timivka. Volitelné, potlaca vyssie harmonické
a zvysuje Gcinnost.

sle

(-1 4 IS
T

Uzemnenie

2
o- | [
.l

Elektromotor

— Uzemnenie

14



Kapitola 4 Zapojenie menica VYBO Electric a.s.
4-1 Zapojenie hlavného obvodu

4-1-1 Popis periférnych zariadeni

(1) Striedavé napajanie
Pouzivajte napajaci zbroj v rdmci pripustnych Specifikacii menica.

(2) Isti¢: (MCCB)

Ak je napétie napdjacieho zdroja nizke alebo d6jde ku skratu na vstupnom terminali, isti¢
mbze poskytnut ochranu pocas kontroly, idrzby alebo poruchy, méze odpojit menic¢ od
napajacieho zdroja. Maximalne doby odpojenia podla STN 33 2000-4-41. Pre istenie
vstupu menica je treba pouzit poistky s charakteristikou gR, a gG (poistky pre istenie
polovodi¢ov). Rychle poistky typu: gG istia iba skrat, gR istia skrat + pretazenie.

(3) AC tImivka
a: potlacuje vyssie harmonické frekvencie ¢im chrani menic,
b: zvysSuje energetickl ucinnost.

(4) Brzdiaci odpor

Pri brzdeni motora odpor méze zabranit vysokému napatiu DC zbernice menica a zlepsit
brzdnu schopnost vnatornej brzdovej jednotky.

V niektorych modeloch na objednavku su zabudované brzdné jednotky do vykonu 15kW
alebo mensie. Pre vyber brzdového odporu si prestudujte odsek 4, kapitolu 9: Vyber
brzdného odporu.

U v W B, B,
Brzdny odpor

4-1-2 Upozornenie pred zapojeni hlavného obvodu

Menice série X 550 VYBO Electric su vysoko spolahlivé vyrobky, ale nespravny spdsob
pripojenia periférnych obvodov alebo nespravny spdsob prevadzky / narabania mozie
skratit Zivotnost vyrobku alebo poskodit vyrobok.

Pred spustenim prevadzky vidy znova skontrolujte nasledujice polozky.

(1) Svorky s izola¢nymi puzdrami na pripojenie napdjacieho zdroja a motora.

(2) Pripojenie napajacieho napatia na vystupné svorky (U, V, W) menica poskodi menic!!!
Nikdy nevykonavajte takéto zapojenie.

15



Kapitola 4 Zapojenie menica VYBO Electric a.s.

(3) Po zapojeni meni¢a nesmu byt v iom ponechané kusky izolacie a drétov. Mézu
spOsobit alarm alebo poruchu. Meni¢ vzdy udrziavajte Cisty. Pri vitani otvorov do krytu
atd’. nesmiete dovolit, aby sa do menica dostali triesky a iné cudzie predmety.

(4) Tento meni¢ musi byt uzemneny. Uzemnenie musi spifiat poZiadavky narodnych a
miestnych bezpecnostnych predpisov a elektrickych predpisov.

(5) Pouzite predpisany prierez uzemnovacieho vodica. Prierezy ochrannych vodicov sa
musia vypocitat alebo vybrat z tabulky (vSetko podla STN 33 2000- 5 -54)

(6) Uzemriovaci bod by mal byt ¢o najblizsie k menicu a dizka drétu by mala byt ¢o
najkratsia. V sietach TN musia byt splnené tieto poZiadavky:

(6.1) Odpor uzemnenia uzla zdroja nema byt vacsi ako 5 Q.
V stazenych pédnych podmienkach sa dovoluje maximalne 15 Q.

(6.2) Celkovy odpor uzemnenia vodiCov PEN (vratane vodiCov odchdadzajucich
z transformovane a uzemneného bodu) pre siete s napdtim 230 V AC nesmie byt vacsi ako
2Q.

(6.3) Vodi¢ PEN v sieti TN-C alebo vodi¢ PE v sieti TN-S sa musi uzemnit samostatnym
uzemnovacom alebo pripojenim na existujlucu sustavu. Jednotlivé uzemnenia vodi¢ov PEN
aPE maju mat odpor uzemnenia najviac 15Q. Na konci vedeni aodbocliek siete
v neutralnom bode ma byt odpor uzemnenia najviac 5 Q.

(7) Ak je to mozné, pouZivajte nezavislé uzemnenie pre menic. Ak je nezavislé uzemnenie
nemozné, pouZite spojenie uzemnenia ( I, II'), kde je menic pripojeny k inému zariadeniu
v uzemniovacom bode. Treba sa vyhnut spojeniu ako je na obr. (II), vidy podla STN.

SprévnE: Spravn e Nespravne

| | I
(8) Aby ste predisli

poruche spdsobenej rusenim, umiestnite signalne kable do vzdialenosti viac ako 10 cm od
napdjacich kablov.

16



Kapitola 4 Zapojenie menica VYBO Electric a.s.

(9) Celkové dizka vedenia by mala byt maximalne 100 m. Najmé pri vzdialenejom zapojeni
moze dojst k znizeniu funkcie obmedzenia pridu alebo méze déjst k poruche zariadenia
alebo pristroja pripojeného na strane vystupu menica alebo k vplyvom nabijacieho prudu
kvéli dihej elektrickej instalacii. Preto si véimnite celkovu dizku vedenia. Pri dimenzovanf
vystupnych kablov k motoru je odporucané pouzitie tienenych kablov typu napr. NYCY 3 x
prierez, NYCWY 3 x prierez, alebo OLFLEX® 4G, pre minimaliziciu radio frekvenéného
rusenia.

(10) Na strane vystupu menica neinstalujte kondenzator s korekciou tcinnika alebo RC
filter ruenia / rddiového Sumu.

kondenzator alebo filter

I |

1 — 1 i .

! T : le prisne zakazané zapajat na wyjstup
I |

i |

I |

(11) Pred zacatim zapdjania alebo inej prace po vypnuti menica, pockajte najmenej 10
minut po vypnuti napdjacieho zdroja a testerom skontrolujte, ¢i nie je pritomné zvyskové
napdatie. Kondenzator je nabity na vysoké napatie a urcitu dobu po vypnuti je nebezpecny.

(12) Elektromagnetické rusenie.

Vstupny/vystupny (hlavny obvod) menica obsahuje vysokofrekvenéné komponenty, ktoré
mézu interferovat s komunikaénymi zariadeniami (ako FM/AM radid), ktoré sa pouzivaju v
blizkosti menica. V tomto pripade nastavte vhodny filter EMC na minimalizaciu rusenia.

(13) Na svorky P/+ a PR pripojte len externy brzdovy odpor. Nepripdjajte mechanicku
brzdu.

(14) Zmena smeru otacania elektromotora

Smer otddania motora mo2no zment zamenou dvoch vystupnych vedeni na frekveninom menid: alkebo na molore

xssol;

X550 |- ; .
17




Kapitola 4 Zapojenie menica VYBO Electric a.s.
4-1-3 Specifikacia periférnych zariadeni

Skontrolujte vykon zakipeného menica. Prislusné periférne zariadenia sa musia vybrat
podla vykonu. Pozrite si nasledujuci zoznam a zvolte prislusné periférne zariadenia:

Pouzity typ , Vykon *.Prie’rez . :
menica VstuPr?e P 5|I<’).veho Poistky V:stuE)ny
napétie napadjacieho (A) stykac (A)
X550 (kW) 1 abla (mm?)
X 550-250007 B | 1_f4z0vé 0.75 25 16 20
X 550-250015 B 230V 1.5 2.5 20 25
X 550-250022 B | 50/60Hz 2.2 4 25 32
X 550-4T0007 B 0.75 2.5 6 10
X 550-4T0015 B 15 2.5 10 16
X 550-4T0022 B 2.2 2.5 10 16
X 550-4T0040B | 3 f470vé 4.0 2.5 16 20
X 550-4T0055 B 400V 5.5 2,5 20 25
X 550-4T0075 B | 50/60Hz 7.5 4 25 32
X 550-4T0110B 11 4 32 40
X 550-4T0150 B 15 6 40 50
X 550-4T0185 B 18.5 10 50 63
X 550-4T70220 B 22 10 63 100
X 550-4T0300 B 30 16 100 125
* \/ysSie uvedené udaje su len orientacné.
4-1-4 Specifikacia hlavného obvodu
Priklad silovej svorkovnice typu 4T.... :
E R S T/
T[] v "y w
= [ NAPAJANIE400 V] [vsTuP 400v |

18



Kapitola 4 Zapojenie menica VYBO Electric a.s.

Oznacenie . .
Nazov svorky Popis
svorky
R,S,T Vstup napajania Pripojenie k napdjacej sieti.
u,v,w Vystup menica Pripojenie trojfazového motora
, *Len niektoré typy
B, B *Br, r L .
12 zdovy odpo Pripojenie brzdiaceho odporu
mnenie kostry menica.
LE Uzemnenie Uze enie kostry menica
Musi byt uzemnené.

E Rir . Ni g ,v v
o @ [@ow
= |NAPAJANIE 1x230 V AC Motor

3x 230 V AC

19



Kapitola 4 Zapojenie menica

4-2 Zakladné zapojenia a svorkovnice menicov

4-2-1a Zakladna schéma zapojenia X 550-28......

VYBO Electric a.s.

/\ 230v
UVw
X 550-2S....
Napajanie I R/L1 U
1x230V S/N V
W
L QEF® (PE)E
Napajanie prevodnika RA -
tla_ku = .:[p24r+24v . Relé vystup 1
Riadenie fr. AlEIV I AV v
0-10 V alebo RB
4-20mA DCM/GND
Spoloény nulovy MA ¢
potencial IACMICOM Relé vystup 2
- 10V
Vyao e
I S1 frectie.
S2 RS+/SG+
Multifunkéné sS3 RS 485 (MODBUS)
vstupy I RS-/SG-
S4 =i
T DCM/GND
Rozlozenie ovladacich svoriek (0,4 az 2,2 kW typov 2S):
DD\ D\ D DD\ D\ D\D\D\ DD\ DD
MBE ML RA BB 10V AT ACM SG+ 5G- S1 82 S3 84 DCM PM

20



Kapitola 4 Zapojenie menica

4-2-1b Zakladna schéma zapojenia X 550-4T....

VYBO Electric a.s.

“3  D/Y 230/400 V

r1s DIY 4006690V

X 550-4T.....
R U
Napajanie
3x400V S ¥
41 W
e (PE)E 1
Napajanie prevodnika RA -
t::k: . -« P24/+24V . Relé vystup 1
faaenie ir.
0-10 V alebo ANEWY I RB
$=20mh DCM/GND
Spoloény nulovy MA ¢
potencial ACM/COM Relé vystup 2
- 10V ‘
MB
.
S2 RS+/SG+
Multifunkene s3 (} RSAS3(MODBLS)
vstupy RS-/SG- :
S4 i
DCM/GND -
4-2-2 Rozlozenie ovladacich svoriek (0,75 az 5,5kW typov 4T):
DD\ D\ D\ DD\ DD\ D\ D\D\ DD\ DD

ME MA RA PB

10V

AT ACM SG+ 8G- 51 82

Ovladacia svorkovnica pre modely vykonovej rady 7,5 az 30 kW

51 54 DCM PM

D212 @

%,

Y@\ @\ 2|2\

AN,

RA RB RC COM+24VFWD REV S$1 S2 83 84 GND+10V FIV RS+ RS-
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Kapitola 4 Zapojenie menica VYBO Electric a.s.

4-2-3 Popis svoriek riadiacich obvodov
Funkcie svoriek mozno zvolit pomocou parametrov P315 az
P329 (volba funkcie | / O terminalu).

Nazov svorky Vyznam Poznamka
S1 Multifunkénd vstupna svorka P315
S2 Multifunkcéna vstupna svorka P316 . .,
Multifunkény
S3 Multifunkcéna vstupna svorka P317 terminal S1-S4 moze
sS4 Multifunkénd vstupna svorka P318 byt nastaveny podfa

P315-P318, ked'je
terminal DCM/GND,
P24 menic mo,ze p.rvafcovat
efektivnejsie

DCM/GND Digitalny signal vstupného terminalu

(napajanie +24V DC, max 100 mA

senzora)

1o0v Napajanie +10 V DC
0az 10V
Al (FIV) Analdgové napatie/prad do vstupnej svorky
0 az 20mA

ACM/COM Svorka analdgového uzemnenia

MA,MB Vystupné svorky relé (NO) 250V AC/3A

RA, RB Vystupné svorky relé (NO) 250V AC/3A

SG+ / SG- RS485 pre MODBUS komunikaciu MODBUS RTU

4-2-4 Pokyny pre zapojenie

(1) Na pripojenie k svorkam riadiaceho obvodu pouZivajte tienené alebo skritené kable

a umiestnite ich mimo hlavného a silového obvodu (vratane 230 V relé).

(2) Pouzivajte dva alebo viac paralelnych mikrospinacov alebo dvojitych kontaktov, aby ste
zabranili porucham pri spinani kontaktnych vstupov, pretoze vstupné signdly riadiaceho
obvodu su riadené mikroobvody.

(3) Neprivadzajte Ziadne napétie na kontaktné vstupné svorky S1,52,53,54 riadiaceho

a ovladdacieho obvodu.

(4) Napajacie napatie na relé vystupy (RA, RB, MA, MB) vzdy pripajajte cez reléovu cievku,
signdlne svietidlo; resp. inu zataz.

(5) Na pripojenie ku svorkam riadiaceho obvodu sa odporucaju poutzit kable s prierezom
min. 0,75 mm?2.

(6) Dizka kabla by mala byt maximalne 30

22



Kapitola 5 Prevadzka VYBO Electric a.s.

Kapitola 5
Prevadzka menica X 550

Digitalny ovladaci panel sa nachddza v strede menica a je rozdeleny na dve Casti:
zobrazovaciu Cast a ovladaciu ¢ast. Zobrazovacia ¢ast zobrazuje nastavenie parametrov a
stavy prevadzky menica a ovladacia ¢ast vytvara komunikaény kanal medzi uzivatelom a
menicom.

5-1 Ovladaci panel
5-1-1 Popis funkcii tlacidiel

«— Indikatory stavu

Zobrazovacia ¢ast: nastavens
<— frekvencia, prevadzkova frekvencia,prid,
nastavené parametre a chyby

<— Riadiace tlagidlo: chod (3tart)
Tlagidlo pre volbu menu a funkcii

=«— Tlatidlo Stop/reset: zastavenie alebo
reset po preruteni kvdli chybe

Posun/vstup udajov: zmena parametra
a zobrazenie stavu a parametrov,
nastavenej frekvencie, vystupného
pridu, fyzikalnych velicin atd.

LED indikatory

Cewena V chode
LED

Cewené: Chod
indikatory * F vzad
Cervena: Chode vpred

Cervena: Stop
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Kapitola 5 Prevadzka VYBO Electric a.s.

—

.

- At STt B B ol d ot d d o . .

A\ WARNING

1. Refer tothe instruction
manual bef
oo ot before instaliation
g go not connect AC power to output terminals Uvw
0 notremove any cover while applying power
4, 5 atleast 10 min.after disconnecting power
ecurely ground (earth) the equipment

Tlacidlo Popis funkcie
Tlacidlo vyberu menu a funkcie

Tlacidla na zmenu kddu funkcie a parametra

()

Posun alebo vstup Gdajov
Prechod na dalSiu Cislicu alebo prepnutie na iné
zobrazenie kratkym stlacenim, nastavenie potvrdte

P
(o)
R

RG
R
m Prikaz CHOD (Start)

- Prikaz na zastavenie (pouZitelny pri riadeni cez ovladaci
5 panel) alebo reset po poruche

i)
mo
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5-1-2 Popis displeja

Zobrazena polozka Popis
1 F00.0 Nastavenie frekvencie po zapnuti napdjania
2 H00.0 Aktualna frekvencia prevadzky
3 A00.0 Prdd motorom pocas prevadzky
4 Frd rEu Smer otadcania motora

* Uvedené polozky displeja je mozné prepinat a ¢itat kratkym stlacenim tlacdidla
v hlavhom menu.

5-2 Navod na obsluhu ovladacieho panela
(1) Nastavenie parametrov (priklad zmeny parametra P104).

Progr. Akcia Tlacidlo Displej Popis
1 Za0ni Fwol @ Zobrazi nastavenie frekvencie.
P F00.0 (2 Meni¢ stoji.
N y znak blika
5 Stlag — E};kl]ol[)@ astavte pa,rametc?r, Pryy znav blika
(znamena zmenitelnu polozku)
v z [3 @ @ A4 um|n nman
3 Stlac 4 krat ~) PO04 Zmente z “0” na "4".
Rychlo stlac 2 - SToF) [
4 krat (rychle “DSF P004 Posunie 2x vlavo a tretia Cislica
stlacenie je bude blikat
posun)
(&) [Fwo]
5 Stla¢ ~) P104 Zmente z “0” na "1".
. ‘ || Zadajte rozhranie pre nastavenie
6 Stl d ENTER
acadr I parametrov.
[5T0P] [Fwm]
7 Stla¢ (a) 0000 Zmente z “1” na "0".
(v)
3 Stlag a drs T i) Potvrdenie zmeny hodnoty
EF P105 "P104".
. PRG F00.0 Vrati sa spat na pociatocné
9 Stla¢ : )
zobrazenie.

N

5




Kapitola 5 Prevadzka VYBO Electric a.s.

Poznamky:

1. Stlatenim tladidla PRG mozZete modifikiciu prerusit a vratit sa spat na rozhranie
hlavného displeja.

2. Po potvrdeni zmeny sa moZe zobrazit chybové hldsenie Err, aby sa ozndmila neldspesna
zmena parametra.

(2) Zobrazenie stavu a poziadavka

Nastavenie parameta: Frekvencia spustania a vypinania (P102 = 0) frekvenéného menica
ovladaného cez panel sa nastavuje potenciometrom panela (P101 = 3).

Progr. Akcia Tlacidlo Displej Popis
1 Zaoni [5ToP| [FwD] Stav zobrazenia pri nastaveni
P F00.0 frekvencie.
. [FwD] . .
2 Stla¢ RUN FO5.0 Frekvencia pre chod vpred - Start
ENTER [FwD]
3 Stlag il FO5.0 Prepnutie na aktualnu frekvenciu
y T [ Prepnutie na aktudlne zobrazenie,
4 Stla¢ A00.0 N S
ked je vystupny prad je 0 A.
. [FoN] [Fwo] Prepnutie na nastavovacie
5 Stlac Frd . .
rozhranie (stlaCenim prepnete
smer otacania)
() [ Prepnite na stav nastavenia
6 Stlac RUN
ac Gl P000 parametrov.
[FON] [FwD] Zvolte kod parametra P0O06, ktory
7 lag (2) i
Stlac () P006 chcete upravit.
T (L] Obsah P006: aktualna teplota
la¢ dih i '
8 stlac dlho = 022.8 frekvenéného menica je 22,8 ° C.
PRG [FUN] [Fwo] Vratte sa spit na hlavny displej
9 Stlag 2 . o ’
acex F13.0 nastavena frekvencia je 15 Hz.
Pocas prerusenia frekvenéného
N menica pred zastavenim bude
10 Stlag Reser F15.0 tlagidlo blikat a potom sa tla¢idla
zapnu a nastavend frekvencia
bude 15 Hz.




Kapitola 5 Prevadzka VYBO Electric a.s.

Upozornenie: Nastavena frekvencia, frekvencia prevadzky, vystupny prdd a rychlost
prevadzky frekvenéného meni¢a méziu byt monitorované prepinanim tladidiel pocas
prevadzky a hlavny displej méze byt zmeneny podla nastavenia POOO podla praktickej
poziadavky. Prislusny obsah mdéZe byt monitorovany pouzivatelom prostrednictvom
parametrov PO01-P018.
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Kapitola 6 Podrobné vysvetlenia funkénych parametrov VYBO Electric a.s.

Kapitola 6

Tabulka parametrov funkcii modelu X 550
Tato kapitola vysvetluje "PARAMETRE" pre pouzitie menica.
Pred pouZitim si vidy precitajte tieto pokyny.
Zoznam parametrov:

Fun [Parame . Rozsah Min. zm.| Tovéren.
. Nazov .
kcia ter nastavenia hodnoty| nas.
Vyber hlavnych Gdajov 0-32
POOO zobrazenia (7 je hodnota PID odozvy) 1 1

Zobrazi nastavenu v
POO1 ) Iba na ¢itanie --- ---
frekvenciu.

Zobrazi vystupnu

P002 ) Iba na Citanie - ---
frekvenciu

P0O03 |Zobrazi vystupny prud Iba na Citanie - ---

P004 |Zobrazi otacky motora. Iba na Citanie - ---

Zobrazi hodnotu

@ .

-5 P0OOS . . Iba na Citanie - -

% napétia DC zbernice.

>

S | Poos Zobrazi 'cheplotu Iba na ¢itanie - -

o menica.

2

2 PO07 Zobrazi PID vazbu Iba na ¢itanie - -

5

>
P010 | Zaznam poplachu 1 Iba na ¢itanie --- ---
PO11 | Zaznam poplachu 2 Iba na ¢itanie --- ---
P012 Zaznam poplachu 3 Iba na ¢itanie --- ---
PO13 Zaznam poplachu 4 Iba na citanie --- ---
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VYBO Electric a.s.

PO14 Nastavena frekvencia Iba na &itanie . .
v poslednom alarme.
(Y]
'S . . .
= PO15 Vystupna frekvencia v Iba na &itanie N .
3 poslednom alarme.
[J]
S Vyst y pru e
§ PO16 ystupny prud v Iba na citanie --- ---
3 poslednom alarme.
o , . rps
‘S | PO17 Vystupne napstie v Iba na ¢itanie - -
§ poslednom alarme.
PO18 Napatie DC zbernice v Iba na &tanie N N
poslednom alarme.
P100 Digitalne nast'avenle 0.00 az "mal)l(lmalna"fre"kvenaa 0.01 0.00
frekvencie M" alebo "V
0: Digitalne nastav. frekvencie
(P100)
1: AI/FIV (0 aZz 10 V DC) alebo
. (4 az 20 mA) prepnut SW1
prog | Vofbanastavenia |, oo erva 1 0
2 frekvencie . S
° 3: Nastavenie cez ovladaci
§ panel
§ 4: Cez UP/DOWN
bS] 5: Cez RS485
x~
O
N
0: Cez ovladaci panel
N . (FWD/REV/STOP)
P102 | Volba sposobu Startu 1:1/0 termindl 1 1
2: Komunikacia cez RS485
0: Blokovanie tlacidla
Blokovanie tlacidla zakdazané
P103 “STOP” 1: Blokovanie tlacidla ! !
povolené
Volba ochrany pred | 0: spatny chod zakazany
P104 vy e s . 1 1
spatnym chodom | 1: spatny chod povoleny
Maximalna s
P105 . 0.01 aZ 400.00 Hz 0.01 50.00
frekvencia
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VYBO Electric a.s.

P106 M|n|malr?a 0.00 az maximalna frekvencia 0.01 0.00
frekvencia
P107 Doba zrychlenial |0-999.9s 0.1
Podla
modelu
P108 Doba spomalenial |0-999.9s 0.1
P109 |V/F maximalne napatie|V/F stredné napatie az 500.0 V 0.1 400.0
P110 V/F zaklad'na V/F strec!na frekvencia az max. 0.01 50.00
frekvencia frekvencia
P111 \{/F N V/F .r.nlln. napatie az V/F max. 01 r6zna
stredné napatie napétie
P112 ,V/F - V,/F mlmlmalna fre!<venC|a az V/F 0.01 550
strednd frekvencia [zakladna frekvencia
P113 |V/F minimalne napétie |0 az V/F stredné napitie 0.1 15.0
P114 V/Fminimalna 5\ e Giredng frekvencia 001 | 1.25
frekvencia
P115 Nosna frekvencia (1.0 kHz - 15.0 kHz 0.1 rézna
Automatické
P116 nastavenie nosnej |Rezervované 1 0
frekvencie
P117 Reset parametrov | 8: |n|C|aI|%aC|a tovarenského 1 0
X550 nastavenia
Uzamknutie 0: Odomknutie parametrov
P118 . 1 0
parametrov 1: Zamknutie parametrov
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Kapitola 6 Podrobné vysvetlenia funkénych parametrov VYBO Electric a.s.

Min. .
Funk|Paramet , Rozsah n Tovaren.
. Nazov . zmena
cia er nastavenia nas.
hodnoty
Volba Startovacieh : bezny Start
P200 olba Startovacieho | 0: bezny Sta 1 0

rezimu 1: restart so sledovanim frekv.

Volba reimu 0: spomalenie do zastavenia
P201 po krivke 1 1

zastavenie 1: volnobeh do zastavenia
P202 | Frekvencia pri Starte 0.10-10.00 Hz 0.01 0.5
P203 | Frekvencia pri stope 0.10 - 10.00 Hz 0.01 0.5

Pracovny prad DC

P204 - 1509 ity pra 19 1009
0] brzdy (itart) 0 - 150% menovity prud motora % 00%
@ | ppos | Dobaprevadzky DC 0-25.05s 0.1 0
S brzdy (Start)
E
‘o
S Pracovny prad DC
% P206 - dyy(stop) 0 - 150% menovity prad motora | 1% 100%
pao7 | Dobaprevadzky DC 0-250s 0.1 0
brzdy (stop)
P208 |ZvySovanie momentu 0-20.0% 1 5%
P209 Menovité napatie ’0 : !?O0.0 Vv 01 380.0
motora podla Stitku motora
P210 Menovity prud 0! af — A 01 r52na
motora podla Stitku motora
Pomer pruadu
P211 v 0-100% 0.1 40 %
nezataZzeného motora
pp1p | Menovita rychlost 0 - 6000 ot/min 1 | 14200t
motora
P213 | Pocet pdlov motora 0-20 1 4
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Funk|Paramet . Rozsah Min. Tovaren.
. Nazov . zmena
cia er nastavenia nas.
hodnoty
P214 |Menovity sklz motora 0-10.00 Hz 0.01 2.50
pp15 | Menovit frekvencia 0 - 400.00 Hz 001 | 50.00
motora
o
% P216 Odpor statora 0-1000Q 0.01 0
S5
:‘?:-J P217 Odpor rotora 0-100Q 0.01 0
©
S — -
S | pag | Viestnaindukda 0-1.000 H 001 | 0
N rotora
pa1g | VZéiomna indukcia 0-1.000 H 0601 0
rotora
FIV minimalne
P300 srs , 0-10v=0,0; 4-20mA=1,0 0.1 0
napitie/prad vstupu
p3or | Vmaximilne | o6y _100; 420mA=50 | 01 10.0
napitie/prad vstupu
P302 AI/FIV doba 0-25.05s 0.1 1.0
vstupného filtra
p3p3 | FICminimainy prid Rezerva 0.1 0
vstupu
p304 | FICmaximalny prud Rezerva 0.1 20.0
vstupu
o | 305 | FICdobavstupného 0-250s 0.1 1.0
G filtra
v
S P306 FOV"rTunlfnaIne 0-FOV maf(lmalne napatie 01 0
o napétie vystupu vystupu
<
P307 FOV"rTimax[maIne FOV minimalne napatie vystupu 01 10.0
napatie vystupu -10v
p3yo | frekvenciaprimin. 0 - 600.00 Hz 0.00
analégovom vstupe
P311 Smer pri min. 0/1 1 0
analégovom vstupe
p31p | Frekvendia primax. 0 - 600.00 Hz 001 | 50.00
analégovom vstupe
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Min. .
Funk|Paramet [ Rozsah n Tovdéren.
. Nazov . zmena
cia er nastavenia nas.
hodnoty
Smer pri max. 0: smer chodu dopredu
P313 analégovom vstupe 1: smer chodu dozadu 1 0
Volba analégového | 0:zachovéva polaritu signalu
P314 . : R 1 0
vstupu reverzu 1: neguje polaritu signalu
Vstupna svorka 0: Neolatné
: Neplatné
FWD/S1
P315 / 1: Krokovanie (JOG) 1 6
(0-32) _
MODELUX 550 | 2:JOG vpred
3:JOG vzad
4: Vpred / Vzad
5: CHOD
Vstupna svorka 6: Vpred
P316 REV/S2 7:Vzad 1 7
o (0-32) 8: STOP
% 9: Viacnas. rychl. 1
= Vstupna svorka 10: Viacnas. rychl. 2
Q| p317 s1/s3 11: Viacnas. rychl. 3 1 1
(0-32) 12: Viacnas. rychl. 4
13: Zrychlenie /Spomal. svorka 1
Vstupna svorka 14: Zrychlenie/ Spomal. svorka 2
P318 S2/s4 15: Zvysenie frek. (UP) 1 18
(0-32) 16: Znizenie frek. (DOWN)
17: Bezpecnostny STOP EMS
Vstupna svorka $3 | 18: Reset menica
P319 (0-32) 19: PID v prevadzke 1 =
v i Ka S4 20: PLC v prevadzke
P320 stupna svc2>r as4 151: Start pre ¢asovac 1 1 16
(0-32) 22: Start pre ¢asovac 2
P321 ) 23: Vstup pocitadla
(0-32)| Rezervovane 1y Reset potitadia 1 8
25: Vvmazanie pamate
26: Start navijania
P322 Rezervované 1 9
(0-32)
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1/0 funkcie

P323

Vystupna svorka
REZERVA
MO01 (0 - 32)
Modelu X 550

P324

Vystupna svorka
(0-32)
MA, MB

P325

Vystupna svorka -
poplach, RA, RB, RC
(0-32)

: Neplatné

: Menic v prevadzke

: Frekvencia dosiahnutd

: Poplach

: Nulova rychlost

: Frekvencia 1 dosiahnutd
: Frekvencia 2 dosiahnuta
: Zrychlenie

: Spomalenie

O 0O NOULD WNERL O

: Casovac 1 dosiah.
: Casovac 2 dosiah.

N e
W N - O

: Signalizacia kompletnej

operacie

14: PID maximum

15: PID minimum

16: Rozpojenie 4-20mA

17: Pretazenie

18: Pretazenie krutiaceho
momentu

26: Navijanie kompletné

27: Pocitadlo dosiah.

28: Stredné pocitadlo dosiah.
29: Dodavka vody pri konst.

napati, “1” zapnuté,
“0” vypnuté
30: Menic pripraveny

01

: Signalizdcia nizkeho napatia

: Signalizacia vSetkych faz

02

03

P326

Vystupna svorka FOV
(0-7)
REZERVA

P327

Rezervované

0: Vystupna frekvencia
1: Vystupny prud

2: Napatie DC zbernice
3: AC napatie

4: Vystupny impulz, 1 impulz /

Hz

5: 2 impulzy /Hz
6: 3 impulzy /Hz
7: 6 impulzov /Hz
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Funk|Paramet . Rozsah Min. Tovdéren.
. Nazov . zmena
cia er nastavenia nas.
hodnoty
PA00 Nastavem(ve.frekvenue 0.00 - maxmalna 001 5.00
pre rezim JOG frekvencia
P401 Doba zrychlenia 2 0-999.9s 0.1S 10.0
P402 Doba spomalenia 2 0-999.9s 0.1S 10.0
P403 Doba zrychlenia 3 0-999.9s 0.1S 20.0
P404 Doba spomalenia 3 0-999.9s 0.1S 20.0
paps | Poba zrychlenia 4/jog 0-999.9s 01s | 20
Q2 doba zrychlenia
=
m©
[J]
g Doba spomalenia
T P406 4/Jog doba 0-999.9s 0.1S 2.0
2 spomalenia
A
pagy | Pozadovana hodnota 0-999.9s 1 100
pocitadla
papg | Strednahodnota 0-999.9s 1 50
pocitadla
Obmedzenie
P409 | zrychlenia krutiaceho 0-200% 1% 150%
momentu
Obmedzenie
P410 | konstantnej rychlosti 0-200% 1% 00
kridtiaceho momentu
Pa11 Prepatova o,chrarlma pri 0/1 1 1
spomalovani
pa12 Automatlckf\ regulaua 0-2 1 1
napatia
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Funk|Paramet . Rozsah Min. Tovdéren.
. Nazov . zmena
cia er nastavenia nas.
hodnoty
pa13 Automatlcka. uspora 0-100 % 1% 00
energie
P414 | DC brzdiace napatie Podla modelu 0.1 800.0
P415 Brzdiaci rozsah 40-100% 1 50 %
Restart po nahlom |0: Neplatné= bez restartu
P416 , e . . . . 1 0
vypnuti napajania [1: Platné= spustenie po vypadku
Pripustny ¢as
P417 . . . 0-10s 1 5.0s
prerusenia napajania
P418 Letmy restart 0-200% 1 150%
obmedzenia prudu
patg |  Dobaletmeho 0-10s 1 50
reStartu
o ”
3 PA20 Doby restartu po 0-5s 1 5
X~ poruche
5 o
@ | pa21 Oneskorenie restartu 0-100s 5 10
= po poruche
©
S
3 o . .
3 pa27 letfnyanle prekrocenie 0-3 1 0
krdtiaceho momentu
Uroven detekcie
P423 | prekrocenia tocivého 0-200% 1 00
momentu
Doba detekcie
P424 | prekrocenia tocivého 0-20.0s 0.1 00
momentu
Pa25 osiahnutd frekvencia 0.00 maxwpalna 0.01 100
1 frekvencia
PA26 Dosiahnuta frekvencia 0.00 - maxwalna 001 50
2 frekvencia
P427 |Nastavenie Casovaca 1 0-999.9s 0.1 0
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Funk{Paramet , Rozsah Min. Tovaren.
. Nazov . zmena
cia er nastavenia nas.
hodnoty
Nastavenie ¢asovaca
P428 0-999.9s 1 0

2

Doba obmedzenia
P429 | kratiaceho momentu 0-999.9s 0.1 Rozne
pri konst. rychlosti

Sirka pasma
P430 frekvencie 0.00-2.00 0.01 0.50
hysteréznej slucky
pa31 Skokova 0.00 - maximalna 0.01 0
Pa32 Skokova 0.00 - maximalna 0.01 0

Sirka pasma

g P433 | skokovej frekvencie 0.00-2.00 0.01 0.50
Y, hysteréznej slu¢ky
o
©
o | pasa | UP/DOWNkrok 0-10.00 Hz 001 | 01
c frekvencie
\©
2
3 UP/DOWN, 0: UloZené do paméte
< P435 e . v . . 1 0
) pamatanie frekvencie| 1: NeuloZené do paméate
P500 PLC reZzim pamate 0-1 1 0
P501 | Pociato¢ny rezim PLC 0-1 1 0

0: PLC sa zastavi po jednom cyk.

1: PLC rezim stopu, zastavi po
jednom cykle

2: PLC normalny beh

P502 ReZzim behu PLC 3: PLC reZim stopu, rezim 1 0
normalneho behu

4: PLC pracuje na poslednej
frekvencii po spusteni
jedného cyklu.

P503 Viacnas. rychlost 1 0.00 - maximalna frekvencia 0.01 10.0

37




Kapitola 6 Podrobné vysvetlenia funkénych parametrov

VYBO Electric a.s.

P504 Viacnas. rychlost 2 0.00 - maximalna frekvencia 0.01 15.00
P505 Viacnas. rychlost 3 0.00 - maximalna frekvencia 0.01 20.00
2 P506 Viacnas. rychlost 4 0.00 - maximadlna frekvencia 0.01 25.00
=
T% P507 Viacnas. rychlost 5 0.00 - maximdlna frekvencia 0.01 30.00
g
3 P508 Viacnas. rychlost 6 0.00 - maximalna frekvencia 0.01 35.00
E
A P509 Viacnas. rychlost 7 0.00 - maximalna frekvencia 0.01 40.00
P510 Viacnas. rychlost 8 0.00 - maximalna frekvencia 0.01 45.00
P511 Viacnas. rychlost 9 0.00 - maximdlna frekvencia | 0.01 50.00
P512 Viacnas. rychlost 10 0.00 - maximdlna frekvencia 0.01 10.00
P513 Viacnas. rychlost 11 0.00 - maximdlna frekvencia 0.01 10.00
P514 Viacnas. rychlost 12 0.00 - maximdlna frekvencia 0.01 10.00
P515 Viacnas. rychlost 13 0.00 - maximdlna frekvencia | 0.01 10.00
@
§ P516 Viacnas. rychlost 14 0.00 - maximalna frekvencia 0.01 10.00
g
o
O | P517 Viacnas. rychlost 15 0.00 - maximdlna frekvencia | 0.01 10.00
[a
P518 PLC doba prevadzky 1 0-999.9s 1S 100
P519 PLC doba prevadzky 2 0-999.9s 1S 100
P520 PLC doba prevadzky 3 0-999.9s 1S 100
P521 PLC doba prevadzky 4 0-999.9s 1S 100
P522 PLC doba prevadzky 5 0-999.9s 1s 100
o
o
P523 PLC doba prevadzky 6 0-999.9s 1s 0
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P524 | PLC doba prevadzky 7 0-999.9s 1s 0
P525 | PLC doba prevadzky 8 0-999.9s 1s 0
P526 |PLC doba prevadzky 9 0-999.9s 1s 0
P527 | PLC doba prevadzky 10 0-999.9s 1s 0
P528 |PLC doba prevadzky 11 0-999.9s 1s 0
P529 | PLC doba prevadzky 12 0-999.9s 1s 0
P530 |PLC doba prevadzky 13 0-999.9s ls 0
P531 |PLC doba prevadzky 14 0-999.9s 1s 0
P532 | PLC doba prevadzky 15 0-999.9s ls 0
P533 | PLC smer prevadzky 0-32767 1 0
0: PID zakazany
P600 | Pociatocny rezim PID 1: PID start 1 0
0: ReZzim negativnej spatnej
Volba rezimu prevadzky | vazby
2 P601 PID 1: ReZim pozitivnej spatne;j ! 0
“g vazby
) 0: &slo rezimu (P604)
g P602 PID volba nastavenOho 1 FIV 1 0
bodu
0: Al/FIV (0-10V)
] R (ak je FIV 4 az 20 mA
P603 | Volba spatnej vazby PID nastavte P300=1 P301=5) 1 0
PID nastavenie cielovej .
o | P604 0.00 aZ 49.00 bar 0.01 5.0 bar
] hodnoty
O
08’. P605 |PID hornd hranica alarmu 0.00 aZ 49.00 bar 0.01 | 10.0 bar
o
e P606 |PID dolna hranica alarmu 0.00 aZ 49.00 bar 0.01 0 bar
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Nastavenie
P607 |proporcionalneho pasma 0.0-200.0 % 0.1% 100%
PID
P60S PID integracna konstanta 0.0 - 19.0 S; , 01s 0.3s
| 0.0 znamena zatvorené
P609 PID derivacna konstanta 0.00.0 -,1.00 S; , 0.1s 0.0s
D 0.0 znamena zatvorené
P610 | Nast. kroku procesu PID 0.00-1.00 Hz 0.01 | 2.00Hz
. 0.00 - 50.0Hz (0.00Hz)
Frek PID
P611 rekvencia iV 1 0.00Hz znamend, e funkcia |  0.01 | 45.00Hz
pohotovostnom rezime i . ,
spanku je aktivna
P612 DobaPIDV 0-200 15 10s
pohotovostnom rezime
P613 PID hodnota pri 0-100% 1% 0
prebudeni
R h iku tlak
pe14 |ROZsah prevodniku tlaku 0.00 a# 49.00 bar 001 | 10bar
(snimaca)
P615 | PID, pocet Cislic displeja 1-5 1 1
P616 PID pgctet d.esatl.nnych 0-4 1 1
Cislic displeja
P617 PID horna hr'anlca 0 - maximalna frekvencia 0.01 48.00
frekvencie
pe1g | ' dolnd hranica 0- maximélna frekvencia | 0.01 | 20.00
frekvencie
0: Vzdy pracuje (PID funkc.
otvorené)
[ 1: Ked'spatna vazba dosiahne
E horna hranicu (P605), bude
qg’_ P619 Pracovny rezim PID pracovat na min. 1 0
o frekvencie.
o Ked spatna vdzba dosiahne
spodnu hranicu (P606), PID
zacne pracovat.
P620 PID limit odchylky 0az100.0% 0.1 1.0
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VYBO Electric a.s.

P624 Cas vystrahy prinizkom 023600 s 1 100 s
tlaku
Prvych 10 samocinnych
P631 |resetov koli vysokému | Interval: 0 az 6500.0 s 0.1 600.0 s
alebo nizkemu napatu
Hodnntenie snank,
P635 re7imii - 7mena 0.5 Hz
frekvencie <P635/ S
Pnciidenie snink
rezimii - iimn7ntiie
P636 zniZenie frekvencie 0.6 %
smerom nadol
Hndnntenie snank
P637 rezimii — frekvencia g3 0.3 Hz
znizuje 0 0.3 Hz /s
Pnfet nnakovani
P638 frekvencie zostupu 10 krat.
je znizeny
Nad touto frekvenciou
P639 nie je rezim spanku 42.0 Hz
aktivovatelny
peag | Casintervaluproti -, . o994 0.1 | 900.0s
zamfzania
peay | Caschoducerpadia |, . g5q4 01 | 300s
proti zamfzania
P642 In|C|aI|z.aC|u fyst(.emu 0: vypnut§ 1 1
proti zamfzania 1: zapnuté
0: 4800bps
Gow . , | 1: 9600 bps
P700 Komunikaéna rychlost 2: 19200 bps 0
3: 38400 bps
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Kapitola 6 Podrobné vysvetlenia funkénych parametrov

VYBO Electric a.s.

0: 8N1 pre ASC
Komunikacny rezim 1:8E1 pre ASC
" P701 Pre menice X 550 2: 801 pre ASC 0
® VYBO Electric 3:8N1pre RTU
3 4: 8E1 pre RTU
e« 5: 801 pre RTU
P702 Komunika¢nd adresa 0-240 1 0
Uzamknutie parametrov| 0: Zamknuté
P800 S . 1 1
aplikacie 1: Odomknuté
. 0:50Hz
P801 | Nastavenie 50Hz/ 60Hz 1: 60Hz 1 0
3 Konstantny kratiaci | 0: KonStantny kratiaci
g P802 moment alebo moment 1 0
=3 premenlivy kratiaci | 1: Premenlivy kratiaci
% moment moment
o .
3 P803 Nastavenie Of:l']rany rézne 1 rézne
a pred prepatim
P804 Nastavenie osh’rany rézne 1 rézne
pred podpéatim
pgos | [Nastavenie ochrany 40-120°C 1 | 85/95°C
pred prehriatim
Aktualny ¢as fil i
P806 tuainy cas filtrovania 0-10.0 0.1 2.0
" zobrazenia
'S
°
r 0 - 10V kalibraény
E P807 koeficient pre nizky 0- 65535 1 -
55 analdégovy vystup
v
& 0 - 10V kalibragny
P808 koeficient pre vysoky 0- 65535 1 -
analdégovy vystup
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0 - 20mA kalibraény

P809 koeficient pre nizky 0-65535 1 -

analégovy vystup

0 - kalibragny koeficient
P810 pre vysoky analégovy 0- 65535 1 -
vystup
Frekvenény bod 0.00 - maximalna

P811 kompenzacie pocas 0.01 0.00

mrtvej doby behu frekvencia

Pamatanie frekvencie
. 0: UloZené do pamate

P812 pri UP/DOWN 1: NeuloZené do pamite 1 0
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Kapitola 7 Funkéné parametre VYBO Electric a.s.

Kapitola 7

Podrobné vysvetlenia funkénych parametrov X 550
7-1 Monitorovacie parametre

Parameter Nazov Rozsah. Popis
nastavenie
00 Zobrazuje nastavenu frekvenciu
01 Zobrazuje vystupnu frekvenciu menica
02 Zobrazuje vystupny prad menica
03 Zobrazuje rychlost motora
04 Zobrazuje napatie DC zbernice
05 Zobrazuje teplotu menica
09 Zobrazuje zaznam o poslednej poruche (1)
Vyber hlavnych 10 Zobrazuje zaznam o poslednej poruche (2)
udaJov_ 11 Zobrazuje zaznam o poslednej poruche (3)
zobrazenia
(potiatoénd 12 Zobrazuje zéznam o poslednej poruche (4)
PO00 hodnota: 13 Zobrazuje nedavno nastavenu frekvenciu
00; rozsah menica pri vyskyte poruchy
nastavenie Zobrazuje nedavnu vystupnu frekvenciu
00-32) 14 .y Lo
menica pri vyskyte poruchy
15 Zobrazuje neddvny vystupny prad menica pri
vyskyte poruchy
16 Zobrazuje neddvne vystupné napéatie menica
pri vyskyte poruchy
17 Zobrazuje nedavne napétie DC zbernice
menica pri vyskyte poruchy
18 Zobrazuje nedavnu teplotu menica pri
vyskyte poruchy

UZivatel mdze nastavit pociatocné zobrazenie menica prostrednictvom parametra PO0O.
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Kapitola 7 Funkéné parametre VYBO Electric a.s.

Napriklad, ak chcete monitorovat otacky cez ovladaci panel, pouZivatel méze nastavit
parameter PO0O na "03".

Pociatocna hodnota P0O0O je "00", preto ak nie je zmenena, menic

X 550 zobrazi nastavenu frekvenciu.

P0O01 [Zobrazi nastavenu frekvenciu.

Zobrazuje nastavenu frekvenciu menica.

Pomocou tohto parametra mézete sledovat nastavenu frekvenciu menica.

PO02 |[Zobrazi vystupnu frekvenciu

Zobrazuje aktualnu vystupnu frekvenciu menica.

Aktudlnu vystupnu frekvenciu meni¢a mozete sledovat pomocou parametra P002.

PO03 [Zobrazi vystupny prud

Zobrazi vystupny prad menica

Aktudlny vystupny prad mézete sledovat pomocou parametra P0O03.

PO04 |Zobrazi otacky motora.

Zobrazuje skuto¢nt rychlost otacania motora.

Mozete sledovat skuto¢nu rychlost ota¢ania motora pomocou parametra PO0A4.

PO05 |[Zobrazi hodnotu napatia DC zbernice.

Zobrazuje napétie DC zbernice v hlavhom obvode menica.

Sledovanie skuto¢ného napétia zbernice DC mozete sledovat parametrom P005.

PO06 |[Zobrazi teplotu menica.

Zobrazuje aktualnu teplotu menica.

Aktualnu teplotu meni¢a moZete sledovat pomocou parametra P006, ktory vam poméze
posudit prevadzkovy stav menica.
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Kapitola 7 Funkéné parametre VYBO Electric a.s.

P0O10 Zaznam poplachu 1

PO11 Zaznam poplachu 2

P012 Zaznam poplachu 3

PO13 Zaznam poplachu 4
Zaznamenava posledné Styri poruchy menica.

MozZete skontrolovat podmienky vzniku poslednych Styroch porich preskimanim P0O10 aZ
P013. Tieto Styri parametre mozu pouzivatelovi poméct pri posudzovani stavu prevadzky
menica a ndjst pricinu poruchy a odstranit skryté problémy.

P014 Zobrazuje neddvno nastavenu frekvenciu menica pri vyskyte poruchy

P0O15 Zobrazuje nedavnu vystupnu frekvenciu menica pri vyskyte poruchy

PO16 Zobrazuje nedavny vystupny prid menica pri vyskyte poruchy

P017 Zobrazuje nedavne vystupné napétie menica pri vyskyte poruchy

P018 Zobrazuje nedavne napatie DC zbernice menica pri vyskyte poruchy
Parametre zobrazuju detailny stav, ked nastane posledna chyba. MozZete

skontrolovat aktualne nastavenie frekvencie, aktudlnu vystupnu
frekvenciu, skuto¢né vystupné napatie a DC napatie hlavného obvodu v
menici tym.

Mozete skontrolovat detaily stavu, ked sa vyskytne posledna chyba, a to preskimanim
obsahu P014 - P018. Mozete preskimat nastavenie frekvencie, skuto¢nu vystupnd
frekvenciu a aktualny vystupny prad, skutocné vystupné napétie, napatie DC zbernice
hlavného obvodu. Podla vys$Sie uvedenych Gdajov mézete analyzovat pri¢inu poruchy a
rychlo najst rieSenie, ktoré pomdze personalu Gdrzby pri opravach.

Pre menice série X 550 mdZete na nastavenie hlavnych Udajov zobrazenia pouZit parameter
"F.00". Je tieZ mozné sledovat data priamo cez parametre "P001 ~ P018".
Déata mézete sledovat stlacenim tlacidla, ako je zndzornené v nasledujucej tabulke:
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Kapitola 7

Funkéné parametre

VYBO Electric a.s.

Proc.

Akcia

Tlacidlo

Displej

Popis

Zapni
napajanie

d
&

F50.0

@ Menic je v pohotovostnom rezime.
@ Displej zobrazuje nastavenie
frekvencie. kontrolka FREE je zapnut3,
¢o znamena, ze klavesnica zobrazuje
nastavenie frekvencie.

Stlac raz

RUMN

]
&

F50.0

Start menica

@ Menic je v prevadzke a kontrolka
RUN je zapnuta.

@ Obrazok zobrazuje nastavenie
frekvencie.

Kontrolka Vpred svieti; menic je v stave
Vpred.

Stlac raz

&
|

Prepnutie displeja; nie ak je zobrazena
skuto¢nd vystupna frekvencia. Menic je
v stave Vpred.

@ Skutocéna vystupna frekvencia je 50
Hz.

Stlac raz

Prepnutie displeja; nie ak je zobrazeny
skutoény vystupny prud.
@ Skutocény vystupny prud je 0 A.

Stlac raz

s
g ([

Ul

Frd

Zobrazuje stav spustenia

7-2 Zakladné parametre

P100

Digitalne nastavenie frekvencie (poc¢. hodnota: 0.00Hz)

Rozsah nastavenia | 0.00-Max. frekvencia Mer. j. 0.01

Ked je P101 nastavené na 0, meni¢ funguje v reZime nastavenia digitalnej frekvencie.
Hodnota frekvencie je nastavena pomocou P100.

Pocas prevadzky moézete zmenit frekvenciu Upravou obsahu parametra P100 alebo
stladenim tlac¢idla "1" alebo "J" na zmenu frekvencie. Ak zmenite frekvenciu
modifikovanim P100, ked menic stoji alebo ked je vypnuty, upraveny obsah sa moéze
zapamatat.

47



Kapitola 7 Funkéné parametre VYBO Electric a.s.

Ak zmenite frekvenciu stlacenim tlacidla "" alebo "J.", ked meni¢ stoji alebo je vypnuty,
upraveny obsah sa nebude pamaétat; bude sa pamatat povodny obsah P100. Po
nastartovani menica bude pracovat pri pédvodnej hodnote P100.

P101 Volba nastavenia frekvencie Pociato¢na hod. : 0

Rozsah nastavenia 0-5 Mer. j. 1

0: Digitalne nastavenie frekvencie (P100)

1: AI/FIV (0 az 10 V DC) alebo ( 4 az 20 mA) prepnut SW1
2: Rezerva

3: Nastavenie cez ovladaci panel

4: Nastavenie frekvencie cez UP/DOWN

5: Nastavenie frekvencie cez RS485

Vysvetlenie

Volba nastavenia frekvencie sa mdze pouzit na uréenie vystupnej frekvencie menica.

0: Digitalne nastavenie frekvencie

Vystupnu frekvenciu menica riadi parameter P100. Vo vSeobecnosti moZete zmenit

vystupnu frekvenciu stlacenim tlacidla """ alebo "J." na klavesnici. Viac informdacii najdete
v P100.

1: Analégové napdtie (0—10VDC alebo prud 4-20 mA)

Vystupnu frekvenciu menica riadi externy napatovy signal (0-10 V alebo externy priadovy
signdl 4-20 mA), ktory je privedeny do menica cez terminal FIV.

Existuju dva rezimy externého napatového signalu: jeden je nastavenie signalu v rozmedzi

od 0 do 10V; druhy je nastavena potenciometrom. Pozrite si nasledujicu schému
pripojenia.

| .1 X550 ..
Napajanie o Ve Motor
400 V AC o—7T W e 3x400V

AV =
0-10V | | E |
—i—' GND L

Vysvetlenie: vystupna frekvenciu sa ovlada cez terminal FIV/FC (0-10V).
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Kapitola 7 Funkéné parametre VYBO Electric a.s.

o—4R
Napajanie 3‘;—;5 x 550 k{ Motor
0—!]'1' “-
L—g +10V =
0-10V —— FIV E 4
El GND 1
a s

Vysvetlenie: riadiaca vystupna frekvencia meniéa sa ovldda pomocou FIV napatového
signdlu z externého POT (10 kQ).

B -z X550 |
Napajanie —4¢ V4 Motor
400 VAC ——T W4 3x400V

—-—s FIV =

0-20mA i | E
—+—4 GND L
L

2: Rezerva pre modely vyssej vykonovej triedy nad 18,5 kW (0—20 mA DC)
Vystupnu frekvenciu menica riadi externy prudovy signal (0-20 mA), ktory je privedeny do
menica cez termindl FIC.

3: Nastavenie cez ovladaci panel

Menica série X 550 mbzZete ovladat pomocou otocného gombika POT na paneli.
Dévajte pozor na ovladaci prvok POT na paneli, ktory vam umoziiuje prepinat medzi
monitorovanymi udajmi.

Otacajte gombikom POT na paneli @

, . . 100
pre zmenu vystupnej frekvencie.

4: Nastavenie frekvencie cez UP/DOWN

Vystupnd frekvencia meni¢a je riadend externymi svorkami UP / DOWN. Vonkajsie
terminaly mozno vybrat cez P315 az P322, vyberd sa jeden z externych terminalov ako UP /
DOWN. Ked' je UP aktivne, frekvencia sa zvysi. Ak je DOWN aktivne, frekvencia sa znizi. Ked'
su aktivne obidva vstupy UP a DOWN, frekvencia zostane rovnaka.
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o——4R U ¢ _—
Napajanie o——4 S x 550 Ve Motor
o—T W 9
m_ UP =
—qf, o——¢ S1
| g DOWN] Ef—
GND -
Parameter: P317 =15, svorka S1 sa nastavi v reZime UP.

P318 = 16, svorka S2 sa nastavi v reZime DOWN.

/’_\—y\’_‘- T
Faum—1

Up— |_|

Diown

Vysvetlenie: ak je UP aktivne (UP je zatvorené), frekvencia sa zvysi. Ak je DOWN aktivne
(DOWN je zatvorené), frekvencia sa zniZi.

P102 Volba spbsobu startu Pociatocna hod. : 0

Rozsah

. 0-2 Mer. j. 1
nastavenia

0: Cez ovladaci panel FWD/REW/STOP
Vysvetlenie | 1:1/0 svorka
2: Rezim RS485

Volba Startovacieho signalu sa pouZiva na nastavenie zdroja signalu.

0: Ovladaci panel (FWD / REV / STOP)

Na ovladacom paneli sa zobrazuje beZiaci signal. Riadenie menica je mozné ovladat
tlacidlom [RUN] (reverz vpred) na ovladacom paneli. Stlacte tlacidlo [STOP|RESET] pre
zastavenie prevadzky menica.
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1:1/0 svorka

Pri pociatocnom nastaveni sa ako signal Startovania a zastavenia pouzivaju signaly otacania
dopredu a dozadu. Ak chcete spustit motor v prislusShom smere, zapnite niektory zo smerov
otacania dopredu a dozadu. Ak su obidva pocas prevadzky vypnuté (alebo zapnuté), menic
spomali na zastavenie (alebo udrziava pévodny prevadzkovy stav). Dvojvodicovy alebo
trojvodicovy rezim ovladania mozete pouzit pomocou I / O termindlu.

@ Dvojvodicovy rezim

Dvojvodicové pripojenie je zndzornené nizsie:

Napéjanie %u_:? K 55“ ,' [} Moo

— W

E— -

T
A irup
L s SREV ET
L GND -

Parameter: P102=1;P315=6; P316=7

Vysvetlenie ovladania:

Vstupna volba
Stav menica

K1 K2

ON OFF Vpred

OFF OFF Stop

OFF ON Vzad

ON ON Zachova povodny prevadzkovy stav
@ Trojvodicovy rezim
Trojvodic¢ové pripojenie je zobrazené nizsie.
Po zapnuti signdlu STOP nastane samocinny vyber Startu. V tomto pripade signal rotacie
dopredu / dozadu funguje iba ako signal Startovania.

Ak je Startovaci signal (S1 / S2) zapnuty a potom vypnuty, Startovaci signdl sa podrzi a spusti
sa menic. Pri zmene smeru otacania raz zapnite S1 (S2) a potom vypnite.
Pre zastavenie menica vypnite signal STOP, meni¢ spomali do zastavenia.
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o —4R U
Napajanie —=8¢g V4 Motor
1T W1
L Swl X 550 L
Sw3 i =
F—o  o—45S1
m Sw2
P o—e 52
3 Er ]
| GND -

Pouzite S1, S2 alebo S3 ako vstupnu svorku pre externy signal Parameter:
P317 =6 S1 je VPRED
P318 =7S2 je VZAD
P319 =9 S3 je v rezime zastavenia
P102 = 1 externy terminalovy vstup

Vystupna frekvencia

A

)

» (as

Swl N

Sw2 n

r—--—1----

Sw3

2: Rezim RS485
Meni¢ moze prijimat riadiace a datové udaje z pocitaca prostrednictvom sériovej
komunikacie MODBUS RTU.

P103 Blokovanie tlacidla “STOP” Pociatoc¢na hod. : 1

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Blokovanie tlacidla zakazané

Vysvetlenie . .. .
¥ 1: Blokovanie tlacidla povolené
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Tladidlo "STOP" na ovladacom paneli méze byt blokované, aby sa zabranilo nahodnému
zastaveniu.

Nastavte "0" v P103 a potom stlacte "ENTER" po dobu 2s, aby sa funkcia tlacidla "STOP"
zablokovala a tlac¢idlo "STOP" nemdzZe zastavit prevadzku menica. Nastavte "1" v P103 a
potom stlacte "ENTER" aby tlacidlo "STOP" bolo aktivhe a méZe zastavit prevadzku menica.

Napajanie

Proces Vstup Vysvetlenie

1 K1 zopnuty Spusti sa spatny chod menica

5 (K1 rozopnuty) stlacte tlacidlo Meni& sa zastavi
Stop
3 K1 rozopnuty Beh sa zastavi
4 K1 zopnuty Spusti sa beh Vzad
P104 Volba ochrany pred spatnym chodom Pociatocna hod. : 1
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
Vysvetlenie 0: sp?tn\l/ chod zakazanY
1: spatny chod povoleny

Mnoho zariadeni umoznuje len rotaciu v jednom smere. V tomto pripade mdzete tento
parameter nastavit v rezime len s jednosmernou rotaciou.

0: spatny chod zakazany
Spatny chod motora je zakazany. Ak je P104 nastavené na Chod vzad je zakazany,

prepinanie medzi Vpred a Vzad je neucinné.

1: spatny chod povoleny
Spatny chod motora je povoleny, prepnutie medzi dopredu a dozadu je aktivne.
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P105 Maximalna frekvencia Pociato¢na hod.: 50.00

Rozsah nastavenia minimalna vystupna frekvencia az 400 Hz

Vystupny frekven¢ny rozsah menica je 0,1 - 400,00 Hz. Preto meni¢ mdze poharnat motor
nad 50 / 60Hz, ¢o méze spbsobit mechanické poskodenie alebo nehodu.

Tento parameter ma obmedzit vystupnud frekvenciu menica, aby sa zabranilo prevadzke
motora pri vyssej rychlosti.

P106 Minimalna frekvencia Pocdiato¢na hod.: 0.00

Rozsah nastavenia 0.0 Hz - maximalna frekvencia

Tento parameter nastavuje minimalnu vystupnu frekvenciu menica. Ak je nastavena
frekvencia nizdia ako minimdlna frekvencia menica, bude beZat na min. frekvenciu. V
niektorych aplikdcidch by tato funkcia mohla zabranit prehriatiu motora kvoli prevadzke s
nizkou rychlostou.

P107 Doba zrychlenia Pociato€na hod.: ........
P108 Doba spomalenia Pociato¢na hod.: ........
Rozsah nastavenia 0.1-999.9s

Doba zrychlenia znamend ¢as, kedy ma menic¢ dosiahnut maximalna frekvencia z 0.00 Hz.
Doba spomalenia sa vztahuje na ¢as, kedy sa frekvencia menica znizi na 0.00 Hz z max.
frekvencie.

F
P1D5_ . A
maximalna
frekvencia [----------- pm——m—m :
ff: |
. P |
Nastavena |——————-- Fi :
frekvencia :
I
I
I
I
I
1
1
1
1
i
! k-
. — _ »
Zrychlenie Spomalenie T
R — e SE—
P107 ! P108

Predvolena
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hodnota spomalenia/zrychlenia je primarny ¢as. Iny ¢as spomalenia/zrychlenia méze byt
zvoleny cez externy terminal.

P109 V/F maximalne napétie Pociatocna hod.: 380
Rozsah nastavenia|V/F stredné napatie az 500.0 V| Mer. j. 0.01
P110 V/F zékladna frekvencia Pocdiato¢na hod.: 50
Rozsah nastavenia V/F stredna frekveljma azmaXt Ver. j. 0.01
frekvencia
P111 V/F stredné napétie Pociatocna hod.: change
V/F min. napitie a? V/F max.
Rozsah nastavenia /F min napat_l'e.az /F max Mer. j. 0.1
napatie
P112 V/F stredna frekvencia Pociato¢na hod.: 2.5
. | V/F minimélna frekvencia az .
R h Mer. j. .01
ozsah nastavenia V/F zékladna frekvencia erJ 0.0
P113 V/F miniméalne napatie Pocdiato¢na hod.: 15
Rozsah nastavenia| 0 az V/F stredné napatie Mer. j. 0.1
P114 V/F minimélna frekvencia Pociato¢na hod.: 1.25
Rozsah nastavenia| 0 az V/F stredna frekvencia Mer. j. 0.01

Parametre od P109 do P114 urcéuja krivku V/F menica.

Nastavte zodpovedajuce krivky V/F podla réznych zatazZeni.
Konstantna krivka krdtiaceho momentu: aplikicia pre konstantné momentové zatazenie,
vystupné napatie a vystupna frekvencia su v linedrnom vztahu.

Dolnd (premenlivd) krivka kratiaceho momentu: aplikdcia pre premenlivé zataZenie
kratiaceho momentu, ako je ventilator a Cerpadlo. ZataZenie sa zvysi s narastom otacok.
Krivka kratiaceho momentu s vysokym zacliatkom: aplikacia pre vysoké zataZenie
a zatazenie, ktoré si vyzaduje vysoky rozbehovy moment.
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Vysoka Startovacia krivka

A kratiaceho momentu
PIO o , . o
7 [ Konst. Startovacia krivka
! ! krutiaceho momentu
PIL b ! | e Mizka Startovacia krivka
i i kritiaceho momentu
‘ | |
1 1
| ___ 1 1
P113 [ & I |
I | g F
P114 P112 P110 P103

P109: Maximalne napéatie V/F sa nastavuje podla pripojeného motora. Vieobecne sa
nastavi na menovité napatie motora. Ked sa motor nachadza v blizkosti menica, zvycajne
do 30 metrov, mal by byt nastaveny na vy$siu hodnotu.

P110: zakladna frekvencia V/F
Zakladna frekvenciu V/F nastavte na frekvenciu prevadzky motora. Vo vseobecnosti
nemerite zdkladnu frekvenciu V/F pretoze je velmi pravdepodobné, Ze poskodite motor.

P111: V/F stredné napatie

Nastavte stredné napétie V/F podla Specifického zataZenia. Nespravne nastavenie méze
spOsobit nadmerny prud motora alebo nedostatoény krutiaci moment alebo dokonca
vyvolat ochranu menica. Zvysenie hodnoty P111 mdze zvysit vystupny kratiaci moment a
vystupny prud. Sledujte vystupny prud pri zmene hodnoty P111. Pri zmene hodnoty P111
pomaly nastavujte hodnotu, kym sa nedosiahne potrebny vystupny krutiaci moment. Prilis
vysoké nastavenie moze vyvolat ochranu alebo poruchu menica.

P112: V/F stredna frekvencia

Stredna frekvencia V/F urcuje stredny bod krivky V/F. Nespravne nastavenie mbze spbsobit
nedostatocny krutiaci moment alebo nadstandardnt ochranu menica. Vo vsSeobecnosti
nemente pocas pouZivania nastavenie tohto parametra.

P113: V/F minimalne napatie

Nastavenie minimalneho napatia V/F je do urcitej miery relevantné pre spustenie
kratiaceho momentu. Spravne zvy$enie hodnoty tohto parametra mdzZe zvysit krutiaci
moment pri Starte, mozZe tiez spdsobit nadmerny prid. Vo vieobecnosti nie je potrebné
menit hodnotu P113.

P114: V/F minimalna frekvencia
Minimalna frekvencia V/F urcuje pociatocny bod krivky V/F, je to minimalna hodnota v
krivke V/F.
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Pozrite si nasledujucu tabulku pre konkrétne predvolené nastavenie kazdého modelu:

Parameter
P107 P108 P111 P115
Model
X 550-250007 8 8 14 10
X 550-250015 9 9 14 9
X 550-4T0007 8 8 27 5
X 550-4T0015 9 9 26 5
X 550-4T0022 10 10 25 5
P115 Nosna frekvencia Tovarenské nastavenie
Rozsah nastavenia 1-15 Mer. j.: 1

Nosna frekvencia uréuje frekvenciu spinania interného napdjacieho modulu. Vyrobné
nastavenie meni¢ov s roznou kapacitou je odlisné, pretoZe ovplyviiuje hluk motora,
ohrievanie motora a poruchy.

nosna frekvencia . .
hluk motora ohrievanie motora poruchy
P115
Malda -> Velka Velky -> Maly Malé -> Velké Malo-> Viac

Preto ked okolie vyZaduje prevadzku bez hluku, zvyste hodnotu P115, maximalne zataZenie
menica sa znizi. Ak sa motor nachadza daleko od menica, zniZite hodnotu P115 tak, aby ste
zniZili zvodovy prdd medzi drotmi a vodicom na zem. Ak je teplota prostredia alebo
zatazenie motora vysoké, znizte hodnotu P115, aby ste zniZili ohrievanie menica. Pozri
tabulku v P114 pre vyrobné nastavenie P115.

P117 Reset parametrov Pociato¢na hod. : 0
Rozsah 0-8 Mer. j. 1
Vysvetlenie | 8:inicializacia tovarenského nastavenia

Ak nastavenie parametrov nie je spravne alebo ked nesprdavny prevadzka vedie k
nespravnemu nastaveniu parametra, moZete nastavit P117 na 08, aby ste obnovili vietky
parametre na tovarenské nastavenie a potom ich moZete znova nastavit podla aktualnej

potreby.
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Upozornenie: Ked su parametre uzamknutie, to znamend P118 = 1, nemézete inicializovat
parametre a zmenit ich. Najskér zmerite P118 a potom tieto parametre nastavte.

P118 Uzamknutie parametrov Pociato¢na hod. : 0
Rozsah. 0-1 Mer. j. 1
nastavenia

0: Odomknutie parametrov

Vysvetlenie .
y 1: Zamknutie parametrov

1: Zamknutie parametrov

Parameter mdzete zamknut pomocou funkcie P118, aby sa zabranilo neo¢akavanej zmene
nastavenia menica.

Ked' je P118 nastaveny, nemo6zu sa menit Ziadne ostatné parametre okrem P100 (hlavné
nastavenie frekvencie).

7-3 Parametre zakladnych aplikacii

P200 Volba Startovacieho rezimu Pociato¢na hod. : 0
Rozsah 01 Mer. j. 1
nastavenia

0: BeZny Start

Vysvetlenie N , .
y 1: Restart so sledovanim frekvencie

Pre meni¢ série X 550 su dva reZimy spustenia. MdZete si vybrat z dvoch nastaveni
parametra P200 a stavu strojov.

0: Bezny Start

Vadsina typov zatazenie nema pri Starte Specidlne poZiadavky. Vystup menica je $tartovacia
frekvencia.

1: Restart so sledovanim frekvencie

Menic¢ Startuje po resete poruchy alebo pri ndhlom vypadku napajania. Pomocou tejto
funkcie méze meni¢ automaticky rozpoznat rychlost otdcania a smer otacania motora, ¢o
zodpoveda vystupnej frekvencii a napatiu.

Rychlost A

maotora H
|
Sledovanie !

frekvencie ' '\.f

Prikaz BEH —] | I
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Upozornenie: Ked sa meni¢ spusti v Startovacom rezime sledovania, meni¢ bude sledovat
rychlost v poradi od vysokej k nizkej frekvencii.

Vysoky prud bude pravdepodobne na zaCiatku. Preto musite mat nastaveny limit
pridového pretaZenia (nastavenie 4.09). Specifickd hodnota zavisi od zatazenia.

Okrem toho, ked je hodnota 4.09 prili§ nizka, méZe to viest k dlhej dobe Startu. Pri
nadprude pocas sledovania rychlosti menic zastavi sledovanie rychlosti.

P201 Volba rezimu zastavenie Pociato¢na hod. : 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Spomalenie do zastavenia po krivke

Vysvetlenie ! . .
¥ 1: Volnobeh aZz do zastavenia

MébzZete vybrat vhodny rezim zastavenia podla skuto¢ného zatazZenia.
0: Spomalenie do zastavenia po krivke
Po prijati prikazu zastavenia menic znizZi vystupnu frekvenciu podla doby spomalenia.

EA
Frekvencia
chodu i
|
I
i
1
Vypnutie E . Volhobeh
frekvencie ! L% . powypnuti
1 1 M
! [ S
DC brzdenie

Doba vypnutia

Pokial ide o rezim zastavenia po dosiahnuti frekvencie zastavenia, moZete zvolit DC brzdu a
dalSie moznosti. Ak nevyberiete brzdenie DC, motor sa samovolne zastavi v rezZime dojazdu.
1: Volnobeh aZ do zastavenia

Ked menic¢ prijme prikaz na zastavenie, zastavi frekvencny vystup a motor sa samovolne
zastavi.

P202

Frekvencia pri Starte

Pociatoc¢na hod. : 0.5

Rozsah nastavenia 0.10-10.00 Hz

Mer. j. 0.01
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Nastavena
frekvencia

Startovacia
frekvencia

\J

Prikaz BEH —’—I—

Startovacia frekvencia je pociatocna frekvencia pri $tarte menica. Pri zariadeni s velkym
zatazenim alebo vyZadujucim velky rozbehovy krdtiaci moment sa zvySuje Startovacia
frekvencia. Ak je vSak Startovacia frekvencia prili$ vysokd, méze to spbsobit aktivovanie
nadmernej ochrany.

P203 Frekvencia pri stope Pociato¢na hod. : 0.5

Rozsah nastavenia 0.10-10.00 Hz Mer. j. 0.01 Hz

Ak meni¢ prijme prikaz zastavenia, znizi vystupnu frekvenciu az do frekvencie zastavenia,
potom spusti rezim samovolného zastavenia z alebo zastavenie DC brzdenim, podla
nastavenia.

FA
Frekvencia i ,
Spomalenie do zastavenia
chodu
DC brzdenie do zastavenia
\.ﬁ,fpnutie. ———————————————————— Wvolnobeh
frekvencie .
po vypnuti
L. t
P204 Pracovny prud DC brzdy (Start) Pociato¢na hod. : 100
Rozsah nastavenia 0-150 % Mer. j. 1
P205 Pracovny prud DC brzdy (Start) Pociato¢na hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-250 % Mer. j. 1
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DC brzdenie pri Starte je aplikdcia vhodna pre ventildtor v reZime zastavenia a pri
premenlivom zatazZeni.

PretoZe pred Startom menica je motor v rezime volnobeznej prevadzky a smer otacania nie
je zndmy, je lahké vyvolat pretaZenie ochrany pri Starte. Preto by ste mali pred Startom
pouzit vopred DC brzdu na zastavenie motora.

DC brzdny prid pri Starte je pomernd cast z menovitého prudu menica. Nastavenie P204
moze mat rézne brzdné momenty. Pri nastavovani hodnoty parametra mozete nastavit
nizku az vysoku hodnotu, kym sa nedosiahne dostatoc¢ny brzdny moment podfa aktualneho
zataZenia.

DC doba brzdenia je doba trvania DC brzdenia. Ak je nastavenie 0, brzda DC je neaktivna.

A
|
i
:r/ I
20 !
I
7 !
PI03 | ot
|
|
Prikaz BEH J |
P206 Pracovny prud DC brzdy (stop) Pociato¢na hod. : 100
Rozsah nastavenia 0-150% Mer. j. 1
P207 Doba prevadzky DC brzdy (STOP) Pociato¢na hod. : 0
Rozsah nastavenia 0-250% Mer. j. 1

DC brzdenie v stope je vhodné pre zatazenie, ktoré ma poziadavku na brzdenie.

DC brzdny prid v stope je pomerna Cast z menovitého prddu meni¢a. Nastavenie tohto
parametra moze vyvolat rozne brzdné momenty.
DC doba brzdenia v stope je doba trvania rezimu brzdenia DC. Ak je nastavenie 0, brzda DC
je neaktivna.

Podrobné informacie najdete vo vysvetleniach P203, P204 a P205.

P208 Zvysovanie momentu Pociato¢na hod. : 5%

Rozsah nastavenia 0.1-20% Mer. j. 0.1
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Nastavenie parametra P208 moze zvysit napatie a dosiahnut vyssi krdtiaci moment.

Upozornenie: Prilis vysokda hodnota méZe spdsobit prehriatie motora. Zvyste nastavenie

krok za krokom, kym nedosiahnete pozadovany rozbehovy kratiaci moment.

Kompenzacia
kritiaceho t
momentu

Y

P209 Menovité napéatie motora Pociato¢na hod. : 380 V
R h - .00V
ozsan 0 - 500.00 Mer. j. 0.01
nastavenia Podla stitku motora
P210 Menovity prid motora Pociato¢na hod. :
R h v .
0253 . Podla stitku motora Mer. j. 0.1
nastavenia
P211 Menovity prid motora bez zataZenia Pociato¢na hod. : 40 %
R h .
ozsan. 0-100% Mer. j. 1
nastavenia
P212 Menovita rychlost motora Pociatoéna hod. : 1420
Rozsah 0 - 6000 ot./min Mer. j. 1
nastavenia
P213 Pocet pdlov motora Pociato¢na hod. : 4
Rozsah 0-10 Mer. |. 1
nastavenia
P214 Menovity sklz motora Pociato¢na hod. : 2.5
Rozsah 0-100 Mer. |. 0.1
nastavenia
Nastavte vyssie uvedené parametre podla Stitku

P209 Menovité napéatie motora
Nastavte menovité napatie motora podla hodnoty napétia na typovom Stitku motora.
P210 Menovity prud motora
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Nastavte menovity prid motora podla aktualnej hodnoty na typovom Stitku. Ak prud
prekro¢i hodnotu menovitého pridu, menic sa vypne kvéli ochrane motora.

P211 Menovity prud motora bez zataZenia

Hodnota menovitého priudu motora mdze ovplyvnit kompenzaciu sklzu. Menovity prad
motora bez zataZenia je percento pridu motora.

P212 Menovita rychlost motora

Hodnota parametra P112 je rychlost otacania pri 50 Hz. Vztahuje sa k zobrazenym otackam.
Vo vSeobecnosti sa nastavi podfa hodnoty na typovom Sstitku.

Ak chcete zobrazit skuto¢nd rychlost otacania motora, mdzete nastavit parameter P212
skutoénu rychlosti otacania pri 50 Hz.

P213 Pocet pdlov motora

Nastavte pocet parovych pélov motora nastavenim tohto parametra podla hodnoty na
typovom Stitku.

P214 Menovity sklz motora

Ak pri riadeni motora meni¢om zvysSime zatazenie, méze sa prejavit sklz motora. Nastavenie
P214 mbze kompenzovat sklz a rychlost motora sa priblizi pozadovanej rychlosti.

P215 Menovitd frekvencia motora Pociato¢na hod. : 50Hz
Rozsah 0.00 - 400.00 .
nastavenia Podla Stitku motora Mer. J. 0.01
P216 Odpor statora Pociato¢na hod. : 0
Rozsah 0-100.00 Mer. j. 0.01
nastavenia
P217 Odpor rotora Pociatocna hod. : 0
Rozsah 0-100.00 Mer. j. 0.01
nastavenia
P218 Vlastna indukcia rotora Pociato¢na hod. : 0
Rozsah 0-1.000 Mer. j. 0.001
nastavenia
P219 Vzdjomna indukcia rotora Pociato¢na hod. : 0
Rozsah 0-1.000 Mer. j. 0.001
nastavenia

VysSie uvedené parametre su parametre motora.

P215 Menovita frekvencia motora

Nastavte menovitu frekvenciu motora podla typového stitka motora.P216 Odpor statora
P217 Odpor rotora
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P218 Vlastna indukcia rotora
P219 Vzajomna indukcia rotora
Nastavte vyssie uvedené parametre podla aktualneho stavu motora.

7-4 Parametre pre vstupné a vystupné aplikacie

P300 FIV minimalne napatie vstupu Pociato¢na hod. : 0V
R h
ozsa . 0 -FIV maximdlne napatie | Mer. . 0.1
nastavenia
P301 FIV maximalne napatie vstupu Pociatocna hod. : 10 V
Rozsah' FIV minimalne napatie - 10 Mer. . 01
nastavenia \"
P302 FIV doba vstupného filtra Pociatocna hod. : 1s
Rozsah 0-25.0s Mer. j. 1
nastavenia

P300: FIV minimalne napatie vstupu

Vstupna hodnota minimalneho napétia FIV savisi s ekvivalentnou frekvenciou analégovych
vstupov. Prikaz s napatim pod touto hodnotou sa povaZuje za neplatny prikaz.

P301: FIV maximalne napatie vstupu

Vstupnd hodnota maximalneho napétia FIV suvisi s frekvenciou analégového vstupu. Pri
napati, ktoré je vyssie ako tato hodnota, bude zariadenie stdle pracovat len pri tejto
hodnote.

Hodnota P300 a hodnota P301 urcuju rozsah vstupného napatia.

P302: FIV doba vstupného filtra

Hodnota vstupného filtraéného ¢asu uréuje rychlost odozvy menica na analégovd zmenu. S
narastom hodnoty P302 bude menic reagovat na analdégovi zmenu pomalsie.

P303 FIC minimalny prud vstupu Pociato€na hod. : 0 mA
Rozsah nastavenia 0 - FIC maximalny prud Mer. j. 0.1
P304 FIC maximalny prud vstupu Pociatocna hod. : 20 mA

FIC minimalny prud vstupu -

Rozsah nastavenia 20mA Mer. j. 0.1
P305 FIC doba vstupného filtra Pociato¢nda hod. :1s
Rozsah nastavenia 0-25.0s Mer. j. 0.1
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P303: FIC minimalny prud vstupu
Vstup minimalneho prudu FIC suvisi s ekvivalentnou frekvenciou analégovych vstupov.
Prikaz s prudom pod hodnotou P303 sa povaZuje za neplatny prikaz.

P304: FIC maximalny prud vstupu
Maximalny prudovy vstup FIC suvisi s frekvenciou analégového vstupu. Pri prude, ktory je
vy$si ako hodnota P304, bude zariadenie stale pracovat len pri tejto hodnote.

P305: FIC doba vstupného filtra

Cas filtrovania vstupu FIC rozhoduje, ako rychlo meni¢ reaguje na analégovi zmenu. S
narastom hodnoty P305 bude frekvenény menic reagovat na analégovd zmenu pomalsie.
Vystup menica bude relativne stabilny.

Pre prislusné parametre pozri vysvetlenie P300 az P302.

Ak externy vstup je napatovy, pozrite si ¢ast P300-P302.

Ak je externy vstup pradovy signél, pozrite si ¢ast P303-P305.

Napriklad, ak je vystupny signal nadriadeného pocitaca 4-20 mA, prislusna frekvencia musi
byt v rozmedzi 0-50 Hz.

Vystupna
frekvencia Prid presahuje
A hodnotu 20mA
50Hz -"
(P312)
. ,D . JmA TmA > Prid
E310) p3og P304
Parametre: P303=4 P304=20 P310=0P312=50
P306 FOV minimalne napatie vystupu Pociatocna hod. : 0V
Rozsah 0 - FOV maximalne napétie
zsan X PEE T Mer. . 0.1
nastavenia vystupu
P307 FOV maximalne napatie vystupu Pociatocna hod. : 10 V
Rozsah FOV minimalne napati
zsal. ) Pt | Mer.|. 0.1
nastavenia vystupu - 10V

Hodnoty P306 a P307 urcuju rozsah vystupného napatia termindlu FOV.
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P306 FOV minimalne napatie vystupu
Suvisi s frekvenciou analdgovych vystupov.

P307 FOV maximalne napétie vystupu

Suvisi s frekvenciou najvy$sieho analégového vystupu. MéZete na vstup pripojit voltmeter a
pomocou parametrov P306 a P307 nastavit rozne hodnoty.

Napriklad pouzivajte mera¢ frekvencie so vstupnym napatim 0-5V a meracim rozsahom 0-
50 Hz na monitorovanie vystupnej frekvencie menica

TT

\

A

P37 ___
5V I
I
1
I
I
I
P30& ! .
Vg S0
P310 P31l
Musite nastavit nasledovné parametre: P306-P307 = 5.
P308 FOC minimalny prud analog. vystupu Pociatocna hod. : 0 mA
Rozsah' 0-FOC mIaX|maIny prud Mer. . 01
nastavenia vystupu
P309 FOC maximalny prad analog. vystupu Pociatocna hod. : 20 mA
Rozsah. FOC minimalny prud vystupu Mer. . 01
nastavenia -20.0

P308 a P309 urcuju rozsah vystupného priadu terminalu FOC. P308 a P309 zodpovedaju
frekvencii najmensich analégovych vystupov a frekvencii najvacsieho analégového vystupu.
Pre prislusné parametre pozri vysvetlenie P306 a P307.

66



Kapitola 7 Funkéné parametre

VYBO Electric a.s.

P310 Frekvencia pri min. analégovom vstupe Pociato¢na hod. : 0.00
Rozsah 0- 600.00 Hz Mer. j. 0.01
nastavenia
P311 Smer pri min. analégovom vstupe Pociato¢na hod. : 0
Rozsah 0/1 Mer. j. 1
nastavenia
. 0: Pozitivny smer
Vysvetlenie 1: Negativny smer
P312 Frekvencia pri max. analégovom vstupe Pociato¢na hod. : 50
Rozsah 0- 600.00 Hz Mer. j. 0.01
nastavenia
P313 Smer pri max. analégovom vstupe Pociato¢na hod. : 0
Rozsah 0/1 Mer. j. 1
nastavenia
. 0: Pozitivny smer
V |
ysvetlenie 1: Negativny smer
P314 Smer pri min. analégovom vstupe Pociato€na hod. : 0

Rozsah

nactavenia

0-1

Mer. j. 1

Vysvetlenie

0: Spatny chod je zakdzany pri zdpornom napati
1: Spatny chod je povoleny pri zapornom napati

Skupina parametrov P310-P314 riadi analégové signdly vratane vystupnej frekvencie a

smeru. Podla aktudlnej potreby uZivatela mozu vytvarat rozne riadiace krivky.

P310 Frekvencia pri min. analégovom vstupe

Frekvencia mensieho analdgu urcuje vystupnu frekvenciu najmensieho analégového vstupu

zodpovedajucu vstupu analégového minimalneho napatia (pradu).

P311 Smer pri min. analégovom vstupe

Smer mensieho analdgu urcuje prevadzkovd podmienku pri nizkej frekvencii, ¢i uz je to

dopredu alebo dozadu.

P312 Frekvencia pri max. analégovom vstupe

Analéogovd vysoka frekvencia urcuje vysSiu vystupnu frekvenciu a zodpoveda vstupu

analégového maximalneho napétia (pruadu).

P313 Smer pri max. analégovom vstupe
Analégovy smer urcuje, Ci je stav vyssej frekvencie je vpred alebo vzad.
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P314 Smer pri min. analégovom vstupe
Analdgovy spatny vyber urcuje stav prevadzky analégového zaporného napatia. Pomocou
vy$sie uvedeného parametra mozno vytvorit krivku splfiajicu potreby zakaznika.

Priklad 1: horny vystup PC 2-10 V signal na ovladanie menica, 50 Hz spatny chod na 50 Hz
vpred.

p312
50Hz

0

P310
50

P300 = 2, minimalny napatovy vstup FIV: 2V (meni¢ povaZuje signaly pod 2 V za neplatné
signaly);

P301 = 10, Maximalny napatovy vstup FIV: 10V (signaly nad 10 V sa povazuji za 10V );

P310 = 50, Analdgova spodna frekvencia: 50 Hz;

P311 =1, Analégovy smer spodnej Urovne: 1 (spatny chod);

P312 =50, Analdgova vysoka frekvencia: 50 Hz;

P313 =0, Analégovy smer vysokej Grovne: 0 (dopredu);

P314 =1, Volba smeru: 1 (negativne napatie moze byt obratené).

Upozornenie: V roznych krivkach, spinacie prikazy dopredu a dozadu zostanu ucinné ak pri
prepinani dopredu a dozadu bude krivka obratena a diagram krivky je nasledujuci:

F

30Hz

S0Hz
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Priklad 2, vystup z riadiaceho PC je 4 — 20 mA a meni¢ ma nastaveny parameter Vystupna
frekvencia: 100 Hz — 0 Hz

Parametre:

A

P310
0H=z [~

F312

. Sigmal
0 4P303) 2P304) =

P303 =4, FIC minimalny prud vstupu

P304 = 20, FIC maximalny prud vstupu

P310 = 100.00, Frekvencia pri min. analégovom vstupe
P311 = 0, Smer pri min. analégovom vstupe

P312 =0, Frekvencia pri max. analégovom vstupe
P314 =0, Volba analégového vstupu reverzu

Specialna obratend krivka moéZe byt vytvorend pouZitim P310-P314. Poznamka: vstupny
signdl pod 4mA sa povazuje za neplatny signal menic¢om.

P315 Multifunkény vstupny terminal—FWD terminal Prednastavené 6
P316 Multifunkény vstupny termindl—REV terminal Prednastavené 7
P317 Multifunkény vstupny terminal—S1 terminal Prednastavené 1
P318 Multifunkény vstupny termindl—S2 terminal Prednastavené 18
P319 Multifunkény vstupny terminal—S3 terminal Prednastavené 15
P320 Multifunkény vstupny terminal—S4 terminal Prednastavené 16
P321 Multifunkény vstupny terminal—S5 terminal Prednastavené 8
P322 Multifunkény vstupny terminal—S6 terminal Prednastavené 9

Rozsah nastavenia 0-32

Mer.j. 1
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: Neplatné

JOG

:JOG vpred

:JOG vzad

: Dopredu / dozadu

CHOD

:Vpred

: Obratte sa

: Vzad

: Volba viacerych rychlosti 1

: Volba viacerych rychlosti 2

: Volba viacerych rychlosti 3

: Volba viacerych rychlosti 4

: Vyber zrychlenia / spomalenia 1
: Vyber zrychlenia / spomalenia 2
: Signdl zvysujuci frekvenciu nahor
: Signal znizujuci frekvenciu dole
: Spomalenie do samovolného zastavenia
: Reset poruchy

: Povolenie funkcie PID

: Povolenie funkcie PLC

: Spusti sa ¢asovac 1

: Spusti sa ¢asovac 2

: Vstup impulzného pocitadla

: Vynulovanie pocitadla

: Pamét PLC je vymazana

: ZacCiatok operacie navijania

LN UAWNRO

P e S
WN RO

Nastavenie

NNNNNMNNRPRERPRRPRERRE R
U WNEOOOWLOWNNO U B

N
(o)}

0: Neplatné

Ako neobsadeny termindl, Ziadna funkcia

1:JOG (krokovanie)

Nastavuje JOG, zvycajne pouzivany pri skisobnej prevadzke, bezny skok je 5 Hz,
2:JOG vpred. Nastavuje JOG dopredu.

3:JOG vzad. Nastavuje JOG vzad.

4: Dopredu / Dozadu

Nastavuje prepinanie dopredu / dozadu, ak je terminal definovany ako aktivny, smer behu
je vzad.
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T U
——5 xss0 Y00 e
— s W

I:i
+

Parametre: P102 =1, P315=6,P316=4

Stav svoriek
Podmienky prevadzky
FWD REV
ON OFF Vpred
ON ON Vzad
OFF OFF Stop

5:V prevadzke

Nastavuje termindl ako signal pre prevadzku.
6: Vpred

Ak je svorka aktivna, motor bezi dopredu.
7:Vzad

Ak je svorka aktivna, prevadzka je vzad.

8: Stop

Ak je svorka aktivna, motora sa zastavi.

9: Viacrychlostna 1

10: Viacrychlostna 2

11: Viacrychlostna 3

12: Viacrychlostna 4

Da sa vybrat 15 rychlosti pomocou terminalov s viacerymi rychlostami 1,2, 3 a 4 podla
nizsie uvedenej tabulky:
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VYBO Electric a.s.

Viacrychlostna svorkovnica

— o o <
O O O
S S S S
38 38 38 8 Stav a vysvetlenie
< < < ey
[S) [S) [S) [S)
NS>~ > NS>~ NS>~
G G G G
8 i} 8 8
> > S S
Primarna frekvencia, Primarna
0 0 0 0 frekvencia je dana P100 alebo
potenciometrom
1 0 0 0 Viacrychlostna 1 (P503)
0 1 0 0 Viacrychlostna 2 (P504)
0 0 1 0 Viacrychlostna 3(P505)
0 0 0 1 Viacrychlostna 4 (P506)
1 1 0 0 Viacrychlostna 5 (P507)
1 0 1 0 Viacrychlostna 6 (P508)
1 0 0 1 Multispeed 7 (P509)
0 1 1 0 Viacrychlostna 8 (P510)
0 1 0 1 Viacrychlostna 9 (P511)
0 0 1 1 Viacrychlostna 10 (P512)
1 1 1 0 Viacrychlostna 11 (P513)
1 1 0 1 Viacrychlostna 12 (P514)
1 0 1 1 Viacrychlostna 13 (P515)
0 1 1 1 Viacrychlostna 14 (P516)
1 1 1 1 Viacrychlostna 15 (P517)

Poznamky: 0: terminal neplatny

1: terminal platny
13: vyber zrychlenia / spomalenia 1
14: vyber zrychlenia / spomalenia 2

K termindlom 1 a 2 mozno zvolit 4 druhy ¢asov zrychlenia/ spomalenia.
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Multifunkéna svorka
Stav a vysledok
Vyber zrychlenia / Vyber zrychlenia / . y , .
. . spomalenia/zrychlenia
spomalenia 1 spomalenia 2
Doba zrychlenia /
0 0 spomalenia 1 (P107,
P108)
Doba zrychlenia /
1 0 spomalenia 2  (P401,
P402)
Doba zrychlenia /
0 1 spomalenia 3  (P403,
P404)
Doba zrychlenia /
1 1 spomalenia 4  (P405,
P406)

15: Signal zvysujuci frekvenciu (vzostupny signal)

Ked' je tato svorka platna, frekvencia sa zvysuje konstantnou rychlostou, az kym operativna
frekvencia nie je najvyssia.

16: Signal znizujuci frekvenciu (klesajuci signal)

Ked'je tato svorka aktivna, frekvencia sa znizZuje konstantnou rychlostou, kym je dosiahnuta
Upozornenie: meni¢ si nebude pamatat nastavenie frekvencie zmenené signdlom "UP" a
"DOWN". Po vypnuti napajania a opatovnom resetovani menic si stdle pamatd parameter
P100.

Frekvencia
o A
Maximalna

frekvencia chodu

MNastavena frekvencia [—--

1

Min. frekvencia T
chodu !
!

1

T

1

1

Prikaz CHOD _l
Prikaz UP I I

Prikaz DOWN ’—|—

17: Spomalenie do samovolného zastavenia
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Ked je svorka aktivna, menic spomaluje volnobehom.
18: Reset poruchy

V pripade vyskytu alarmu resetuje menic, tato funkcia terminalu je rovnaka ako funkcia
tlacidla RESET na paneli.

19: Povolenie funkcie PID

Ked' sa tento kontakt zopne, je aktivovana funkcia PID. Ked' je parameter P601 nastaveny
ako 2, PID je neaktivny.

20: Povolenie funkcie PLC

Ked'sa tento kontakt zopne, PLC funkcia sa spusti.

21: Spusti sa ¢asovac 1

22: Spusti sa ¢asovac 2

Ked' sa tento kontakt zopne, ¢asovac sa spusti a zacnhe merat ¢as, ked ¢asova¢ dosiahne
nastavenu hodnotu, vykona sa zodpovedajuca akcia multifunkéného vystupu.

23: Vstup impulzného pocitadla
Tento termindl moze prijimat impulzné signaly s maximalnou frekvenciou 250 Hz.
24: Vynulovanie pocitadla

Pocitadlo bude vynulované.

A Coo Cn Co .

. ; ' nastavena
Potitané LTI === T o= dnota
impulzy i i
Dosiahnuta | I
hodnota I S
potitadla
Mulovanie A

25: Pamit PLC je vymazana

Pocas behu programu PLC, kvéli poruche alebo zastaveniu, frekvencny meni¢ automaticky
zaznamena stav programu, po odstraneni poruchy a opdtovnom zapnuti meni¢a bude
meni¢ pokracovat v ¢innosti podla programu. Ak je vymazanie pamate povolené, program
bude resetovany a menic pracuje od zaciatku.

L_%\ig\ramwanie
T /_/_\ /_/_\I‘; Cas

V chode i_l

Vymazanie
paméate PLC |_|

PLC riadenie
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26: Zaciatok operacie navijania
Ak je tento signal aktivny, funkcia navijania je zapnuta.

Frekvencia

Nastavend

frekvencia Y
i |
t : » Cas
|

Menié v chode __|

Start navijania —l

Navijanie
skonéené

Uvod:
(1) Aktivuje sa funkcia navijania a za¢ne sa navijanie;

(2) Ukoncenie navijania. Multifunkény terminal ma na vystupe signal o ukonceni navijania;

(3) Menic sa zastavi, UpIné vynulovanie signalu navijania.

P323 Vystupnd svorka M01 Pociato¢na hod. 01

P324 Vystupna svorka M02 Pociato¢na hod. 02

P325 Vystupné svorky YA, YB, YC Pociatoc¢na hod. 03
Rozsah nastavenia 0-32 Mer. j. 1
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VYBO Electric a.s.

Nastavenie

O o0 NOYU B WNERFL O

NNNRRRRRRRR @R
O NOOOONOOULES, WN - O

: Neplatné

:V CHODE

: Frekvencia dosiahnuta
1V poruche

: Nulova rychlost

: Dosiahla sa frekvencia 1
: Dosiahla sa frekvencia 2
: Zrychlenie

: Spomalenie

: Nizke napatie - poplach

: Dosiahnutd hodnota ¢asovaca 1

: Dosiahnutd hodnota ¢asovaca 2

: Ukoncenie sekcie programu

: Indikacia ukoncenia procesu

: Horny limit PID

: Dolny limit PID

: Slucka (obvod) 4-20 mA je prerusena
: Pretazenie

: Prekrocenie krutiaceho momentu

: Funkcia navijania je dokoncena

: Dosiahnutd hodnota pocitadla

: Dosiahnutd medzihodnota pocitadla

0: Neplatné

Ako neobsadeny terminal, Ziadna funkcia

1: V prevadzke

Nastavuje termindl ako signal pre prevadzku. Vystup je ON.

2: Dosiahnuta frekvencia
Ked' frekvencia dosiahne nastavenu hodnotu, tento kontakt sa zopne (ON).

3:V poruche

Ked menic zistil neobvykli stav, zopne sa tento kontakt (ON).

4: Nulova rychlost

Ak je vystupna frekvencia meni¢a mensi ako frekvencia Startu, zopne sa tento kontakt (ON).

5: Dosiahnuta frekvencia 1
6: Dosiahnuta frekvencia 2
Ked frekvencia dosiahne nastavenu hodnotu, tento kontakt sa zopne (ON).
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Meni v chode J
I
1
Zrychlenie _I :
I
Spomalenie |—|—

Frekvencia
A
Nastavend |---—— oo _
frekvencia / T
1
1
Dosiahnuta v i Frekventny
nastavena frekv. i : | rozsah
| i |
i i |
| ! 1 -
f 1 T * (as
| 1 1
| 1 1
I ! 1
I ! 1
I ! 1
1 1
! 1
o |
Menit v chode : 4i—
! 1
Multifunkéna |'
vystupna svorka I_
7: Zrychlenie
Ak je menic v stave zrychlovania, tento kontakt je zapnuty (ON).
8: Spomalenie
Ak je menic v stave spomalovania, tento kontakt je zapnuty (ON).
Frekvencia
1
|
1
|
! -
| » (as
1
1
1

9: Nizke napatie - poplach

Ked menic zisti, Ze napatie DC zbernice je nizSie nez nastavena hodnota, je tento kontakt
zapnuty a aktivuje sa poplach. Limit nizkeho napétia a alarm je mozné zmenit pomocou
rozsirenej skupiny parametrov aplikacie.

10: Dosiahnuta hodnota ¢asovaca 1

11: Dosiahnutd hodnota ¢asovaca 2

Ked meni¢ dosiahne nastavenu hodnotu, tento kontakt sa zapne (ON), ked sa vypne
spustaci signal ¢asovaca, tento kontakt sa rozopne (OFF).
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12: Ukoncenie sekcie programu
V prevadzkovom rezime PLC, menic vygeneruje tento impulzny signal, ked meni¢ dokoncil
Cast programu.

MNastavenie programu: stop
A po troch cykloch programu

¥

Y

Menié v chode L
Ukonéenie

Casti procesu
Signal ukoncenia
procesu

Tl

13: Indikacia ukoncenia procesu

V prevadzkovom rezime PLC, meni¢ vygeneruje tento impulzny signal, ked meni¢ dokoncil
cely program.

14: Horny limit PID

Ak hodnota spatnej vdazby PID prekroCi nastavenu hodnotu hornej hranice, kontakt sa
zopne (ON).

15: Dolny limit PID

Ak je hodnota spatnej vazby PID mensia ako nastavena hodnota, kontakt sa zopne (ON).
16: Slucka (obvod) 4-20 mA je prerusena

Ked'je vstupny signal FIC odpojeny, je tento kontakt zopnuty (ON) a alarm je aktivy.

17: Pretazenie

Ak  meni¢ detekuje pretazenie motora, tento kontakt je zapnuty (ON).
18: Prekrocenie krutiaceho momentu

Ak menici detekuje kratiaci moment, je tento kontakt zapnuty.
26: Funkcia navijania je dokoncend

Ked' je funkcia navijania ukoncend, je tento kontakt zopnuty (ON). Ked sa menic zastavi,
tento kontakt sa rozopne.

27: Dosiahnutd hodnota pocitadla

Ked menic implementuje externy Cita¢ a ak hodnota dosiahne nastavenu hodnotu (P425),
tento kontakt je zopnuty (ON).

28: Dosiahnutd medzihodnota pocitadla
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Ak menic podita a je dosiahnuta nastavena hodnota (P426), tento kontakt je zopnuty (ON).

P326 Vystupna svorka FOV Pociatoc¢na hod. 0
Rozsah nastavenia 0-7 Mer. j. 1
P327 Vystupna svorka FOC (rezerva) Pociato¢na hod. 1

0: Vystupna frekvencia
1: Vystupny prud

2: Jednosmerné napatie
3: Striedavé napatie

Nastavenie vystupu

P326 Vystupny terminal FOV

Konektor FOV m6ze mat vystupné napatie 0-10 V, vystup mbzZe byt nastaveny v rozsahu 0 —
10V aZz P306 a P307 a zodpoveda vystupnej frekvencii, vystupnému prudu, jednosmernému
napatiu, striedavému napatiu atd.

P327 Vystupny terminal FOC

Terminal FOC moze poskytovat prad O - 20mA, vystupny rozsah méze byt nastaveny
pomocou P308 a P309 a =zodpoveda vystupnej frekvencii, vystupnému pradu,
jednosmernému napatiu, striedavému napatiu atd".

0: Vystupna frekvencia:

Vystupny prad (napétie) zodpoveda rozsahu od Min. vystupnej frekvencie az po Max.
frekvenciu.

1: Vystupny prud

Vystupny prud (napatie) zodpoveda hodnote (od 0 po 2) * menovity prud menica.

2: Jednosmerné napétie

Vystup prudu (napéatia) zodpovedd 0 az 1000 V DC.

3: Striedavé napétie

Vystup napétia zodpoveda 0 az 510 V AC.

Napriklad: vyberte voltmeter 0 az 5 V, kontrolujte vystupnu frekvenciu, nastavte min.
vystupna frekvencia menica na 0,00 Hz, potom najvyssia vystupna frekvencia je 80 Hz.

l—f"-.—. D
Sy FOV

G
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Parameter: P105 = 80,00 Max. frekvencia
P106 = 0,00 Min. vystupna frekvencia
P306 = 0,00 minimalne vystupné napétie FOV
P307 = 5,00 maximalne vystupné napatie FOV

7-5 Sekundarna skupina aplikacii

P400 Pocdiato¢nd hod. 5.00

. 0.00 - imal .
Rozsah nastavenia max'”."a na Mer. j. 0.01
frekvencia

Nastavenie krokovacej frekvencie (JOG) sa zvycajne uplatiiuje pri skiSobnej prevadzke. Tato
funkcia moéze byt vyvolana iba cez externy terminal.

Ked' sa dosiahne funkcia JOG, iné prikazy su ignorované. Ked' je signal JOG aktivny, menic
spomaluje do zastavenie, JOG doba zrychlenia/spomalenia sa nastavuje v 4. parametri
zrychlenia/ spomalenia.

Priorita Urovne riadenia:
JOG -> vonkajSie viacotackové -> PLC prevadzkové prostriedky -> PID prostriedky ->

trojuholnikova vina (prechodovd funkcia) -> navijanie -> prostriedky na nastavenie
frekvencnej konverzie.

P401 Doba zrychlenia 2 Pociatoc¢na hod. 10.0
P402 Doba spomalenia 2 Pociatoc¢na hod. 10.0
P403 Doba zrychlenia 3 Pociatoc¢na hod. 20.0
P404 Doba spomalenia 3 Pociatoc¢na hod. 20.0
P405 Doba zrychlenia 4 Pociatoc¢na hod. 2.0
P406 Doba spomalenia 4 Pociato¢na hod. 2.0
Rozsah nastavenia 0-999.9s Mer. j. 0.1

Séria meni¢ov X 550 poskytuje moznost nastavit 4 €asy zrychlenia / spomalenia. Pre
normalnu prevadzku je predvolenou hodnotou 1. Pre prevadzku JOG je predvolenou
hodnotou cas zrychlenia/ spomalenia 4.
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P407 | Pozadovana hodnota pocitadla Pociato¢na hod. 100
P408 | Stredna hodnota pocitadla Pociatocna hod. 50
Rozsah nastavenia 0-999.9 s Mer. j. 1

Menic¢ série X 550 ma 2 skupiny pocitadiel. Impulzny signal s frekvenciou do 250 Hz méze
byt prijaty cez multifunkény termindl. Ak hodnota pocitadla dosiahne nastavend hodnotu,
prislusna multifunkéna vystupna svorka je zapnutd, vstupna svorka pocitadla resetuje signal
cez pocitadlo, vynuluje poditadlo a za¢ne pocitat znova.

P409 Obmedzenie zrychlenia krdtiaceho momentu | Pociato¢na hod. 150

Rozsah nastavenia 0-200 Mer. j. 1

Parameter P409 je medznd hodnota krutiaceho momentu pocas zrychlenia. Ked' vystupny
prud dosiahne nastavenu hodnotu, menic sa zastavi, ak je prud pod nastavenou hodnotou,
menic pokracuje v akceleracii.

Obmedzenie zrychlenia
kratiaceho momentu

Vystupna frekvencia

-

100% prudu je menovity prud menica; ak je P409 nastavené na hodnotu O, potom je
obmedzenie krutiaceho momentu neaktivne a nema ochrannu funkciu.

Obmedzenie konstantnej rychlosti kratiaceho
momentu

P410 Pociato¢na hod. 00

Rozsah nastavenia 0-200 Mer. j. 1

Parameter P410 je Obmedzenie krutiaceho momentu pri konstantnych otackach. Ked
vystupny prud dosiahne hodnotu nastavenia, meni¢ automaticky znizi vystupnu frekvenciu,
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aby sa zniZilo zataZenie. Ked' vystupny prud klesne, menié zvysuje vystupnu frekvenciu na
hodnotu nastavenia (100% prad je menovity prud menica).
Ked je hodnota P410 nastavend na hodnotu O, Uroven konstantnej rychlosti krutiaceho
momentu je ignorovana a nemdze chranit menic.

A
Prid
PAIO ___ | N T
1 1 1
L L
I I 1 1
1 1 | |
1 1 1 I
I i ! |
W’?ﬂupné frekvencia
P408 | Prepatova ochrana pri spomalovani Pociato¢na hod. 1
Rozsah 0-1 Mer. .
nastavenia
Nastavenie 0: Vypnut:f\ ochrana
1: Zapnutd ochrana

0: Vypnuta ochrana

Pri spomaleni mdze dojst k zvyseniu napétia zbernice DC, ak je vyber ochrany proti prepétiu
neaktivny, meni¢ sa mobze dostat do poruchy pre nadmerné DC napitie.
1: Zapnutd ochrana

Pri spomaleni, ked napatie DC zbernice dosiahne nastavenu hodnotu, menic zastavi proces
spomalenia. Ked sa napétie zbernice DC vrati do pripustnej hodnoty, meni¢ obnovi
spomalovanie.

A

Directrix
napidtia | _~ o ! _________EC .

: : patie

I I

I : Vystupna frekvencia
Prikaz na = >
vypnutie
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P412 | Automatickd regulacia napétia Pociato¢na hod. 1

Rozsah nastavenia 0-2 Mer. j. 1

0: Vypnuta reguldcia
Nastavenie 1: Zapnutd reguldcia
2: Vypnuta pri spomalovani

Ak nie je vstupné napdtie stabilné, teplota strojov sa zvysi, izoldcia sa mbze poskodit a
vystupny kratiaci moment bude nestabilny.

0: Vypnuta reguldcia napatia

Pri tomto nastaveni bude vystupné napatie menica nestabilné.

1: Automaticka regulacia napétia je zapnuta.

Ak je zvolena funkcia automatickej regulacie napatia a vstupny zdroj napatia je nestabilny,
menic automaticky stabilizuje vystupné napatie.

2: Vypnuta pri spomalovani - blokovana pri spomalovani
Pri vybere tejto funkcie sa posilni brzdna funkcia menica.

P413 | Automatickd Uspora energie Pociato¢na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-100 Mer. j. 1

Pociatoc€na hod.
P414 DC brzdiace napatie X 550-4T...: 650V

X 550-2S...: 375V

) Séria 4T...: 650-800V )
Rozsah nastavenia Séria 2S....:360-400V Mer. j. 1
P415 Brzdny vykon Pociato¢na hod. 50 %
Rozsah nastavenia 40-100 % Mer. j. 1

P413 Automaticka Uspora energie

V rezime automatickej Uspory energie pri konstantnej rychlosti:

je mozné vypocitat najvysSiu hodnotu napéatia podla podmienok zataZenia a stanovit také
zatazenie, aby sa dosiahla najlepsia Uspora energie.

Upozornenie: ak sa zataz ¢asto meni alebo motor je takmer stale v plnom zatazeni, tato
funkcia nie je vhodna pre tuto situaciu.
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Vystupna frekvencia
A

100% f e —

Y
A

Parametre P414 a P415 su vhodné iba pre menice so zabudovanymi brzdovymi jednotkami
a su neplatné pre menice s externymi brzdiacimi jednotkami.

Vnutornu Uroven brzdného napétia DC a brzdny pomer menica nastavuju dva parametre.
P414 DC brzdiace napatie

Ak je DC napédtie meni¢a vysoké a je vysSie ako nastavend hodnota P414, zabudovana
brzdova jednotka sa zopne. Energia sa uvolfiuje prostrednictvom brzdového odporu. Potom
sa jednosmerné napétie spatne zniZuje aZz na urciti hodnotu, pri ktorom sa zabudovana
brzdova jednotka vypne.

D¢ high pressure
" v

\ 0

~ 1

(/[ ]]], .

DC vysoké napétie E
—-—— 3y

F414

Ak je hodnota P414 prili$ vysoka, jednosmerné napatie méze byt prili§ vysoké a moze
vyvolat zapnutie ochrany menica.

Ak je hodnota P414 prili8 nizka, brzdny odpor méie byt prili§ horuci.
P415 Brzdny vykon

Tento parameter urCuje pracovnu funkciu brzdového odporu. Vyssia prevadzka vyZzaduje
vysoky vykon brzdového odporu.
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P416 |Restart po nahlom vypnuti napajania Pociato¢na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Zakazany restart po okamzitom vypadku napajania

Nastavenie L , (o
1: Povoleny restart po vypadku napajania

0: Zakazany restart

Meni¢ po vypadku napdjania vymaze spusteny prikaz. Po obnoveni napajania sa menic
automaticky nespusti.

1: Povoleny restart

Ked' ide o kratkodoby vypadok napajania, menic¢ udrziava spusteny prikaz ako ucinny. Ked'
sa napajanie obnovi v krdtkom ¢ase, meni¢ bude sledovat ota¢ky motora a znovu sa spusti.
Upozornenie: ak je aktivované okamZzité opatovné spustenie po vypadku napajania, menic
mbze spustit motor automaticky. Pri pouZivani tejto funkcie dbajte na bezpecnost!

i s S

Napdjanie _E: E{D _]_ﬂ

L

5

D
+ GND

Priklad:

Pouzite K1 (FWD), ovladanie chodu menica.

Ak je K1 sa spojeny, vykondva sa frekvenéna konverzia, ked je K1 rozpojeny, menic sa
zastavi. Ked' je napajanie vypnuté a K1 zostane spojené a napdjanie je zapnuté, meni¢ sa
nahle rozbehne, o mdze byt velmi nebezpedné. PouZite iné ovladacie metddy, ako je napr.
trojvodiCova metdda pripojenia k systému.

P417 | Pripustny Cas prerusenia napajania Pociatocna hod. 5 s

Rozsah nastavenia 0-10.0s Mer. j. 0.1

P417 nastavuje pripustny cas vypadku prudu. Ak ¢as vypadku napajania prekroci nastavenu
hodnotu, restart po poruche napdjania nenastane.

P418 | Letmy reStart obmedzenia pradu Pociatocna hod. 150%

Rozsah nastavenia 0-200% Mer. j. 1
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Ked menic spusti letmy restart, frekvenény menic sleduje frekvencie nadol od nastavenia s
najvyssou rychlostou, vystupny prid menica sa zvySuje relativne rychlo a moze prekrocit
nastavenie ochrany, v tomto okamihu menic zastavi sledovanie a vystupny priad menica
klesne na beznu uroven. Hodnota nastavenia 100% tohto parametra je menovity prad
menica a ochrana frekvencného meni¢a moze byt nastavena cez P418.

Pals T /—F—-‘\a.hﬁ____ Wystupny prid
Vystupna frekvencia

|
|
! ; Rychlost motora

i F
t |
-
Skutafny £as zafiatku |
prekrafenia rychlosti
P419 Doba letmého restartu Pociato¢na hod. 5 s
Rozsah nastavenia 0-10s Mer. j. 1

Ked meni¢ aktivoval funkciu opatovného spustenia, meni¢ sledoval rychlost motora
smerom nadol do nastaveného ¢asu. Ak ¢innost nie je ukonéenad do nastaveného Casu,
menic aktivuje ochranu.

Vo vyssie uvedenom priklade, ak je hodnota t> hodnota P419, menic aktivuje ochranu.

P420 | Doba restartu po poruche Pociatoc¢na hod.O's
Rozsah nastavenia 0-5s Mer. j. 1

P421 | Oneskorenie restartu po poruche Pociatocna hod. 2 s
Rozsah nastavenia 0-100s Mer. j. 1

Po vyskyte poplachu (napr. pre prud, nadmerné napatie atd.), sa po uplynuti ¢asového
intervalu nastaveného parametrom P421, meni¢ automaticky spusti (v pripade nenulovej
hodnoty nastavenej podla P420) podla nastavenych spustacich parametrov (P200).

Po spusteni, ak do 60 sekind neddjde k Ziadnemu poplachu, meni¢ automaticky resetuje
P420.

Ak dbjde k opatovnému vyskytu alarmu v priebehu 60 sekidnd, meni¢ zaznamena pocet
alarmov a ked' pocet alarmov dosiahne nastavenu hodnotu P420, menic zastavi vystup.
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Upozornenie: Ak P420 = 0, restart po poruche je neucinny.
Ked' je funkcia restartovania po poruche aktivna, motor sa mozZe nahle spustit, takze pri
pouzivani tejto funkcie dbajte na bezpecnost.

P422 | Zistovanie prekrocenie kritiaceho momentu | Pociato¢nd hod. 0

Rozsah nastavenia 0-3 Mer. j. 1

0: Menic za¢ne detekovat kratiaci moment len
konstantnou rychlostou, meni¢ pokraduje v prevadzke
pocas prekrocenia krdtiaceho momentu

1: Menic zac¢ne detekovat krutiaci moment len
konstantnou rychlostou, menic sa zastavi pri prekroceni
krdtiaceho momentu

2: Menic vidy zistuje kratiaci moment, pokracuje v
prevadzke pocas nadmerného krutiaceho momentu

3: Menic vzdy zistuje prekro¢enie krdtiaceho momentu,
zastavi sa pri prekroceni krutiaceho momentu

Nastavenie

P423 | Uroveri detekcie prekroéenia to¢ivého mom. | Pociato¢na hod. 0 %

Rozsah nastavenia 0-200 % Mer. j. 1
P424 | Doba detekcie prekrocenia tocivého mom. Pociatocna hod. 2 s
Rozsah nastavenia 0-20s Mer. j. 1

Ak vystupny prid menica prekroci nastavenu hodnotu P423, meni¢ zacne pocitat dobu
prekrocenia krutiaceho momentu. Ak doba trvania presiahne polovicu nastavenej hodnoty
P424, aktivuje sa vystupny signal predbezného alarmu meni¢a. Meni¢ pokrauje v
prevadzke, kym neddjde k prekroceniu Casu nastaveného v P424. Vtedy menic aktivuje
ochranu a vyvola poplach.

Ak P423 = 0 detekcia nadmerného kritiaceho momentu je neaktivna a prdd menica je 100%
menovitej hodnoty.

A l
P423 ' ! l
1 | | Priebeh
/; i :\ krutiaceho
! i i momentu
P-ll"-l ! !
Alarm pre = . :
prekrofenie —# Ii
kritiaceho '
maomentu

Menit v prevadzke
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P425 | Dosiahnuta frekvencia 1 Pociatoc¢na hod. 100
. 0- maximalna .
Rozsah nastavenia . Mer. j. 0.1
frekvencia
P426 | Dosiahnuta frekvencia 2 Pociato¢na hod. 5
Rozsah nastavenia 0- maxnma'lna Mer. j. 0.1
frekvencia

Séria X 550 pouziva dve skupiny frekvencii. Ak vystupnd frekvencia dosiahne nastavené
hodnoty P425 a P426, zodpovedajuci multifunkény vystupny termindlu je zopnuty.
Frekvencéna Sirka je Sirka je hysteréznej slucky, ktord nastavuje parameter P430.

A 3

Dosiahnuta . *
nastavena
frekvencia
Multifunkény
vystup
P427 | Nastavenie Casovaca 1 Pociatocnd hod.0's
Rozsah nastavenia 0.0-999.9s Mer. j. 0.1
P428 | Nastavenie Casovaca 2 Pociatocnd hod.0's
Rozsah nastavenia 0.0-999.9s Mer. j. 0.1

Séria X 550 ma dva Casovace. Ked ¢asovac dosiahne nastavenu hodnotu (nastavenu podla
P427 a P428), zodpovedajuci multifunkény terminal je zopnuty.

Spustenie Casovaa sa riadi externym multifunkénym vstupnym terminalom. Niektoré
jednoduché programy mézu byt vykonané pomocou tychto dvoch ¢asovacov.
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Doba obmedzenia krutiaceho momentu

P429 v .
pri konst. rychlosti

Pocdiato¢nd hod. 0.50 s

Rozsah nastavenia 0.0-999.9 s Mer. j. 0.1

P430 |Sirka pasma frekvencie hysteréznej slugky | Pogiatoéna hod. 0.50

Rozsah nastavenia 0.00-2.00 Mer. j. 0.01

Tento parameter nastavuje Sirku dosahovanej frekvencie, podrobnosti najdete v dvodnych
Castiach P425-F426.

P431 | Skokova frekvencia 1 Pociato¢na hod. 0
Rozsah nastavenia 0.0 - horny ,“m't Mer. j. 0.01
frekvencie
P432 | Skokova frekvencia 2 Pociatocna hod. 0
Rozsah nastavenia 0.0 - horny .“m't Mer. j. 0.01
frekvencie

Sirka pasma skokovej frekvencia

P433 e
hysteréznej slucky

Pociatoc¢na hod. 0.5

Rozsah nastavenia 0.00-2.00 Mer. j. 0.01

Ak sa vyskytla rezonancia stroja pri urditej frekvencii, m6zeme pouzit funkciu skokového
frekvencie, aby sa preskocil rezonancény bod.

X 550 podporuje 2 skokové frekvencie podla parametrov P431 a P432. Sirku hysteréznej
sluc¢ky skoku je mozné nastavit pomocou P433, tak ako je uvedené nizsie:

P43l
P43z
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7-6 Specialne operacie (ovlddanie PLC)

P500 |PLC rezim pamate Pociato¢na hod. 0
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
. 0: Bez zapamatania
Nastavenie e
1: Zapamatanie

0: Bez zapamatania

Ak sa zariadenie zastavi z dovodu chyby alebo z inych dévodov, menic si nepamata stav,
v ktorom bol zastaveny. Po restarte za¢ne beZat od pociatocného stavu.

1: Zapamatanie

Ak sa zariadenie zastavi z dévodu chyby alebo z inych dévodov, menic¢ si pamata stav pred
zastavenim. Po restartovani bude meni¢ pokracovat v prevadzke podla programu.
Upozornenie: napdjanie sa nesmie odpojit. Ak zastavite zariadenie a odpojite napajanie,
menic¢ si nebude pamatat stav pred vypadkom napadjania. Po restartovani sa menic spusti
podla pociato¢ného programu.

P501 | Pociatocny rezim PLC X 550 Pociato¢na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Neplatné (PLC nestartuje)

Nastaveni
astavenie 1: Platné (Start PLC)

P501 urcuje Startovaci rezim PLC menica.

P501 = 0 znamen3, Ze PLC je blokované. Menic je ovladany beznym rezimom.

Ked P501 =1, PLC pracuje. Menic zvoli PLC program, ktory spusti.

V §tadiu spustenia PLC, pri roznych prevadzkovych prikazoch a programoch, menic sa bude
riadit podla prioritnej Urovne.

Uroveri priorit Prioritnd uroven Polozka
1 JOG
2 Externa viacnasobna rychlost

Vysoka -> Nizka

3 Internd viacnasobna rychlost

4 PID

5 Trojuholnikova vina
Vysoka -> Nizka 6 Navijanie

7 ReZim nastavenie menica
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P502

Rezim prevadzky PLC

Pociato¢na hod. 0

Rozsah nastavenia

0-4

Mer. j.

Nastavenie

0: PLC sa zastavi po jednom cykle

1: PLC rezim stopu, zastavi po jednom cykle

2: PLC normalny beh

3: PLC reZim stopu, rezim normalneho behu

4: PLC pracuje na poslednej frekvencii po spusteni

jedného cyklu.)

ReZzim prevadzky PLC urcuje stav spustenia internej viacnasobnej rychlosti, bud' je spusteny

jeden cyklus alebo cyklus beZi dalej. P502 je platny len pri spusteni PLC.

ReZim pauzy PLC znameng, Ze pri dokonéeni kaZzdého fazy rychlosti, sa rychlost znizi, zastavi

a zrychli na dalsiu rychlost. Obrazok pre objasnenie je uvedeny nizie:

frekvencia

A

» Cas

Pouzivatelia m6zu vybrat spravny rezim prevadzky podla aktualnych podmienok.

P503 Viacnasobna rychlost1 Pociatocna hod.: 10.0
P504 Viacnasobna rychlost?2 Pociato¢na hod.: 15.0
P505 Viacnasobna rychlost3 Pociato¢na hod.: 20.0
P506 Viacnasobna rychlost4 Pociato¢na hod.: 25.0
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P507 Viacnasobna rychlost5 Pociatoc¢na hod.: 30.0
P508 Viacndsobna rychlost6 Pociato¢na hod.: 35.0
P509 Viacnasobna rychlost7 Pociatocna hod.: 40.0
P510 Viacnasobna rychlost8 Pociatocna hod.: 45.0
P511 Viacnasobna rychlost9 Pociatocna hod.: 50.0
P512 Viacnasobna rychlost10 Pociato€na hod.: 10.0
P513 Viacnasobna rychlost11 Pociato¢na hod.: 10.0
P514 Viacnasobna rychlost12 Pociato¢na hod.: 10.0
P515 Viacnasobna rychlost13 Pociato¢na hod.: 10.0
P516 Viacnasobna rychlost14 Pociato¢na hod.: 10.0
P517 Viacnasobna rychlost15 Pociato¢na hod.: 10.0
nai?:iz:ia 0.0 - maximalna frekvencia | Mer. j. 1

V P503 - P517 su nastavené rychlosti menovitej. Pokial ide o vztahy medzi viacerymi
otackami a externym terminalom, pozrite si pokyny 1, 2, 3, 4 multifunkéného terminalu.
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P518 PLC doba prevadzky 1 Pociato¢na hod.: 100
P519 PLC doba prevadzky 2 Pociato¢na hod.: 100
P520 PLC doba prevadzky 3 Pociato¢na hod.: 100
P521 PLC doba prevadzky 4 Pociato¢na hod.: 100
P522 PLC doba prevadzky 5 Pociato¢na hod.: 100
P523 PLC doba prevadzky 6 Pociatocna hod.: 0
P524 PLC doba prevadzky 7 Pociatocna hod.: 0
P525 PLC doba prevadzky 8 Pociato¢na hod.: 0
P526 PLC doba prevadzky 9 Pociatoc¢na hod.: 0
P527 PLC doba prevadzky 10 Pociatocna hod.: 0
P528 PLC doba prevadzky 11 Pociatocna hod.: 0
P529 PLC doba prevadzky 12 Pociato¢na hod. :0
P530 PLC doba prevadzky 13 Pociato¢na hod. :0
P531 PLC doba prevadzky 14 Pociato¢na hod. :0
P532 PLC doba prevadzky 15 Pociato¢na hod. :0
Rozsah nastavenia 0.0-999.9s Mer. j. 1
Doba prevadzky PLC urcuje interné riadenie meniace sa menovitl dobu prevadzky pre
kazdy segment.
P533 PLC smer prevadzky Pociato¢na hod. 0
Rozsah nastavenia 0-32767 Mer. j. 1

P533 nastavuje smer prevadzky v kazdom segmente Sp6sob nastavenia smeru prevadzky:
Spbsob nastavenia smeru prevadzky: pomocou 16-bitového binarneho systému a potom
prevod do desiatkovej sustavy; kazdy bit urci zodpovedajuci smer prevadzky: O je vpred a 1
je vzad. Tento parameter je platny iba vtedy, ked je PLC zapnuté.
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Napriklad: majme pat segmentovy program, nastavenie cyklu bude nasledovné:

Polozka Vystupna frekvencia Smer prevadzky Doba prevadzky
Hlavna frekvencia Potencior.ne:ce,rje Vpred
nastavitelny
Segment 1 20.0 Vzad 20
Segment 2 60.0 Vpred 25
Segment 3 40.0 Vzad 30
Segment 4 15.0 Vpred 20

Dve tlacidla, jedno je pre beh,
nastavitefny potenciometer.

_ +——F U
Napajanie a5 '-.'-E@ ALotor
—tT o

druhé pre zastavenie; hlavna frekvencia vyZaduje

GND

(1) Obrazok pripojenia
(2) Nastavenie parametrov
Nastavenie smeru prevadzky PLC: (nastavenie P533)

segment 1 | segment 2 | segment 3 | segment 4 Hlavna
& g g g frekvencia
4 3 2 1 0 -->pozicia (bit)
-->smer behu<0
1 1

0 0 0 vpred, 1 vzad

0%24 1%23 0%22 1%21 0*20 —>prevod do
desiatkove;j sust.

Binarne Cislo 01010 sa prenesie na desiatkovy systém nasledovne:
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1*21+1*23+8=10

Definuj: P533 =10

Parametre definujeme takto:

P101 = 3 (Rezim nastavenia potenciometrom
frekvencia je riadena potenciometrom)

P102 = 2 (Volba sp6sobu startu: multifunkény koncovy vstup)
P105 = 60 (Maximalna frekvencia je 60 Hz)

P107 = 10, P108 = 10 (&as zrychlenia / spomalenia 10S)

P314 = 6 (koniec S1, bezi vpred)

P318 = 8 (koniec S2, zastavi sa)

P319 = 20, koniec S3, je spusteny PLC

P500 = 1, PLC programovacia pamat

P501 =1, PLC je zapnuté

P502 =0, PLC sa zastavi po jednom cykle

P503 = 1, segment 1, nastaveny na 20 Hz

P504 = 60, Segment 1, nastaveny na 60 Hz

P505 = 40, Segment 1, nastaveny na 40 Hz

P506 = 15, Segment 1, nastaveny na 15 Hz

P518 = 10, Nastavena dizka trvania segmentu 1 je 10 sekind
P519 = 20, Nastavena dizka trvania segmentu 1 je 20 sekind
P520 = 25, Nastavena dizka trvania segmentu 1 je 25 sekind
P521 = 30, Nastavena dizka trvania segmentu 1 je 30 sekind

VYBO Electric a.s.

z panela: dominantna

|

Frekvencia A Shutdown
235 s
1 |
|
|
I
Riadenie | __ |
! 2
5L/l i _ _| _______________ 05
1 -
! | o Cas
i i -
I |
[ |
20 fomo - !
| |
: i 308
40 p--——--- T Fomomom oo
l |
! |
! |
[ |
K2 7
! |
H I
|
I
I
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Pokyny: @ Pre spustenie menica stlacte tlacidlo K1 a potenciometrom nastavte vystupnu
frekvenciu.
@ Stlacte kldvesu K3, PLC sa spusti segment programu 1 PLC, ktory vykona jeden
kruh a potom sa zastavi

@ Ak je program v prevadzke, stlacte K3, alebo ak dbjde k poruche a meni¢ sa zastavi. Ked'
je porucha vyriesena, stlacte K1 a meni¢ bude pokracovat vpred ako program.
@ Ak je P500=1 a program nie je v pamati, program sa spusti od Uplného zaciatku.

A

P303 oo

I
I
|
|
I
Pald po—f - A3
|
I

Y

P31

7-7 Specialne operacie (PID regulator)

Meni¢ moze byt pouZity na ovladanie procesu, napr. riadi prietok, objem vzduchu alebo
tlak.

Vstupné svorky FIV/FIC alebo nastavenie parametra sa pouZije ako nastavena hodnota a
vstupny signal terminalu FIV/FIC sa tiez mdZe pouzit ako hodnota spatnej vazby na
vytvorenie systému spatnej vazby pre riadenie PID.

P600 Pociato¢ny rezim PID X 550 Pociato¢na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: PID je zakazany
Nastavenie 1: PID start
2: PID externy Start

0: PID je zakazany, PID reguldtor sa neméze pouzivat.

1: PID start

PID regulator funguje aj napriek vstupnému externému signalu a je povoleny aj bez
externého vstupu.
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2: PID sa spusti za istych podmienok; PID sa spusti, ked' je urcity externy vstup zapnuty.

P601 | Volba rezimu prevadzky PID

Pociato¢na hod. 0

Rozsah nastavenia

0-1

Mer. j.

1

Nastavenie

0: ReZim negativnej spatnej vazby
1: Rezim pozitivnej spatnej vazby

0: ReZzim negativnej spatnej vazby

Ak hodnota spéatnej vazby (P603) > nastavena hodnota (P602), menic znizi vystupnu

frekvenciu.

Ak hodnota spatnej vazby (P603) < nastavena hodnota (P602), menic zvysuje vystupnu

frekvenciu .
1: Rezim pozitivnej spatnej vazby

Ak hodnota spéatnej vazby (P603) > nastavena hodnota (P602), menic zniZi vystupnu

frekvenciu.

Ak hodnota spéatnej vazby (P603) < hodnota nastavenia (P602), menic zvySuje vystupnu

frekvenciu.

P602 | PID volba nastaveného bodu

Pociatocna hod. 0

Rozsah nastavenia

0-2

Mer. j.

1

Nastavenie

0: Cislo rezimu (P604)
1: FIV
2: FIC

0: Zvolte Cislo rezimu ako poZadovanu hodnotu (P604)

Nastavte hodnotu (P604) z ovladacieho panelu alebo jednotky parametrov.

1: FIV

Vstup FIV terminalu je nastavena hodnota (0-10 DC V).

2: FIC.

Vstup FIC terminalu je nastavena hodnota (0-20 mA).

P603 | Volba spatnej vazby PID

Pociato¢na hod. 0

Rozsah' 0-3 Mer. j. 1
nastavenia
Nastavenie 0:FIV  1:FIC 2:FIV-FIC 3:FIC-FIV

3: FIC-FIV

Poznamky: Nastavenie parametra P603: Vyberte kanal spatnej vazby PID.

0: FIV

Zadajte signal z detektora (hodnota zmeraného signdlu (0 - 10DC V)).
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1: FIC
Zadajte signal z detektora (hodnota zmeraného signalu (0 - 20 mA)).
2: FIV FIC
Zadajte signal z detektora (hodnota zmeraného signalu).
3: FIC-FIV
Zadajte signal z detektora (hodnota zmeraného signalu).
P604 | nastavenie cielovej hodnoty PID Pociato¢na hod. 0
Rozsah nastavenia 0.0-100% Mer. j. 0.01
Nastavenie Vyberte hodnotu FIV ako spatnu vazbu

Nastavena hodnota 100% zodpoveda analégovému napatiu 10 V.
Reguldcia PID s uzavretou sluckou sa casto pouziva na riadenie procesov, ako su tlak a
teplota.

Signdl spatnej vazby je vedeny zo senzora teploty alebo senzora tlaku. V pripade PID
riadenia je kanal vstupu spatnovazobného signalu analégovy signal (4 - 20 mA alebo 0 - 10
V). K dispozicii st dva kandly na nastavenie.

Blokovy diagram riadenia PID:

P607
P - T 3 i VVVE |

Ciefova
hednota

Y
v

Spatna vazba -
Prevodnik

Vseobecnd regulacna metdda pre PID riadenie:

(1) Zvolte spravne senzor/vysielad, pre ktory sa ako vystupna Specifikacia zvoli standardny
signal 4 —20 mA alebo0-10 V.

(2) Nastavte spravne hodnotu akcie PID.

(3) Zvyste hodnotu proporcionalnej konstanty (P) v pripade

neoscilujuceho vystupu.

(4) Znizte integracnu konstantu (Ti) v pripade neoscilujuceho vystupu.
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Vystup Pred tpravou 1.0bmedzenie vystupu systému
A pri prekrogeni Specificke]
hodnot
P Ciefova ° mi ¥ . e
hodnota a: Znizenie diferentného casu
R (hodnota D)
Po dprave L ] L
h: Zwvyienie casu integracie
(hodnota 1)
» (as
Vystup . .
A . 2. Obmedzenie vystupu systému
Pred dpravou pri kmitani
PN TN a: Znizte diferenénu konstantu
N— N (hodnota D) alebo ju nastavte
Po dprave nao
h: Zniite hodnotu
proporcionalnej konitanty (P)
» Cas
Peld

Cielowa + +
hodnota ’_ ?

Spéatna vazba

Prevodnik

P605 | PID horna hranica alarmu Pociatoc¢na hod. 100
Rozsah 0-100 % Mer. j. 0.1
nastavenia

Nastavte hornu hrani¢nd hodnotu. Ak hodnota spatnej vazby
prekro¢i nastavenu hodnotu, spusti sa poplach. Maximalny vstup (20 mA / 10 V)
nameranej hodnoty (svorka FIVFIC) zodpoveda 100%.
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P606 | PID dolnd hranica alarmu Pocdiato¢na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-100 % Mer. j. 0.1

Nastavte dolnd medznd hodnotu. Ak hodnota spatnej vazby klesne pod rozsah nastavenia,
vydd sa signal poplachu. Maximalny vstup (20 mA / 10 V) nameranej hodnoty (svorka
FIVFIC) zodpoveda 100%.

P607 | Nast. proporcionalneho pasma PID Pociato¢na hod. 100%

Rozsah nastavenia 0-200 % Mer. j. 0.1

Ak je proporcionalne pasmo Uzke (parametrizacia je mald), ovladana premennd sa znacne
zmeni pri malej zmene nameranej hodnoty. Preto, ked sa proporcionalne pasmo zuZuje,
zlep3uje sa citlivost odozvy (zosilnenie), ale stabilita sa zhorSuje, napr. nastane kmitanie.

P608 | PID integracna konstanta Pociato¢na hod. 0.3s

Rozsah nastavenia 0-200s Mer. j. 0.1

Pre vstup kroku odchylky, je ¢as (Ti) potrebny len pre integrovanie (I) a ovlada premennu
ako pre proporcionalne nastavenie (P). Ked sa integralny cas zniZuje, dosiahne sa
pozadovana hodnota skor, ale sa vyskytne kmitanie.

P609 | PID derivacna konstanta Pociatocna hod. 0

Rozsah nastavenia 0-20 Mer. j. 0.01

Pre vstupnu odchylku, ¢as (Td) je potrebny iba pre ovladanie premennej pre proporcionalnu
(P) akciu. Ked' sa diferencialny cas zvysSuje, je odpovedou je vacsia zmena odchylky.

P610 | Nast. kroku procesu PID Pociato¢na hod. 0.10

Rozsah nastavenia 0.00-1.00 Hz Mer. j. 0.01

PID vyhodnocuje hodnoty raz za 10 ms. Zakazdym sa zistuje frekvencny prirastok (Af Hz).
Pokial frekvencny prirastok je vacsi ako hodnota P610 maximdlneho prirastku frekvencie,
funkcia P610 bude fungovat.

P611 | Frekvencia PID v pohotovostnom rezime Pociato¢na hod. 0.00
Rozsah nastavenia 0.00-120 Hz Mer. j. 0.01

P612 | Doba PID v pohotovostnom rezime Pociato¢na hod. 10.0
Rozsah nastavenia 0.00-200s Mer. j. 0.1
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P613 | PID hodnoty pri prebudeni Pociato¢na hod. 0.0%

Rozsah nastavenia 0.0-100 % Mer. j.

P611 PID frekvencia v pohotovostnom reZime.

P611 musi dosiahnut minimalnu frekvenciu v pohotovostnom rezime PID. Ked' frekvencia v
prevadzke je mensia ako hodnota P610, zacne sa pocitat pohotovostna doba.

P612 Doba PID v pohotovostnom rezime

Ak je doba prevadzky menica dlhSia ako doba pohotovostného rezimu P612, prejde menic
do pohotovostného reZimu. Potom zastavi vystup a odpoji sa od PID, ale monitorujte
spatnu vazbu PID — parameter P613.

P613: PID hodnoty pri prebudeni.

Ked menic detekuje, Ze hodnota spatnej vazby je nizSia ako hodnota prebudenia (P613),
aktivuje sa funkcia PID a menic zacne prevadzku.

A
Spatna vazba
Cielova N P
hodnota // ~ w
Pe14 !
Hodnota 1
prebudenia Prevadzkova

I
I
I
frekvencia |
P612 Dormancy | //"'_

frequency ~_ | /
\ o

P&12
Pohotovostna —
frekvencia

Pa12 Vypnutie PID
-

1
Pohotovostna doba

Priklad: Nastavena hodnota PID akcie je 60% (0 — 100 % zodpoveda 0 — 10 V) a hodnota
prebudenia je 80 %, v ramci 0-10 V, potom skuto¢na hodnota prebudenia je 60 % * 80% =
48 % (v rozsahu zodpovedd 0-10 V).
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P614 | Zodpovedajuca hodnota zobrazenia PID Pociatocna hod. 1000
Rozsah nastavenia 0-1000 Mer. j. 1

P615 | PID, pocet Cislic displeja Pociato¢na hod. 4
Rozsah nastavenia 0-5 Mer. j. 1

0: Nezobrazuje hodnotu 1: Zobrazenie 1 ¢islice
Nastavenie 2: Zobrazenie 2 Cislic 3: Zobrazenie 3 Cislic
4: Zobrazenie 4 Cislic 5: Zobrazenie 5 Cislic

P616 PID, pocet desatinnych Cislic displeja Pociatoc¢na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-4 Mer. j. 1

0: Nezobrazuje Cislicu za des. Ciarkou
Nastavenie 1: Zobrazuje 1 Cislicu 2: Zobrazuje 2 Cislice
3: Zobrazuje 3 Cislice 4: Zobrazuje 4 Cislice

P614 PID zodpovedajuca hodnota zobrazenia.

Hodnota nastavenia P614 zodpoveda analégovému napatiu + 10 V.

Ak je hodnota P614 nastavena na 200, znamena to, Ze plny rozsah je 200, ¢o zodpoveda
napatiu + 10 V.

P615 nastavuje pocet zobrazenych Cislic.

Hodnota 0 indikuje, Ze hodnota spatnej vazby nie je zobrazena Pouzivatelia si mozu vybrat
zobrazené Cislo podla aktudlnej potreby.

P616 PID desatinna Cislica displeja.

P616 nastavuje pocet Cislic zobrazenych po desatinnej Ciarke.

Napriklad: Je potrebny Stvormiestny displej s 1 Cislicou zobrazenou za desatinnou ciarou,
cielova hodnota je nastavena na 50% a PID zodpovedajlca hodnota zobrazenia je 200.
Potom je zobrazena hodnota 200 * 50% = 100,0.

Parametre: P614 = 200; P615 =4; P616 = 1.
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7-8 Pociatocné nastavenia a Specifikacia komun. RS-485 modelu X 550

Pouziva sa na vykonanie pozadovanych nastaveni pre komunikaciu medzi meni¢om a
pocitacom.

P700 Komunikaéna rychlost Pociato€na hod. 0
Rozsah nastavenia 0-3 Mer. j. 1
0: 4800 bps
Nastavenie ; 13288 Eiz
3: 38400 bps

Napriklad, ked je nastavend hodnota "2", rychlost komunikacie je 19200 b/s.

P701 Komunikaény rezim Pociato€na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-5 Mer. j. 1

0: 8N1 pre ASC 3: 8N1 pre RTU
1: 8E1 pre ASC 4:8E1 pre RTU
2: 801 pre ASC 5:801 pre RTU

Nastavenie

V P701 nastavte format komunikacnych dat. Podrobné informacie najdete v prislusShom
popise komunikacie.

P702 Komunikac¢na adresa RS-485 Pociato¢na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-240 Mer. j. 1

Kazdy meni¢ musi mat svoje Cislo stanice, ktoré bude definované prostrednictvom P702.
Komunikacné rozhranie menica sa méze spojit s 240 dalsimi.

Ak je P702 nastavené na hodnotu "0", komunikacna funkcia je zakazana.
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7-8a Komunikacny protokol MODBUS série menicov X 550

Komunikacny protokol MODBUS série menic¢ov X 550 pouziva kéd ASCII (American standard
code for information interchange): Kazdy bajt pozostava z 2 ASCIl znakov, napriklad:
Vyjadrenie Ciselnej hodnoty 54 Hex ASCIl znamena, Ze "54" pozostava z "5" (35 Hex) a 4 (34
Hex).

1. Definicia kddovania

Komunika¢ny protokol patri do hexadecimdlneho systému, v ktorom kazdy znak
predstavuje nasledujucu informdciu.

Znak “0” “r | “2” “3” “q” “5” “6” “77
ASCII kéd 30H 31H | 32H | 33H 34H 35A | 36A 37A
Znak “8” “9” | “A” “B” “c” “D” “E” “F”
ASCII kéd 38A 39H | 41H | 42H 43A | 44A | 45H 46H

2. Struktdra znaku
10-bitové znakové pole (pre ASCII)
Predloha udajov: 8N1 pre ASCII

Start bit G"I‘Q‘S‘d‘S‘G‘T Stop bit

8-bitovy Udajovy retazec

A
Y

10-bitové znakové pole

Y

-
-«

10-bitové znakové pole (pre RTU)
Predloha udajov: 8N1 pre RTU

-

Start bit 0"]‘2‘3‘4‘5‘6‘ Stop bit

8-bitovy Udajovy retazec

[
Y

10-bitové znakové pole

A
Y

Predloha udajov: 801 pre ASCII

Start bit D‘1‘2‘3‘4‘5‘6‘? g:gfg"a Stop bit

8-bitovy Udajovy retazec

>

A

11-bitové znakové pole

A
Y
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Predloha udajov: 8E1 pre ASCII

Start bit 0‘1‘2‘3‘4‘5‘6‘? f;;;?;, Stop bit
8-bitovy Udajovy retazec
11 -bitové znakové pole
Predloha udajov: 801 pre RTU
. Meps .
Startbit | 0 ‘ 1 ‘ 2 ‘ 3 ‘ 4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7 | pama” | Stop bit

8-bitovy tdajovy retazec

11 -bitové znakové pole

A

-
- :

Predloha udajov: 8E1 pre RTU

Y

VYBO Electric a.s.

Slaﬂbi10‘1‘2‘3‘4‘5|6‘?

Parna
parita

Stop bit

8-bitovy Udajovy retazec

-
-

-
-

:

11 -bitové znakové pole

3.Struktdra komunikaénych tdajov

Format pola udajov

Y

ASCII rezim:
STX Startovaci znak = “'(3AH)
H 3 Cast S
orna cast Komunikacna adresa:
adresy

Dolnd ¢ast adresy | 8-bitova adresa pozostava z 2 ASCII kddov

Horna &ast kédu | Kod funkcie:

Dolna ¢ast kédu | 8-bitovy kdd funkcie pozostava z 2 ASCII kddov

DATA (n-1) Udajové znaky:

n x 8-bitovy Udajovy obsah pozostava z 2n ASCII kédov

DATA O n < 16, maximalne 32 ASCII kédov
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LRC CHK Hi LRC kontrola:
LRC CHK Lo 8-bitova LRC kontrola pozostava z 2 ASCII kédov
END Horn4 Cast Koncovy znak:
END Dolna ¢ast END Hi = CR (ODH), END Lo = LF (OAH)
RTU rezim
START Nulovi vstupny signal dlhsi alebo rovny 10 ms
Adresa Komunikaéna adresa: 8-bitova binarna adresa
Funkcia Kéd funkcie: 8-bitova binarna adresa
DATA (n-1)
Udajové znaky: n * 8-bit idaje, n = 16
DATAO
CRC CHK CRC kontrola:
CRC CHK . , o
16-bit CRC kontrola pozostava z 2 8-bititovych znakov
END Nulovi vstupny signal dlhsi alebo rovny 10 ms

Komunikac¢na adresa

00H: Vsetok menice vysielaju

01H: Pre menic s 1. adresou

OFH: Pre menic s 15. adresou

10H: Pre menié so 16. adresou, analogicky, mdze dosiahnut maximum 240.
Kod funkcie a udajové znaky

03H: Precitaj obsah docCasnej pamate

06H: Zapis Slovo do docasnej pamate;

Kéd funkcie 03H: Precitaj obsah docasnej pamate.

Napriklad: Adresa meni¢a 01H, ¢ita uUdaje z dvoch po sebe nasledujucich docasnych
pamatovych adresach: Pociato¢na adresa paméate 2102H

Kod funkcie 06H: ZapiSe Slovo do docasnej pamate.
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STX o
F it ret k Y ‘o
ormat retazca znakov vyzvy Adresa ,0,
STX m’ 1
s Funkcia o
Adresa o Y
) o Velkost udajov ‘o
Funkcia P .
2 v bajtoch)
Pociato€na Y “q’
adresa o Obsah tdajov v ‘7
A adrese 2102H 7
Velkost ,0, 0
’ . v 0 IOI
udajov (pocet o —
v bajtoch) — Obsah adresy 0
2 2103 H ‘o
LRC kontrola ,?, 1Y
CR LRC kontrola ,I,
END
LF R
END T
ASCll rezim: Format odpovede
RTU rezim: Adresa 01H
Format vyzvy Funkcia O3H
Adresa 01H Velkost udajov 04H
Funkcia 03H (pocet v bajtoch)
Pociatoéna 21H Obsah udajov v 17H
adresa 02H adrese 8102H 70H
Velkost ddaiov Obsah udajov 00H
(ot ) OOH adries 8103H 00H
v bajtoch) 02H CRC CHK dolna FEH
CRC CHK dolna .
. 6FH CRC CHK horna 5CH
CRC Cl—|K ’horna E7H
Cast

Napriklad: meni¢ adresuje 01H, zapisuje 6000 (1770H) do interného nastavovacieho
parametra 0100H menica.
LRC Kontrola rezimu ASCII
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ASCll rezim
Format vyzvy
STX o Format odpovede
Adresa ,(1), SIX ,(:),
Adresa 17
. IOI 1
Funkcia o o
6 FunkCia (rr
IOI 6
Udajova ‘1 e oy
“y UdaJOVa 1
adresa 0 Py
o adresa 0
IOI
lll P
l7l 1
’ . I7I
Obsah ddajov 7 Obsah udajov 7
1(7)1 IOI
LRC kontrola 1 LRC kontrola ,Z,
CR
END CR
LE END LF

RTU rezim:

Format vyzvy Format odpovede
Adresa 01H Adresa 01H
Funkcia 06H Funkcia 06H

Udajova 01H . 01H

adresa 00H Udajova adresa 00
17H

s 17H

Obsah ddajov 70H Obsah udajov ZoH

CRC CHK 86H
RC CHK doln3
CRC CHK 22H CRC CHK do n? 86H
CRC CHK horna 22H

Kontrola LRC je hodnota pridand z adresy k datovému obsahu. Napriklad kontrola LRC
vyssie uvedenej vyzvy 3.3.1 je nasledovna: 01H + O3H + 21H + 02H + OOH + 02H = 29H,
potom sa doplni 2 (D7H).

Kontrola CRC v reZime RTU

Kontrola CRC je od adresy po datovy obsahu a pravidlo fungovania je nasledovné:

Krok 1: Zapiste 16-bitové slovo do docasnej pamate (docasné ukladanie CRC) = FFFFH.

Krok 2: Vypocitajte XOR s prvym 8-bitovym bajtom prikazu spravy s nizSim bajtom 16-
bitového CRC registra, pricom vysledok vlozte do registra CRC.

Krok 3: Preskimajte LSB registra CRC.

Krok 4: Ak LSB registra CRC je 0, posunite register CRC o jeden bit doprava s doplnenim MSB
nulou, potom opakujte krok 3. Ak LSB registra CRC je 1, posurite register CRC jeden bit
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doprava s doplneni m MSB nulou, vypocitajte XOR registru CRC s polynomidlnou hodnotou
A001H, potom zopakujte krok 3.

Krok 5: Opakujte kroky 3 a 4, kym sa nevykond osem posunov. Ked k tomu dojde,
vysledkom je kompletny 8-bitovy byte.

Krok 6: Opakujte kroky 2 az 5 pre dalsi 8-bitovy bajt prikazovej spravy. Pokracujte v tom az
vSetky bajty budu spracované. Konecny obsah registra CRC je hodnota CRC. Pri prenose CRC
v sprave, horné a dolné bajty hodnoty CRC sa musia vymenit, t. j. nizsi bajt bude vysielany
ako prvy.

Nasleduje priklad programu pre vypocet C napisany v jazyku C:

unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)

{

inti;

unsigned int crc_value=0xffff;

while(data_length--)

{

crc_value” =*data_value++;

for(i=0;i<8;i++)

{

If(crc_value&0x0001) crc_value=(crc_value»1 )"0xa001;

else

crc_value=crc_value»1;

}

}

Retum(crc_value);

}
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7-9 RozSirené parametre aplikacii

P800 Uzamknutie parametrov aplikacie Pociato¢na hod. 1
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
Nastavenie 0: Zamknute
1: Odomknuté

Ak je parameter P800 nastaveny na hodnotu "0", nemdzZete poufZit rozsirené parametre.

P801 Nastavenie 50 Hz/ 60 Hz Pociato¢nd hod. 0
Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1
Nastavenie 0: 50Hz
1:60Hz

Frekvencia 50 Hz / 60 Hz mo6zZe byt nastavend pomocou parametra podla podmienok
elektrickej siete.

Konstantny krutiaci moment alebo premenlivy

P802 s
krutiaci moment

Pociatoc¢na hod. 0

Rozsah nastavenia 0-1 Mer. j. 1

0: Konstantny kratiaci moment

Nastavenie S
1: Premenlivy krutiaci moment

Premenlivy krdtiaci moment je vhodny pri riadeni ventilatora alebo cerpadla, kedy mo6ze
priniest Usporu energie.

Pociato¢na hod.

P803 Nastavenie ochrany pred prepatim ouatocna. ?d
premenlivd
Rozsah nastavenia 780-820V Mer. j. 1

P803 nastavuje Uroven prepatovej ochrany DC zbernice. Tato funkcia moZe zabranit
prepdélovaniu pocas spomalenia.

P804 Nastavenie ochrany pred podpatim Pouatocna’hf)d.
premenliva
Rozsah nastavenia 380-450V Mer. j. 1

P804 nastavuje Uroveri napatovej ochrany.
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Ak je vstupné napatie nizke, menic sa lahko vypne pri podpati. Tato funkcia by sa mala
pouzit, aby sa zabranilo podpatiu ochrany menica.

Pociato¢na hod.
P805 Nastavenie ochrany pred prehriatim ocia ocna. ?
premenlivd
Rozsah nastavenia 40 - 120°C Mer. j. 1

P805 nastavuje uroven ochrany pred prehriatim menica. V prostredi s vysokou teplotou
by sa Uroven ochrany mohla vhodne vylepsit, aby sa zabezpedil bezny chod menica.
Prilis vysoka hodnota nastavenia vSak sp&sobi poskodenie IGBT, takze jedinym rieSenim
je zlepSenie chladenia.

P806 Aktuadlny cas filtrovania zobrazenia Pociato¢na hod. 2.0s

Rozsah nastavenia 0-100s Mer. j. 1

Toto nastavenie parametrov je relevantné pre stabilizaciu aktualneho zobrazenia
a vSeobecne sa nemeni. Ak je nastavenie prili§ malé, displej bude kolisat.

P07 0 - 10V kalibra¢ny koeficient pre nizky Potiatoina hod. *
Rozsah nastavenia 0-65535 Mer. j. 1
P30S 0 - 10V kalibra¢ny koeficient pre vysoky Potiatoéns hod. *
Rozsah nastavenia 0-65535 Mer. j. 1
PS09 0 - 20mA kalibragny koeficient pre nizky Potiatoina hod. *
Rozsah nastavenia 0-65535 Mer. j. 1
P810 0 - kalibracny koeficient pre vysoky Potiatoéns hod. *
Rozsah nastavenia 0-65535 Mer. j. 1

Vyssie uvedené parametre su prednastavené vyrobcom, bezne sa nemusia upravovat,
inak mozZu spdsobit neobvykld prevadzku.
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Kapitola 8
Opatrenia pre udrzbu a kontrolu

Menic je elektronicky pristroj pozostdvajuci predovsetkym z polovodi¢ovych zariadeni. Aby
sa zabrdnilo vzniku akejkolvek poruchy v dosledku nepriaznivych ucinkov prevadzkovych
podmienok, musi sa vykondvat dennda kontrola. Na Zivotnost vplyvaju: teplota, vihkost,
prach, necistoty a vibracie.

Opatrenia pre Udrzbu a kontrolu:

Kratky €as po vypnuti napdjania ostava v kondenzatore vysoké napétie. Pri otvoreni menica
kvoli prehliadke pockajte najmenej 10 minat po vypnuti napajacieho zdroja a potom sa
presvedcte, ze napétie medzi svorkami hlavného obvodu P / + - N / - menica nie je vacsie
ako 30V DC.

8-1 Kontrola modelu X 550
8-1-1 Denna kontrola - preventivna

V zasade skontrolujte nasledujice mozné zavady pocas prevadzky.

(1) Porucha prevadzky motora

(2) Nespravne instalacné prostredie

(3) Chyba systému chladenia

(4) Neobvyklé vibracie a Sum

(5) Nezvycajné prehriatie a zmena farby

Pocas prevadzky skontrolujte vstupné napétie meni¢a pomocou meracieho pristroja.

8-1-2 Periodicka kontrola

Pocas kontroly skontrolujte miesta, ktoré su nedostupné a vyZzaduju pravidelnu kontrolu.

V pripade potreby nds kontaktujte v suvislosti s pravidelnou kontrolou.

(1) Skontrolujte funkénost chladiaceho systému, vycistite vzduchovy filter atd.

(2) Skontrolujte (len pri vypnutom pristroji) a utiahnite skrutiek. Skrutky sa mézu uvolnit
kvoli vibracidam, zmenam teploty atd.

(3) Skontrolujte vodice a izola¢né materialy, vznik korézie a mozné poskodenie.

(4) Zmerajte izolacny odpor (predpisanych komponentov).

(5) Skontrolujte a vycistite chladiaci ventilator.
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8-1-3 Denna a periodicka kontrola

VYBO Electric a.s.

Kontrolovana

Napravna ¢innost pri

atd.

s Popi .
polozka opis vyskyte alarmu
Okolité Sk?.ntroIUJte okc?lltu teplotu, \'/Ihklost, Zlepiite prevadzkové
. necistoty, korozivny plyn, olejovd hmlu .
prostredie prostredie

Celkova jednotka

Skontrolujte neobvyklé vibracie a hluk

Skontrolujte vystrahy a
utiahnite spoje

Napdjacie
napatie

Skontrolujte, ¢i st napatia hlavného
obvodu a riadiace napatia normalne.

Skontrolujte napajanie

1

Vseobecne |2
3

4. Skontrolujte znecistenie.

. Skontrolujte uzemnenie (cez svorky
hlavného obvodu a svorku uzemnenia).

. Skontrolujte volné skrutky a matice.

. Skontrolujte prehriatie.

Utiahnut skrutky
Vydistit chladenie

Elektrolyticky
kondenzator

1. Skontrolujte unik kvapaliny v

2. Vizudlna kontrola a posudenie Zivotnosti

kondenzatore a deformaciu

kondenzatora.

Obréatte sa na vyrobcu pri
vymene kondenzatorov

Chladiaci systém

Vzduchovy filter, ventilator, atd.

Vydistit

Motor

Skontrolujte vibracie a neobvyklé zvysenie
hluku

Zastavte zariadenie a
obrétte sa na vyrobcu

8-2 Vymena dielo

\'}

Menic sa sklada z mnohych elektronickych casti, ako su napriklad polovodi¢ové zariadenia.
Nasledujuce ¢asti sa mézu ¢asom poskodit z dévodu ich Struktury alebo fyzikalnych
vlastnosti, ¢o vedie k zniZeniu vykonu alebo poruche menica. Pre preventivnu udrzbu je

nutné niektoré su

Ciastky pravidelne-vymienat.
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Navod na vymenu dielov pouzite aj pre kontrolu Zivotnosti.

Nazov dielu Standardny interval vymeny Popis
Ventilator 3-5 rokov Nahradit (ak je to nutné)
Kondenzator Cca 5 rokov Nahradit (ak je to nutné)

Poistky (pre 18.5kW alebo

v . 10 rokov Nahradit (ak je to nutné)
vacsi menic)

Rel¢ | Nahradit (ak je to nutné)

8-3 Riesenie problémov u menicov typu X 550

Ak déjde k vyskytu poplachu (hlavné poruchy) v menici, aktivuje sa ochranna funkcia, ¢im sa
menic zastavi a ovladaci panel sa automaticky prepne na niektoru z nasledujucich indikacii
chyb (alarm).

Ak vasa chyba nezodpoveda Ziadnej z nasledujlcich chyb alebo ak mate iny problém,
obratte sa na svojho dodavatela pristroja.

¢ Ak je aktivovana ochrannd funkcia, displej sa automaticky prepne na vysSie uvedené
zobrazenie.

¢ Metdda resetovania po aktivacii ochrannej funkcie zastavi vystup menica. Preto sa menic
nemoze restartovat.

e Ked je ochranna funkcia aktivovana, vykonajte prislusné napravné opatrenia, potom
vynulujte meni¢ a pokracujte v prevadzke. Ak tak neurobite, méze dojst k poruche a
poskodeniu menica.

Zoznam zobrazovanych poplachov
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VYBO Electric a.s.

Zobrazenie . vt iy Sy
.Z I Nazov chyby Mozna pricina Riesenie
na displeji
Nadprud pocas Ly Kontaktujte predajcu a
0co/uco | COPTUCPOCAS |y ohyba menita raktu)re pregajc 8
zastavenia zaslite pristroj do servisu
1: Doba zrychlenia je prilis
kratka 1: Zvyste Cas zrychlenia
2: Krivka V/F je nespravne 2: Upravte krivku V/F.
nastavend 3: Skontrolujte izolaény
3: Pripojenie elektromotora odpor motora a vedenia.
ma skrat na kostru 4: Znizte hodnotu zvysenia
. .| 4:ZvySenie krutiaceho kruatiaceho momentu.
Nadprud pocas . L . o
0cC1/uc1 Jrvchlenia momentu je nastavené rychlo| 5: Skontrolujte napajanie
¥ 5: Napatie napajanie je prilis 6: Skontrolujte zatazenie
nizke. 7: Nastavte spustenia
6: Priamy Start beziaceho mot. sledovania otacok
7: Nastavenie menica je 8: Vyberte menic vyssej
nespravne vykonovej triedy.
8: 9: Zaslite pristroj do servisu
9: Chyba menica
1: Doba spomalenia je prilis
kratka 1: Zvyste ¢as spomalenia
0C2/UC2 Nadprud pocas| 2: Nespravne nastaveny vykon | 2: Vyberte menic vyssej
spomalenia menica vykonovej triedy
3: Preverte, Ci sa nevyskytuje 3: Odstrante rusenie
rusenie v napajacej sieti
1: 1zolaény st t leb _ .
zo acr.wy.s avmo ora‘? (.e © 1: Skontrolujte izolaény
vedenia je nevyhovujuci. .
L. e odpor motora a vedenia
2: Kolisanie zatazenia .
L ) ... | 2: Skontrolujte stav
3: Kolisanie vstupného napatia Ly . S
2 napétia ie nizke zatazenia a mechanicku
Nadprud pri 4: Nes prévnje nastaveny wkon funkénost pohonu
0C3/uUC3 | konstantnej ' me:iéa yvy 3: Skontrolujte napéjanie
rychlosti e we .., | 4: PouZite meni€ vyssej
5: Zistite, Ci nie je spusteny iny , -
0 o . vykonovej triedy
velky motor ¢o vedie k Yy .
, vrs 5: Zvyste kapacitu
poklesu vstupného napétia . .
6: Preverte, Ci sa nevyskytuje napajacieho zdroja
$ TTEVETLE, €1 53 NeVyskytu) 6: Odstrarfite ruenie
rusenie v napajacej sieti
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VYBO Electric a.s.

Zobrazenie na

displeji Nazov chyby Mozna pricina Riesenie
1: Doba spomalenia je 1: Nastavte dobu
s prilis kratka spomalenia
Prepatie , , .. sy vy
ouo Y 2: Nespravne nastaveny | 2: PouZite menic vacsieho
pocas stopu , . .
vykon menica Vykonu
3: Rusenie (elektromag.) | 3: Odstrarite rusenie
1: Napajanie je neobvyklé L Skontr?,luyfe napaljanvle
. s , 2: Nepoutzivajte vypinac
Prepdtie 2: Periférne obvody su . .
ou1l Y , . [ , napajania na spustenie
pocas zrychlenia nespravne nastavené . iy
3: Chyba menica alebo vypnutie menica
’ 3: Zaslite pris. do servisu
1: Napa@janie je neobvyklé | 1: Skontrolujte napajanie
s 2: Spatna vazba energie je | 2: InStalujte brzdnu
Prepatie ey . .
ou2 o&as soomalenia prilis vysoka jednotku a alebo odpor
P P 3: Brzdny odpor je 3: InStalujte brzdny odpor
nespravne nastaveny spravnej hodnoty
1: Doba spomalenia je 1: Zvyste Cas spomalenia
prilis kratka 2: Skontrolujte napajanie
e 2: Napdjanie je neobvyklé | 3: Skontrolujte brzdnu
Prepatie pri . .
Y . 3: Pretazenie jednotku a odpor
ous konsStantnej , . st ,
rehlosti 4: Brzdny odpor je 4: Opat nastavte brzdny
¥ nespravne nastaveny velkost odporu
5: Parameter brzdenia je |5: Upravte parametre
nespravne nastaveny brzdenia
1: Sk luj ajani
Malé napétie pocas| 1: Napajanie je neobvyklé Skontro uj.te napal!an!e
LUoO S , 2: Skontrolujte napdjanie a
stopu 2: Chybajuca faza s ex
kompletnost faz
L1 Malé n:a\pha:tle.pocas
zrychienia 1: Napéjanie je neobvyklé . -
o , 1: Skontrolujte napajanie
5 5ti 1qg| 2 ChYbalUCA faza 2: Skontrolujte napdjanie
LU2 Malé napatie !oocas 3: Na vstupe je pri Starte ) .. ) - pa)
spomalenia velky pokles napétia 3: Pouzite nezdvisle
(,,makky zdroj napatia“) napsjanie
Malé napatie pocas| y J nap (,,tvrdsi zdroj napatia“)
LU3 konstantnej
rychlosti
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VYBO Electric a.s.

Zobrazenie na|, , vt ey RV
. . Nazov chyby Mozna pricina RieSenie
displeji
FBO
Poistka je . .
FB1 ) . Kontaktujte predajcu
1: Porucha menica . .
FB2 spalena zariadenia
FB3 P
OLO pocas
stopu
1: Pretazenie 1: Znizte zatazenie alebo
oL1 2: Doba zrychlenia je prilis L vy
N , poZite menic vyssej
pocas kratka wkonovei tried
zrychlenia 3: Zvy3enie kratiaceho yronovej tneay. -
. . ... | 2:2Zvyste Cas zrychlenia
momentu je nastavené prilis ” I
richlo 3:Znizte hodnotu zvysenia
PretaZenie | 4: K»:'ivka V/F je nespravne krdtiaceho momentu.
oL2 ’ " P 4: Upravte krivku V/F.
. nastavena . A
pocas Ly . L 5: Skontrolujte napajanie,
leni menica | 5: Napatie vstupu je nizke . sy
spomalenia . ) pouZite menic vyssej
6: ESte pred zastavenim wkonovei tried
motora sa spusti CHOD ¥ y .. y .
-y 6: Nastavte rezim spustenia
menica . ‘y
e auy sledovania otacok
7: Kolisanie zataze alebo .
oL3 . . 7: Skontrolujte stav
. zablokovanie pohonu pri e
pri ta3i zatazenia
konstantnej zatazl
rychlosti
oTo0
x 1: Pouzity motor je maly. ,v oy
pocas stopu vr & maly. 1: ZniZte zatazenie
2: Doba zrychlenia je prilis ey , .
OT1 pocas krétka 2: Zvyste Cas zrychlenia
v ; . 3: Zvyste hodnotu ochran
zrychlenia 3: Nastavenie ochrany motora ¥ , y
. ey . motora nastavenim
je prilis malé arametru
PretaZenie | 4: Krivka V/F je nespravne P .
, 4: Upravte krivku V/F.
oT2 nastavena . , P e
N o - 5:Znizte rychlost zvySenia
pocas motora | 5:Zvy3enie krutiaceho .
leni momentu je nastavené prilis krdtiaceho momentu
spomaienia rychlo J P 6: Skontrolujte izolacny
Cio s odpor motora alebo
6: Zla izolacia elektromotora P .
., , vymenite motor.
oT3 7: Zapojeny elektromotor ma .. .
. ., L, 7: Pouzite vacsi motor
pri kons.rych maly vykon
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VYBO Electric a.s.

Zobrazenie na

Nazov chyb MozZna pricina Riesenie
displeji zov chyby Zna prici i i
OHO pocas
stopu
OH1 pocas
zrychlenia 1: Vymenite chladiaci
Prehriatie 1: Chladiaci ventildtor je ventildtor.
OH2 pocas pokazeny 2: Vydistite chladi¢
spomalenia Y 2: Maly vykon chladi¢a 3: Teplotu prostredia
menica . . . . L
3: Teplota okolia je vysoka udrZujte v rdmci
Specifikacii.
OH3
pri
konstantnej
rychlosti
Nudzové - . ; 1: Po uvolneni tlacidla
1: Menic je v stave nudzového . . .
ES ) nudzového zastavenia
. zastavenia . . . .
zastavenie vykonajte beZzné zapnutie
1: Pripoienie k ikagnei ’
_npojen,le , omunixacne) 1: Vykonajte spravne
linky ma zdvadu .. .
Komu- v . zapojenie svoriek RS-485
. v . |2: Komunikaény parameter je
CcO nikacna , , 2: Znova nastavte parameter
nespravne nastaveny . .
chyba . . . 3: Skontrolujte formédt
3: Format prenosu je o
. prenosu Udajov
nespravny
Pra ,
ruc{ova 1: VoIna svorka; . .
20 slucka 2: signalne vedenie ie 1,2: Vykonajte spravne
4-20mAje | & . nie) , zapojenie svoriek 4-20mA.
_ nespravne pripojené
prerusend
- . . Po ukonceni adzk
Chyba zapisu| Nastavenie parametra je ou or'1cen| preva .Z y
PR . vykonajte nastavenie
parametrov | nespravne
parametrov.
Nespravna
ERR Parameter neexistuje alebo je | Opustite tento
skupina | nastaveny z vyroby parameter
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8-4 Najprv skontrolujte, i vznikla porucha

Ak su pric¢iny poruchy po opakovanej kontrole stale nezndme, odporuca sa inicializovat
parametre (pociato¢na hodnota), potom obnovit poZzadované hodnoty parametrov a znova
skontrolovat.

(1) Nie je mozné vykonat zépis parametrov. Priiny a ndpravné opatrenia:

a: Skontrolujte vyber zapisu parametrov P118.

b: Skontrolujte nastavenie frekvencie P101 / P102 - Volba rezimu prevadzky.
c: Uistite sa, Ze operacia nebola vykonana. Zastavte menic a nastavte ho.

(2) Motor sa neotaca. Priciny a napravné opatrenia:

a: Skontrolujte spravnost nastavenia rezimu prevadzky P102.

frekvencia.

c: Skontrolujte hlavny okruh a riadiaci obvod.

d: Skontrolujte, Ci nie je zapnuty vystupny signal zastavenia alebo reset.

e: Skontrolujte, ¢i nie je zvolend moznost ochrany otacania vzad - parameter P104.
f: Skontrolujte, ¢i nastavenie frekvencie pre kazdu jednotliva frekvenciu (napr.
viacrychlostna prevadzka) nie je nulové.

g: Skontrolujte, ¢i nastavenie maximalnej frekvencie P105 nie je nulové.

h: Skontrolujte, ¢i nastavenie frekvencie P400 (JOG) nie je niZsie ako nastavenie Startovacej
frekvencie P202.

i: Skontrolujte, ¢i zataZenie nie je prilis velké.

(3) Motor vytvara neobvyklé teplo. Pri¢iny a ndapravné opatrenia:

a: Skontrolujte, ¢i zatazenie nie je prilis velké. Znizte zataZenie.

b: Je ventilator motora spusteny? (skontrolujte usadeny prach).

c: Skontrolujte, ¢i nastavenie zosilnenia krdtiaceho momentu P208 je spravne.

d: Bol nastaveny typ motora? Skontrolujte nastavenie motora P209 az P219.

e: Ak pouZivate motor iného vyrobcu vykonajte automatické ladenie motora (typ VECTOR).

(4) Motor vydava neobvykly hluk. Pri¢iny a napravné opatrenia:

a: Skontrolujte, ¢i nevznikaju vibracie kovovych casti pri nosnej frekvencii (kovové zvuky).
Skontrolujte nastavenie P115 pouzitého motora.

b: Skontrolujte mechanicku volu spojov a pod.

c: Obratte sa na vyrobcu motora.

(5) Motor sa otaca v opacnom smere. Priiny a ndpravné opatrenia:

a: Skontrolujte, ¢i je spravna sekvencia faz vystupnych svoriek U, V.a W.

b: Skontrolujte, ¢i su spravne zapojené Startovacie signaly (otacanie vpred, spatné
otacanie).
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(6) Rychlost sa nezvysuje. Pri¢iny a napravné opatrenia:

a: Skontrolujte, Ci je spravne nastavenie maximalnej frekvencie (P105). (Ak chcete spustit
motor na 120 Hz alebo viac, nastavte maximalnu frekvenciu P105 - Maximalna rychlost.)

b: Skontrolujte, ¢i zataZenie nie je prilis velké (zatazenie moze byt v zime vadsie).

c: Skontrolujte, ¢i brzdny odpor nie je ndhodne pripojeny na svorky P / + - -P / -.

(7) Meni¢ moze rusit iné zariadenia. Pri¢iny a ndpravné opatrenia:

Vstupny/vystupny (hlavny obvod) meniéa obsahuje vysokofrekvencné komponenty, ktoré
mbZu zasahovat rusenim do komunikacénych zariadeni pouZivanych v blizkosti menica. V
tomto pripade nastavte vhodny filter EMC C1 na minimalizaciu rusenia.

a: Znizte nosnu frekvenciu (P115).

b: InStalujte filter Sumu na strane vystupu menica, aby ste znizZili elektromagnetické Sumy
generované z menica.

¢: Na vstupnu stranu menica nainstalujte filter Sumu, timivku alebo EMC filter triedy C1.

d: Pre znizenie indukovaného Sumu z napdjacieho vedenia menica sa odporuca kabel
uzemnit zasunutim do uzemrovacej svorky menica.

e: Aby nedoslo k poruche v dosledku Sumu, umiestnite signalne kable do vzdialenosti viac
ako 10 cm od napajacich kablov.

f: Kable riadiaceho obvodu by mali byt tienené alebo kable by mal byt instalované v kovove;j
trubici.

8-5 Rusenie generované meni¢mi a sposoby zniZenia

Rusenie ktoré je vyzarované frekvenénym meni¢om méze poskodit periférne zariadenia.
Napriek tomu, Ze menic je navrhnuty tak, aby bol odolny vodi ruseniu, vysiela signaly nizkej
urovne, takZe vyzaduje poufZitie nasledujlicej zakladnej techniky. Menice vyZaruju rusenie
pri vysokej nosnej frekvencii. Ak toto rusenie spOsobi poruchu periférnych zariadeni, mali
by sa vykonat opatrenia na potlacenie rusenia. Tieto spésoby odrusenia sa mierne lisia v
zavislosti od spOsobu Sirenia rusenia.

@ Zakladné techniky:

* Napajacie kable (I/0 kable) a signalne kidble menic¢a neukladajte navzajom paralelne a
nezvazujte ich.

* PouZivajte stoCené kable s krdtenymi parmi pre pripojenie senzorov a kable riadiacich
signdlov a pripojte tienenie kablov k svorke SC.

¢ Uzemnite menic, motor, atd’., v jednom bode.

@ Techniky na zniZzenie Sumu, ktory vstupuje do menica a spdsobuje jeho nefunkénost:
Ak su nainstalované zariadenia, ktoré produkuju velké rusenie (napr. elektromagnetické
stykace, elektromagnetické brzdy, mnoho relé) a meni¢ mdze byt tymto
rusenim poskodeny, musia sa vykonat tieto opatrenia:
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e Zabezpecte ochranu zariadeni proti prepatiu, ktoré generuju rusenie.
¢ Pripojte filtre k datovym kablom.
e Uzemnite tienenie kdblov od snimacov a kablov riadiacich signalov.

(3 Priklad redukcie $umu

MNapajanie

Vstup. 771 ystup. [ . vist. || wyst
- — © | Menif T :
L fier ) reakeor [ L ——d reaktor [-——| filter |-

= J_ :l—__ -

Tieniaca ocelova
trubka

Tieniaca ocelova

Filter +—= Elektricky citlive
————— zariadenie
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Kapitola 9
Vyber periférnych zariadeni pre modely X 550

Skontrolujte kapacitu motora pripojeného k zakipenému menicu. Prislusné periférne
zariadenia sa musia vybrat podla kapacity. Pozrite si nasledujici zoznam a pripravte
prislusné periférne zariadenia:

9-1 Popis periférnych zariadeni

Periférne zariadenie Popis

Elektromagneticky isti¢
(MCCB) alebo pradovy
chranic (ELB)

Isti¢ musi byt vybrany precizne, pretoze pri zapnuti
napdjania tecie cez neho velky prad.

Nainstalujte MC, aby ste zaistili bezpe¢nost.
NepouZivajte MC na spustenie a zastavenie menica. V
opacnom pripade dojde k skrateniu Zivotnosti menica.

Elektromagneticky stykac
(MC)

Timivka (volitelna) by sa mal pouzivat ak si namerané
vysSie harmonické, musi sa zlepsit Ucinnik alebo sa
menic¢ nainstaluje v blizkosti velkého napajacieho
systému (1000 kVA alebo viac). Ak nepouZivate timivky,
moéze dojst k poskodeniu menica. Vyberte timivku
podla modelu.

AC/DC Tlmivka

Nainstalujte filter rusenia kategérie C1, aby ste znizili
elektromagneticky Sum generovany z menica. Je ucinny
v rozmedzi od 1 MHz do 10 MHz. Pri prechode
viacerych vodi¢ov sa da dosiahnut efektivnejsi vysledok.

Filter Sumu

Brzdovy rezistor a brzdova

jednotka Zlep3uje brzdnd schopnost pri spomaleni.

Feritovy krdzok Znizuje rusenia generovaného menicom.
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Priloha 1
Postup vyberu inteligentného radica cerpadla

Funkcia

1) Ak chcete dosiahnut systém riadenia zasobovania vodou s viac ako 6 sadami ¢erpadiel,
jedna sada je hlavny motor, ostatné 5 su stroje ako pripojené motory.

2) Funkcia hlavného motora: Ktorakolvek stprava moze byt hlavnym motorom. Akonahle
dojde k poruche sucasného hlavného motora, méze byt ind stprava hlavhym motorom.
Signalne vedenie snimaca tlaku sa musi podla toho presunut na novy hlavny motor.

3) Funkcia pridania Cerpadla a odobratia Cerpadla: Pripojte niekolko cerpadiel podla
Adding and Reducing.

4) S pokojovym stavom a funkciou prebudenia

5) S funkciou véasnej vymeny Cerpadla

6) S funkciou nemrznuce a vodotesné.

7) Funkcia automatickej vymeny cerpadla pri poruche. Akonahle sa v ktorejkolvek sade
objavi chyba, systém automaticky prekryje tato Cast aby bola zabezpecena stabilita
systému.

8) Vystraha pre zavlaZovanie. S vystraznou funkciou pre HO, LO, LP

Existuje niekolko slave pocitacov, nastavte ich na hostitela: parameter je P631 —
P635

Master 1 Slave 2 Slave 3 Slave 4 Slave Slave 5

P101=5 P101=5 P101=5 P101=5 P101=5

P102=1 P102=2 P102=2 P102=2 P102=2 P102=2

P702=1 P702=2 P702=3 P702=4 P702=5 P702=6

P600=1 P600=0 P600=0 P600=0 P600=0 P600=0
Priloha 2

Vyhlasenie o zhode
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‘ Vyhlasenie o zhode ES

VYBO Electric a.s.
Radlinského 18 ah
052 01 Spisska Nova Ves, Slovenska republika &

na viastni zodpovednost’ potvrdzuje zhodu nasledujicich vyrobkov
Menice frek le konstrukéného radu A 550; E 550; X 550; V 350; V560; V800 a V810

podra
smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/ES

smernice o nizkonapatovych 2006/95/ES

zarladeniach

smernice o EMC 2004/108/ES

pouzité harmonizované normy: EN 13849-1:2008
EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2007

Merwelmkmlypwémmwsovsw%éowwwémmdwxymymdekmsmnam&oa
a amitody xch svorkowého napatia

Membehekveme\nsovseoessobci., bené, posud é a skiSané podfa hore uvedenych h y h nonem a spifial

podmeenky podia nanadensa viddy SR & 308/2004 Z 2 , £ 31872007 Z 2

Vyrobok sa musi pouZival len na (¢ely na ktoré bol navrhnuty a vyrobeny a musi byl naindtalovany v sifade s poskytnutou

technckou dokumentéaciou

Vhlk{ ické &asti dok & vyrobku (puvadzkovy névod,
prirutka atd. ) sa musia dodrtwvot potas celého 2rvom6ho cyklu vyrobku

Spiska Nova Ves, 27.02 2017

%)

*Ing. Babeta Wbosokovd

*) Spinomocnenec pre vyhotovenie 1ohto vyhlasenia v mene wrobcu
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Kapitola 7 Funkcné parametre VYBO Electric a.s.
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